Zatgcznik nr 1

do Uchwaty Nr 66/2019

Politechnika Prezydium Polskiej Komisji Akredytacyjnej
laska z dnia 28 lutego 2019 r. z pdéZn. zm.

Ocena programowa

Profil ogélnoakademicki

Raport Samooceny

Nazwa i siedziba uczelni prowadzacej oceniany kierunek studidow:

Politechnika Slgska
ul. Akademicka 2A, 44-100 Gliwice



Nazwa ocenianego kierunku studiéw: Automatyka i Robotyka

1. Poziom/y studiéw:  pierwszy i drugi stopien.
2. Forma/y studiéw: stacjonarne i niestacjonarne
3. Nazwa dyscypliny, do ktdrej zostat przyporzgdkowany kierunek'?

Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika, Inzynieria Mechaniczna
W przypadku przyporzadkowania kierunku studidw do wiecej niz 1 dyscypliny:
a. Nazwa dyscypliny wiodgcej, w ramach ktdérej uzyskiwana jest ponad potowa efektéw uczenia

sie wraz z okresleniem procentowego udziatu liczby punktéw ECTS dla dyscypliny wiodacej w
ogolnej liczbie punktéw ECTS wymaganej do ukonczenia studiéw na kierunku.

Punkty ECTS
Nazwa dyscypliny wiodacej
liczba %
Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika 168 ( | stopien ) 80
72 ( Il stopien )

b. Nazwy pozostatych dyscyplin wraz z okresleniem procentowego udziatu liczby punktéw ECTS
dla pozostatych dyscyplin w ogdélnej liczbie punktéw ECTS wymaganej do ukonczenia studiow

na kierunku.
Punkty ECTS
L.p. Nazwa dyscypliny
liczba %
1. Inzynieria Mechaniczna 42 (| stopien) 20
18 ( Il stopien )

INazwy dyscyplin nalezy poda¢ zgodnie z rozporzadzeniem MNiSW z dnia 20 wrze$nia 2018 r. w sprawie dziedzin nauki
i dyscyplin naukowych oraz dyscyplin artystycznych (Dz. U. 2018 poz. 1818).

2 W okresie przejsciowym do dnia 30 wrzesnia 2019 uczelnie, ktére nie dokonaty przyporzadkowania kierunku do dyscyplin
naukowych lub artystycznych okreslonych w przepisach wydanych na podstawie art. 5 ust. 3 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r.
Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r. poz. 1668, z pdzn. zm.) podajg dane dotyczace dotychczasowego
przyporzadkowania kierunku do obszaru ksztatcenia oraz wskazania dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, do ktérych odnosza
sie efekty ksztatcenia.
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Efekty uczenia sie zaktadane dla ocenianego kierunku, poziomu i profilu studiow

Symbol

Tresc¢ efektu uczenia sie

pierwszego stopnia

Uniwersalne charakterystyki
(kod sktadnika opisu PRK)

Ogdlne charakterystyki
drugiego stopnia
(kod sktadnika opisu PRK)

dla kompetencji inzynierskich

(TAK/NIE)

STUDIA | STOPNIA

Wiedza: zna i rozumie

K1A_WO01

elementy analizy matematycznej, algebry,
geometrii analitycznej, matematyki dyskretnej,
metod probabilistycznych, statystyki i metod
numerycznych, przydatne do formutowania i
rozwigzywania prostych zadan zwigzanych z
opisem uktadéw mechanicznych, elektrycznych,
elektronicznych, modelowaniem, analiza,
syntezg, sterowaniem i optymalizacjg uktadéw
automatyki i robotyki, oraz przetwarzaniem
danych i sygnatow

PeU_W

P6S_WG

TAK

K1A_W02

elementy fizyki, obejmujace termodynamike,
optyke, elektryczno$¢ i magnetyzm, zjawiska
falowe, fizyke jgdrowa oraz fizyke ciata statego, a
takze podstawowe zjawiska fizyczne, wystepujace
w elementach i ukfadach automatyki i robotyki
oraz w ich otoczeniu

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_WO03

zagadnienia mechaniki ciata statego,
wytrzymatosci materiatéw, mechaniki ptynéw i
pneumatyki, a takze zasady dziatania elementéw i
podzespotéw wykonawczych maszyn i robotdw,
podstawy procesow materiatowych,
projektowania i  wytwarzania  materiatéw
inzynierskich stosowanych w budowie maszyn,
elementach i uktadach automatyki, mechatroniki
oraz w budowie robotédw przemystowych i
specjalnych

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_WO04

podstawy elektrotechniki, elektroniki i
elektromechaniki, obwoddéw  elektrycznych,
elementow potprzewodnikowych i
elektronicznych uktadow analogowych,
przetwornikow A/C i C/A, elektromechanicznych

P6U_W

P6S_WG

TAK
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elementow automatyki, napedow elektrycznych i
ich uktadow sterowania, w tym napeddéw
sterowanych numerycznie

K1A_WO5

podstawy informatyki, programowania obliczen
inzynierskich, metod numerycznych,
programowania w jezykach niskiego i wysokiego
poziomu, metodyki i technik programowania
obiektowego, oraz tworzenia oprogramowania
do systemdw czasu rzeczywistego

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_WO06

zagadnienia systemdw operacyjnych, w tym czasu
rzeczywistego i rozproszonych, architektury i
bezpieczenstwa sieci komputerowych, baz
danych  oraz  technologii  internetowych,
niezbedng do instalacji, obstugi i utrzymania
narzedzi informatycznych, stuzgcych do
projektowania elementéw i uktadéw automatyki,
sterowania maszynami i systemami
technologicznymi, strukturami zrobotyzowanymi i
symulacji ich dziatania

PeU_W

P6S_WG

TAK

K1A_WO07

zagadnienia metrologii, metodyki
przeprowadzania pomiardw i opracowywania
wynikdbw  pomiarowych, zasady  dziatania
przetwornikdw i przyrzadéw pomiarowych
wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych (w tym
stosowane w uktadach napedowych typu serwo
oraz w robotyce) oraz metody wykorzystania
systemow pomiarowych dla potrzeb automatyki i
robotyki, diagnostyki maszyn, systemoéw i
proceséw produkcyjnych

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_WO08

zagadnienia arytmetyki uktadéw logicznych,
projektowania i dziatania cyfrowych uktadéw
kombinacyjnych, sekwencyjnych i
mikroprogramowalnych oraz architektury i
projektowania systemoéw mikroprocesorowych

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_WO09

zagadnienia  prébkowania i  rekonstrukcji
sygnatéw, akwizycji obrazéw, metod analizy oraz
algorytmow wstepnego przetwarzania i filtracji
sygnatéw i obrazéw cyfrowych

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W10

zasady tworzenia modeli matematycznych
uktadéw i proceséw dynamicznych w postaci
rownan roézniczkowych, rdznicowych, a takze
metody ich analizy w dziedzinie czasu,
czestotliwosci i operatorowe

P6U_W

P6S_WG

TAK

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl




K1A_W11

zagadnienia projektowania i analizy prostych i
ztozonych uktadéw sterowania ciagtych i
dyskretnych, w tym analizy ich wtasnosci
(stabilnosci, sterowalnosci, obserwowalnosci) i
jakosci sterowania

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W12

struktury uktaddéw sterowania, rodzaje i wtasnosci
regulatorow, sposoby ich doboru, realizacji
sprzetowej, metody ich strojenia oraz doboru
elementow  wykonawczych ~w  robotach,
procesach technologicznych i transportowych

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W13

procesy projektowania i konstruowania
elementéw maszyn, elementéw i uktadow
automatyki oraz robotéw przemystowych, a takze
podstawowe oprogramowanie wspomagajgce
projektowanie i symulacje komputerowa

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W14

zagadnienia kinematyki i dynamiki
manipulatoréw robotéw, planowania ruchu i
generowania ich trajektorii, a takze podstawowe
narzedzia do projektowania, symulacji oraz
programowania robotéw przemystowych oraz
mobilnych

PeU_W

P6S_WG

TAK

K1A_W15

podstawy budowy i doboru elementéw maszyn i
robotéw przemystowych, ich podzespotow
konstrukcyjnych oraz funkcjonalnych, ze wzgledu
na wymagane parametry uzytkowe, podstawy
programowania i sterowania robotéw, ze
szczegblnym uwzglednieniem doboru elementéw
pomiarowych i wykonawczych oraz
projektowania mikroprocesorowych uktadéw
sterowania w robotyce

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W16

metody optymalizacji, whnioskowania,
podejmowania decyzji i sztucznej inteligencji oraz
ich zastosowania do diagnostyki maszyn,
urzadzen i systemow automatyki oraz robotyki,
ich cyklu 2zycia, oraz analizy i projektowania
algorytmow sterowania w automatyce i robotyce

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W17

problemy budowy urzadzen, wchodzgcych w
sktad systemow technologicznych, w tym
sterownikéw  przemystowych, jezykéw ich
programowania, przemystowych sieci i baz
danych, rozproszonych systeméw sterowania,
systemow sterowania nadrzednego,
komputerowo zintegrowanych, zrobotyzowanych
systeméw  technologicznych i procesow

P6U_W

P6S_WG

TAK
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technologicznych wytwarzania elementow
maszyn, a takze wizualizacji, alarmowania,
raportowania i archiwizacji

K1A_W18

zagadnienia budowy przemystowych,
analogowych i cyfrowych systeméw automatyki i
robotyki, zastosowania regulatoréw, elementéw i
uktadéw pomiarowych oraz pneumatycznych,
hydraulicznych, elektrycznych i elektronicznych
elementéw wykonawczych

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W19

zagadnienia  technologii budowy maszyn,
sterowania, zarzadzania i organizacji produkcji,
harmonogramowania i gospodarki magazynowe;j
oraz zarzadzania zasobami ludzkimi

PeU_W

P6S_WG

TAK

K1A_W20

obecny stan oraz najnowsze trendy rozwojowe
automatyki i robotyki, w tym metody sztucznej
inteligencji, stosowane w procesach sterowania
automatycznego

PeU_W

P6S_WG

TAK

K1A_W21

elementy diagnostyki maszyn, cyklu Zycia
urzadzen i systemdéw automatyki i robotyki, oraz
metod sztucznej inteligencji wykorzystywanych w
tym zakresie

PeU_W

P6S_WG

TAK

K1A_W22

pozatechniczne  uwarunkowania  dziaftalnosci
inzynierskiej, zasady bezpieczenstwa i higieny
pracy obowigzujgce w przemysle

PeU_W

P6S_WK

NIE

K1A_W23

zagadnienia ochrony wtasnosci intelektualnej

P6U_W

P6S_WK

NIE

K1A_W24

zagadnienia z zakresu zarzadzania, w tym
zarzadzania jakoscia, i prowadzenia dziatalnosci
gospodarczej, ogdlne zasady tworzenia i rozwoju
form indywidualnej przedsiebiorczosci

P6U_W

P6S_WK

NIE

K1A_W25

typowe technologie inzynierskie w zakresie
automatyki i robotyki

P6U_W

P6S_WG

TAK

K1A_W26

fundamentalne dylematy wspdtczesnej cywilizacji

P6U_W

P6S_WK

NIE

Umiejetnosci: potrafi

K1A_UO1

pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i
innych Zrdédet, integrowac uzyskane informacje,
dokonywacd ich interpretacji, a takze wyciggac
whioski oraz formutowac i uzasadniac¢ opinie

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U02

pracowac indywidualnie i w zespole, oszacowac
czas potrzebny na realizacje zleconego zadania,

P6U_U

P6S_UO

NIE
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opracowaé i zrealizowa¢ harmonogram prac
zapewniajgcy dotrzymanie terminéw

K1A_UO03

opracowaé¢ dokumentacje dotyczacg realizacji
zadania inzynierskiego, projektowego,
konstrukcyjnego i wdrozeniowego, i przygotowaé
raport, zawierajagcy oméwienie sposobu realizacji
tego zadania oraz uzyskanych wynikéw

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U04

komunikowac¢ sie z uzyciem specjalistycznej
terminologii, a takze przygotowac i przedstawic
krétka  prezentacje, poswiecong  wynikom
realizacji zadania inzynierskiego

P6U_U

P6S_UK

NIE

K1A_UO5

braé¢ udziat w debacie — przedstawia¢ i oceniac
rézne opinie i stanowiska oraz dyskutowacd o nich

P6U_U

P6S_UK

NIE

K1A_U06

postugiwac sie jezykiem angielskim na poziomie
B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia
Jezykowego w celu porozumiewania sieg,
opracowywania dokumentacji i prezentacji
wynikéw zadan inzynierskich, a takze czytania ze
zrozumieniem kart katalogowych, not
aplikacyjnych, instrukcji  obstugi  urzadzen
technicznych i narzedzi informatycznych oraz
podobnych dokumentéw

P6U_U

P6S_UK

NIE

K1A_U07

prowadzi¢ proces samoksztatcenia sie, m.in. w
celu podnoszenia kwalifikacji i kompetencji
zawodowych

P6U_U

P6S_UU

NIE

K1A_UOS

wykorzysta¢ poznane metody z zakresu logiki,
rachunku macierzowego, rézniczkowo-
catkowego, rdinicowego i operatorowego,
probabilistyki i statystyki do tworzenia i analizy
modeli matematycznych uktadéw dynamicznych i
procesdow, w tym w dziedzinie czasu,
operatorowej i czestotliwosci, a takze symulacje
komputerowe do analizy i oceny dziatania
analogowych i cyfrowych elementow i uktadéw
automatyki, robotéw przemystowych oraz
maszyn i systemdéw technologicznych

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U09

uzywajgc odpowiednio dobranych metod,
technik, narzedzi i materiatdw zaprojektowac —
zgodnie z zadang specyfikacja — i zbudowac
podstawowe, elektroniczne uktady analogowe,
logiczne i mikroprocesorowe, a takze wykorzystaé
dedykowane oprogramowanie wspomagania
projektowania

P6U_U

P6S_UW

TAK
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K1A_U10

przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji
zadan inzynierskich oraz ich rozwigzywaniu:
podejmowanych dziatan inzynierskich,
postugiwania sie narzedziami komputerowymi do
symulacji, projektowania, oceny jakosci oraz
optymalizacji elementéw i uktadéw automatyki i
robotyki

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U11

postugiwac sie systemami operacyjnymi, w tym
czasu rzeczywistego, konfigurowaé¢ moduty jadra i
tworzy¢ proste aplikacje

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U12

zaprojektowaé, skonfigurowaé, zabezpieczy¢ i
administrowaé prostymi bazami danych, sieciami
komputerowymi i aplikacjami internetowymi

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U13

postuzy¢ sie witasciwie dobranymi metodami i
urzadzeniami, umozliwiajgcymi pomiar
podstawowych wielkosci uzytkowych i
obrébkowych, w tym jakosciowych, opracowac
wyniki pomiaru, zbudowaé¢ i oprogramowac
prosty system pomiarowy, przeznaczony dla
elementow maszyn i uktadéw automatyki i
robotyki

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U14

dokonac¢ akwizycji i analizy sygnatéw, w tym
obrazow cyfrowych, oraz zastosowaé proste
algorytmy ich przetwarzania w dziedzinie czasu i
czestotliwosci, wykorzystujgc techniki analogowe
i cyfrowe oraz odpowiednie narzedzia sprzetowe i
programowe

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U15

dobrac i zaprojektowac proste ukfady regulacji,
dobierajagc odpowiednig strukture, rodzaje i
nastawy regulatoréw, ukfady robotyczne,
dobierajgc elementy napeddw robotdw, ich
wyposazenia, z uwzglednieniem zadanych
kryteriow uzytkowych i ekonomicznych, przy
uzyciu witasciwych metod, narzedzi, technik i
systeméw  projektowania, a takie kart
katalogowych, not aplikacyjnych i baz danych

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U16

planowac i przeprowadzac eksperymenty, w tym
pomiary parametréw uzytkowych i
eksploatacyjnych elementdw maszyn i uktaddéw
automatyki, a takze i symulacje komputerowe ich
dziatania, w celu oceny wtasnosci dynamicznych i
oceny jakosciowej w dziedzinie czasowej,
operatorowej i czestotliwosciowej, przedstawiac
otrzymane wyniki w formie liczbowej i graficznej,

P6U_U

P6S_UW

TAK
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interpretowacd uzyskane wyniki i wyciggac¢ wnioski

K1A_U17

okresli¢ podstawowe zadania robotow
przemystowych i mobilnych, systemow
automatyki  lub  prostych  zintegrowanych
systemow technologicznych, zaprojektowac i
zaimplementowa¢ algorytm ich rozwigzania,
postugujac  sie  odpowiednimi  narzedziami
informatycznymi i sterownikami, w tym
sterownikami PLC

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U18

sformutowac specyfikacje maszyn i robotéw oraz
prostych systeméw automatyki przemystowej i
systemdéw robotycznych na poziomie zadan
wykonywanych (funkcji uzytkowych), dokonaé
doboru elementéw pomiarowych i
wykonawczych, oraz zaprojektowad i zbudowac
uktad sterowania

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U19

zaprojektowad lub dobrac elementy
funkcjonalne, zbudowaé¢ i uruchomié oraz
przetestowac uktad automatyki, zaprogramowac i
zasymulowaé dziatanie uktadu robotycznego,
wykorzystujgc odpowiedni system
komputerowego wspomagania

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U20

zaprojektowaé proces testowania analogowych i
cyfrowych elementéw automatyki oraz robotéw
przemystowych, a takze przeprowadzi¢ analize
otrzymanych wynikéw z postawieniem diagnozy
ich zachowania

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U21

zaplanowac proces zbudowania prostego uktadu
sterowania automatycznego i robotycznego oraz
potrafi oszacowac koszt jego realizacji

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U22

poréwnac rozwigzania projektowe elementow i
uktadoéw automatyki oraz robotéw
przemystowych ze wzgledu na zadane kryteria
uzytkowe i ekonomiczne (cena, szybkos¢
dziatania, doktadno$¢ pozycjonowania, jakosc¢
dziatania, niezawodnos¢,  jakos¢  obstugi,
serwisowanie, mozliwosci programistyczne itd.),
stosujgc podstawowe metody optymalizacji,
whnioskowania, podejmowania decyzji i sztucznej
inteligencji do analizy i projektowania prostych
algorytmow sterowania w automatyce i robotyce

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U23

projektowaé¢ proste zintegrowane systemy
automatyki przemystowej i systemy robotyczne,

P6U_U

P6S_UW

TAK
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dobierajgc  do danego procesu sterownik
przemystowy,  system komunikacji  (sieci
przewodowe i bezprzewodowe), uktady akwizycji
i przetwarzania sygnatéw, oraz zaimplementowac
odpowiednie algorytmy sterowania, utworzyc
system wizualizacji, alarmowania i raportowania,
przeprowadzi¢ symulacje i uruchomié system

K1A_U24

zaprojektowa¢ prosty rozproszony system
sterowania, w tym wybrac¢ i skonfigurowac siec
przemystowq i utworzyé baze danych

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U25

zastosowac dedykowane systemy informatyczne
do organizacji i zarzadzania produkcjg, w tym
harmonogramowania i gospodarki magazynowej
oraz zarzadzania zasobami ludzkimi

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U26

oceni¢ przydatnosc rutynowych metod i narzedzi,
stuzacych do rozwigzywania prostych zadan
inzynierskich, typowych dla automatyki i
robotyki, oraz wybiera¢ i stosowal wtasciwe
metody i narzedzia

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U27

stosowac zasady bezpieczenstwa i higieny pracy

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U28

dostrzega¢ aspekty pozatechniczne, w tym
Srodowiskowe, ekonomiczne i prawne, przy
formutowaniu i rozwigzywaniu zadan,
obejmujgcych projektowanie elementow,
urzadzen oraz uktadéw automatyki i robotyki

PeU_U

P6S_UW

TAK

K1A_U29

wykorzystywac posiadang wiedze — formutowac i
rozwigzywac ztozone i nietypowe problemy oraz
wykonywa¢ zadania w warunkach nie w petni
przewidywalnych przez: wtasciwy dobdr zrédet i
informacji z nich pochodzgcych, dokonywanie
oceny, krytycznej analizy i syntezy tych
informacji, dobdr oraz stosowanie wiasciwych
metod i narzedzi, w tym zaawansowanych
technik informacyjno-komunikacyjnych (ICT)

P6U_U

P6S_UW

TAK

K1A_U30

samodzielnie planowa¢ i realizowa¢ wtasne
uczenie sie przez cate zycie

P6U_U

P6S_KK

NIE

Kompetencje spoteczne: jest gotéow do

K1A_KO1

przyjmowania odpowiedzialnosci za
podejmowane decyzje, rozumiejac

pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci

P6U_K

P6S_KR

NIE
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inzynierskiej, w tym jej wptyw na $rodowisko

K1A_K02

wspotdziatania w grupie, przyjmujgc rézne role, a
takze odpowiednio okreslajgc priorytety, stuzgce
do wykonania okreslonego przez siebie i innych
zadania

PeU_U

P6S_KO

NIE

K1A_KO3

identyfikowania i rozstrzygania dylematdw,
zwigzanych z wykonywaniem zawodu

P6U_K

P6S_KR

NIE

K1A_K04

myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy

P6U_K

P6S_KO

NIE

K1A_KO5

petnienia roli spotecznej absolwenta uczelni
technicznej, a zwfaszcza formutowania i
przekazywania spoteczenstwu (m.in. poprzez
Srodki masowego przekazu) informacji i opinii,
dotyczacych osiggniec techniki i innych aspektow
dziatalnosci inzyniera, a takze podejmowania
staran, aby przekazywa¢ takie informacje i opinie
W sposdb powszechnie zrozumiaty

P6U_K

P6S_KO

NIE

K1A_KO6

krytycznej oceny posiadanej wiedzy, uznawania
znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw
poznawczych i  praktycznych, wypetniania
zobowigzan spotecznych, wspdtorganizowania
dziatalnosci na rzecz Srodowiska spotecznego,
inicijowania  dziatania na rzecz interesu
publicznego, odpowiedzialnego petnienia rol
zawodowych, w tym: przestrzegania zasad etyki
zawodowej i wymagania tego od innych, oraz
dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

P6U_K

P6S_KR

NIE

STUDIA 1l STOPNIA

Wiedza: zna i rozumie

K2A_WO1

elementy analizy matematycznej, algebry,
matematyki dyskretnej, metody probabilistyczne,
statystyke i metody numeryczne, przydatne do
formutowania i rozwigzywania ztozonych zadan
zwigzanych z modelowaniem, optymalizacja,
przetwarzaniem danych i sterowaniem

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_W02

zaawansowane metody matematyki stosowanej
oraz optymalizacji, niezbedne do modelowania,
symulacji, analizy  dziatania i syntezy
zaawansowanych analogowych i cyfrowych
uktadéw sterowania, systeméw produkcyjnych i
diagnostycznych, wiasciwych dla danej

P7U_W

P7S_WG

TAK
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specjalnosci

K2A_WO03

w pogtebionym stopniu — wybrane fakty, obiekty i
zjawiska oraz dotyczace ich metody i teorie,
wyjasniajace ztozone zaleznosci miedzy nimi, w
zakresie fizyki, chemii i biologii, wtasciwe dla
danej specjalnosci

P7U_U

P7S_WG

TAK

K2A_WO04

zasady implementacji algorytméw i metody
programowania systeméw sterowania

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_WO05

metody akwizycji i przetwarzania danych i
sygnatéw dla potrzeb analizy i sterowania
ztozonych uktaddéw i proceséw oraz systemoéw
komunikacji

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_WO06

zagadnienia zwigzane z budowsg i wykorzystaniem
elementéw  pomiarowych, napedowych i
wykonawczych, ich wtasnosci oraz metody
doboru ich struktury i parametrow oraz
konfiguracji pod katem wymaganych potrzeb
uzytkowych w uktadach automatyki i robotyki,
zaleznie od studiowanej specjalnosci

P7U_U

P7S_WG

TAK

K2A_WO07

zasady dziatania i metody konfiguracji systemow
operacyjnych czasu rzeczywistego, systemow
rozproszonych oraz przemystowych sieci i baz
danych

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_WO08

zasady  projektowania, konfigurowania i
programowania platform sprzetowych, w tym
sterownikéw przemystowych i dedykowanych,
dla celdw przetwarzania informacji i sterowania

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_WO09

znaczenie i metody planowania eksperymentu
identyfikacyjnego, zbierania pomiaréw, wyboru
struktury modelu oraz metody jego weryfikacji,
estymacji parametrow statycznych i
dynamicznych

P7U_U

P7S_WG

TAK

K2A_W10

zadania, struktury, metody analizy i syntezy
zaawansowanych uktadéw sterowania, w tym
nieliniowych i dyskretnych

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_W11

rodzaje i mozliwosci narzedzi programistycznych
do symulacji i komputerowego wspomagania
projektowania uktadéw sterowania

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_W12

Zaawansowane metody whnioskowania,
podejmowania decyzji i sztucznej inteligencji oraz
ich zastosowania do analizy i projektowania

P7U_U

P7S_WG

TAK
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systemow  diagnostyki  oraz  algorytmoéw
sterowania w automatyce i robotyce

K2A_W13

zastosowania, zasady budowy, programowania i
sterowania robotéw przemystowych, mobilnych
oraz uktadéw mechatronicznych, lub systemédw
sterowania i ich programowania, w zaleznosci od
studiowanej specjalnosci

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_W14

metody  projektowania i  programowania
systemow sterowania nadrzednego,
harmonogramowania, wizualizacji, alarmowania,
raportowania i archiwizacji, zna i rozumie zasady i
metody zarzgdzania produkcjg (w tym diagnostyki
i zarzadzania jakoscig)

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_W15

podstawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia
urzadzen i systemow automatyki i robotyki

P7U_U

P7S_WG

TAK

K2A_W16

obecny stan, typowe technologie inzynierskie
oraz najnowsze trendy rozwojowe automatyki,
robotyki i mechatroniki

P7U_W

P7S_WG

TAK

K2A_W17

ogdlne zasady tworzenia i rozwoju form
indywidualnej przedsiebiorczosci

P7U_W

P7S_WK

NIE

K2A_W18

pozatechniczne  uwarunkowania  dziaftalnosci
inzynierskiej, w tym ekonomiczne i prawne,
zagadnienia ochrony wfasnosci przemystowej i
prawa autorskiego oraz zasady bezpieczenstwa i
higieny pracy, obowigzujgce w przemysle

P7U_U

P7S_WK

NIE

K2A_W19

fundamentalne dylematy wspdtczesnej cywilizacji

P7U_W

P7S_WK

NIE

Umiejetnosci: potrafi

K2A_U01

pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i
innych Zrédet, integrowaé uzyskane informacje,
dokonywaé ich interpretacji i oceny, a takze
wyciggac wnioski, wybrac i zastosowa¢ wtasciwe
metody i narzedzia dla sformutowania i
innowacyjnego  rozwigzywania ztozonych i
nietypowych probleméw w warunkach
niepewnosci i nieprzewidywalnosci

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U02

pracowac indywidualnie i w zespole, kierowaé
pracg zespotu, w tym oszacowac czas potrzebny
na realizacje zleconego zadania, opracowacl i
zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajgcy
dotrzymanie terminéw

P7U_U

P7S_UO

NIE
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K2A_U03

opracowa¢ dokumentacje dotyczacy realizacji
zadania inzynierskiego, projektowego,
konstrukcyjnego i wdrozeniowego, i przygotowad
raport, zawierajagcy omowienie sposobu
realizacji tego zadania oraz uzyskanych wynikéw

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U04

komunikowac¢ sie z uzyciem specjalistycznej
terminologii ze  zréznicowanymi  kregami
odbiorcéw, a takze przygotowac i przedstawié
krotkg  prezentacje, poswiecong  wynikom
realizacji zadania inzynierskiego, bra¢ czynny
udziat w debacie, réwniez jako prowadzgcy

P7U_U

P7S_UK

NIE

K2A_UO05

postugiwac sie jezykiem obcym na poziomie B2+
Europejskiego  Systemu  Opisu  Ksztatcenia
Jezykowego oraz  wyzszym w  zakresie
specjalistycznej terminologii, w celu
porozumiewania sie, opracowywania
dokumentacji i prezentacji wynikédw zadan
inzynierskich, a takze czytania ze zrozumieniem
kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji
obstugi urzadzen technicznych, narzedzi
informatycznych oraz podobnych dokumentéw

P7U_U

P7S_UK

NIE

K2A_U06

prowadzi¢ proces samoksztatcenia przez cate
zycie, m.in. w celu podnoszenia kwalifikacji i
kompetencji zawodowych oraz ukierunkowywac
innych w tym zakresie

P7U_U

P7S_UU

NIE

K2A_U07

postugiwa¢  sie  metodami i  modelami
matematycznymi (w razie potrzeby odpowiednio
je modyfikujac) z zakresu: matematyki dyskretne;j
i stosowanej oraz metody optymalizacji, do
modelowania, analizy dziatania i syntezy
zaawansowanych analogowych i cyfrowych
uktadéw sterowania

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U0S

biegle postugiwa¢ sie wilasciwie dobranymi
Srodowiskami i narzedziami programistycznymi
do symulacji, projektowania i oceny jakosci
ztozonych systemdéw automatyki i robotyki,
okresli¢ ich istotne parametry i charakterystyki
eksploatacyjne

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U09

dla postawionego problemu inzynierskiego
dobra¢ metode pomiarowg i urzadzenie
pomiarowe, zrealizowac i oprogramowac system
pomiarowy, dobra¢ i skonfigurowac¢ elementy
wykonawcze, uwzgledniajac obowigzujgce
standardy i normy

P7U_U

P7S_UW

TAK
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K2A_U10

dokonac akwizycji i analizy sygnatéw i obrazéw, w
tym cyfrowych, oraz zastosowac algorytmy ich
przetwarzania w dziedzinie czasu i czestotliwosci,
wykorzystujgc odpowiednie techniki i narzedzia
sprzetowe i programowe

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U11

postugiwa¢ sie  technikami  informacyjno-
komunikacyjnymi (ICT) wfasciwymi do realizacji
zadan typowych dla dziatalnosci inzynierskiej, w
szczegblnosci zaprojektowaé, skonfigurowacé i
zabezpieczy¢ przemystowe sieci i bazy danych,
uwzgledniajac obowigzujace standardy i normy

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U12

zaprojektowa¢ i zaprogramowac¢ aplikacje
systemow SCADA do sterowania, monitorowania
procesébw i  alarmowania,  uwzgledniajac
obowigzujgce standardy i normy

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U13

planowac i przeprowadzaé¢ eksperymenty w celu
identyfikacji modeli statycznych i dynamicznych
obiektéw, ich parametréw oraz dokonywac
walidacji modeli, interpretowac uzyskane wyniki i
wyciggac wnioski

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U14

stosowaé¢ podstawowe metody
projektowania zaawansowanych
sterowania, w tym nieliniowych i dyskretnych,
postugiwac sie biegle wybranymi narzedziami
programistycznymi do symulacji i
komputerowego wspomagania projektowania
uktadéw sterowania

analizy i
uktadow

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U15

formutowaé¢ oraz, wykorzystujagc odpowiednie
narzedzia analityczne, symulacyjne i
eksperymentalne, testowac stawiane przez siebie
hipotezy = zwigzane z modelowaniem i
identyfikacja, projektowaniem elementow,
uktadéw i systemdéw automatyki i robotyki,
odpowiednio do warunkow ich wykorzystania

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U16

okresli¢ i opisa¢ zadania robotéw, lub systemodw
automatyki procesowej, w zaleznosci od
studiowanej specjalnosci, opracowac algorytm
ich rozwigzania oraz zaimplementowac w postaci
oprogramowania

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U17

sformutowac problem optymalizacyjny, w tym
zadanie sterowania optymalnego i optymalizacji
kosztow, skonstruowa¢ i zaimplementowad

algorytm optymalizacji oraz przedyskutowac

P7U_U

P7S_UW

TAK
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otrzymane wyniki

K2A_U18

zastosowac metody whnioskowania,
podejmowania decyzji i sztucznej inteligencji do
analizy i projektowania algorytmdw sterowania w
automatyce i robotyce

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U19

przy formutowaniu, rozwigzywaniu i realizacji
zadan, zwigzanych z projektowaniem i
modelowaniem uktadow i systemdéw automatyki,
robotyki i mechatroniki oraz oceng przydatnosci i
mozliwosci wykorzystania nowych osiggnieé
(technik i technologii) integrowa¢ wiedze z
automatyki i robotyki, informatyki, mechaniki,
biotechnologii, sztucznej inteligencji oraz innych
dyscyplin i dziedzin wiedzy

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U20

zgodnie z zadang specyfikacjg, opisac,
zaprojektowaé, zestawi¢ sprzetowg warstwe,
skonfigurowa¢ i  oprogramowac¢  systemy
sterowania obiektami lub procesami
rzeczywistymi, z wykorzystaniem wiasciwych
metod, technik i narzedzi, w razie potrzeby
tworzgc nowe, modyfikujgc lub przystosowujac
istniejgce metody, techniki i narzedzia

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U21

organizowac proces produkcji, w tym zarzadzaé
zasobami materiatowymi, sprzetowymi i ludzkimi

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U22

zebra¢ oferty rynkowe dotyczace zadan
projektowych i oszacowac koszty catego procesu
projektowania i realizacji uktadu automatyki lub
robotycznego

P7U_U

P7S_UK

NIE

K2A_U23

przy formutowaniu i rozwigzywaniu ztozonych
zadan inzynierskich, w tym zadan nietypowych, a
takze  prostych  probleméw  badawczych,
zastosowac podejscie systemowe,
uwzgledniajace takze aspekty pozatechniczne, w
tym $rodowiskowe, ekonomiczne i prawne oraz
zasady bezpieczenstwa i higieny pracy

P7U_U

P7S_UK

NIE

K2A_U24

ocenié¢ przydatnosc rutynowych metod i narzedzi,
stuzagcych do rozwigzywania prostych zadan
inzynierskich, typowych dla automatyki i
robotyki, oraz wybiera¢ i stosowal wtasciwe
metody i narzedzia

P7U_U

P7S_UW

TAK

K2A_U25

dokonac krytycznej analizy istniejgcych rozwigzan
technicznych, oceni¢ te rozwigzania oraz

P7U_U

P7S_UW

TAK

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl

16




zaproponowac ich ulepszenia (zoptymalizowac)

K2A_U26

wykorzysta¢ zdobyte w srodowisku zajmujgcym
sie zawodowo dziafalnoscia inzynierska
doswiadczenie zwigzane 1z projektowaniem,
nadzorowaniem i utrzymaniem  urzadzen,
obiektéw i systemdw automatyki i robotyki

P7U_U

P7S_UW

TAK

Kompetencje spoteczne: jest gotéw do

K2A_KO1

krytycznej oceny odbieranych tresci i uznawania
znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw
poznawczych i praktycznych

P7U_K

P7S_KK

TAK

K2A_K02

wypetniania zobowigzan spotecznych,
inspirowania i organizowania dziatalnosci na rzecz
Srodowiska spotecznego i inicjowania dziatan na
rzecz interesu publicznego poprzez formutowanie
i przekazywanie spoteczenstwu (m.in. poprzez
Srodki masowego przekazu) informacji i opinii
dotyczacych osiggniec techniki i innych aspektow
dziatalnosci inzynierskiej i naukowej w sposdb
powszechnie zrozumiaty, z uzasadnieniem
réznych punktéw widzenia

P7U_K

P7S_KO

NIE

K2A_KO3

myslenia i dziatania w sposéb przedsiebiorczy

P7U_K

P7S_KO

NIE

K2A_K04

odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych z
uwzglednieniem zmieniajacych sie potrzeb
spotecznych, w tym rozwijania dorobku zawodu,
podtrzymywania etosu zawodu, przestrzegania i
rozwijania zasad etyki zawodowej oraz dziatania
na rzecz przestrzegania tych zasad

P7U_K

P7S_KR

NIE
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Sktad zespotu przygotowujacego raport samooceny

Imie i nazwisko

Katarzyna Moscinska

Tytut lub stopien naukowy/stanowisko/funkcja
petniona w uczelni

Dr inz./st. wykt./ Prodziekan ds. Ksztatcenia, Wydziat AEI

Marek Ptaczek

Dr hab. inz./prof. PS/ Prodziekan ds. Ksztatcenia, Wydziat MT

Marta Dudek-Burlikowska

Dr hab. inz./adiunkt

Mariusz Frackiewicz

Dr inz./adiunkt

Adam Gatuszka

Dr hab. inz./prof. PS/ Zast.kier. Katedry Automatyki i Robotyki

Krzysztof Janerka

Dr hab. inz./prof. PS

Jerzy Kasprzyk

Dr hab. inz./prof. PS/ Zast.kier. Katedry Pomiaréw i Sterowania

Jolanta Krystek

Dr inz./adiunkt

Waldemar Kwasny

Dr hab. inz./prof. PS

Krzysztof Puszynski

Dr hab. inz./prof. PS

Andrzej Wrdbel

Dr hab. inz./prof. PS
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Spis tresci

Efekty uczenia sie zaktadane dla ocenianego kierunku, poziomu i profilu studiéw 3

Prezentacja uczelni 20

Czesc . Samoocena uczelni w zakresie spetniania szczegétowych kryteriow oceny programowej na
kierunku studiow o profilu ogélnoakademickim 21

Kryterium 1. Konstrukcja programu studidw: koncepcja, cele ksztatcenia i efekty uczeniasie 21

Kryterium 2. Realizacja programu studidow: tresci programowe, harmonogram realizacji programu
studidow oraz formy i organizacja zaje¢, metody ksztatcenia, praktyki zawodowe, organizacja
procesu nauczania i uczenia sie 34

Kryterium 3. Przyjecie na studia, weryfikacja osiggniecia przez studentow efektédw uczenia sie,
zaliczanie poszczegdlnych semestréw i lat oraz dyplomowanie 44

Kryterium 4. Kompetencje, doswiadczenie, kwalifikacje i liczebnos¢ kadry prowadzacej ksztatcenie
oraz rozwdj i doskonalenie kadry 53

Kryterium 5. Infrastruktura i zasoby edukacyjne wykorzystywane w realizacji programu studiow
oraz ich doskonalenie 59

Kryterium 6. Wspotpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym w konstruowaniu, realizacji
i doskonaleniu programu studiéw oraz jej wptyw na rozwdj kierunku 65

Kryterium 10. Polityka jakosci, projektowanie, zatwierdzanie, monitorowanie, przeglad

i doskonalenie programu studiéw 89
Czesc Il. Perspektywy rozwoju kierunku studiow 96
Czesc NI, Zataczniki 97

Zatgcznik nr 1. Zestawienia dotyczgce ocenianego kierunku studiéw 97

Zatacznik nr 2. Wykaz materiatéw uzupetniajgcych 136
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Prezentacja uczelni

Politechnika Slgska to najstarsza uczelnia techniczna w regionie i jedna z najwiekszych w kraju.
Dekret o utworzeniu Politechniki Slaskiej wszedt w zycie z dniem 11 czerwca 1945r. Politechnika
Slaska jest uczelnig publiczng, w petni autonomiczng, kierowang przez organy jednoosobowe i
kolegialne pochodzace z wyboru. Najwyiszym organem jednoosobowym jest Rektor. W sktad
Politechniki Slaskiej wchodzi 15 jednostek: trzynascie wydziatéw i dwa instytuty. Jedenascie
jednostek zlokalizowanych jest w Gliwicach, a po dwie w Katowicach i w Zabrzu. Studia s3
prowadzone na ponad 50 kierunkach i ok. 200 specjalnosciach obejmujacych caty zakres dziatalnosci
inzynierskiej. Oprécz kierunkdw technicznych na uczelni mozna réwniez studiowac analityke
biznesowg, architekture wnetrz, matematyke, socjologie, zarzadzanie i zarzgdzanie projektami, a
takze lingwistyke stosowang oraz pedagogike przedszkolng i wczesnoszkolng. Obecnie na studiach
wyzszych studiuje ponad 18 000 studentéw. Politechnika Slaska jest takie organem prowadzacym
dwéch Akademickich Licedw Ogdlnoksztatcgcych mieszczacych sie w Gliwicach i Rybniku.

Badania na uczelni realizowane s w 12 dyscyplinach naukowych. Tematyka badan zostata
pogrupowana w 6 Priorytetowych Obszarach Badawczych obejmujgcych: Onkologie obliczeniowsg i
spersonalizowang medycyne (POB1), Sztuczng inteligencje i przetwarzanie danych (POB2), Materiaty
przysztosci (POB3), Inteligentne miasta i mobilnos¢ przysztosci (POB4), Automatyzacje proceséw i
Przemyst 4.0 (POB5), Ochrone klimatu i Srodowiska, nowoczesng energetyke (POB6).

Uczelnia oferuje studia | stopnia (inzynierskie i licencjackie), studia Il stopnia i jednolite
magisterskie i inne formy ksztatcenia. Studia prowadzone s3 w formie stacjonarnej oraz
niestacjonarnej. Kandydaci majg rowniez mozliwo$¢ podjecia ksztatcenia na jednym z 20 kierunkéw
lub specjalnosci w jezyku angielskim. Osoby posiadajace tytut zawodowy magistra, magistra inzyniera
albo réwnorzedny mogg rowniez wzigé udziat w rekrutacji do Wspdlnej Szkoty Doktorskiej,
prowadzonej przez Politechnike Slaska wspdlnie z Gtéwnym Instytutem Gérnictwa, Instytutem
Informatyki Teoretycznej i Stosowanej PAN, Instytutem Podstaw Inzynierii Srodowiska PAN, Centrum
Materiatéw Polimerowych i Weglowych PAN oraz Narodowym Instytutem Onkologii im. Marii
Sktodowskiej-Curie. Bogata oferta dydaktyczna i wysoka jakos¢ ksztatcenia sprawiajg, ze Politechnika
Slaska od lat nalezy do $cistej czotéwki polskich uczelni technicznych, o czym $wiadcza wysokie
miejsca w rankingach szkét wyzszych. W rankingu szkét wyzszych ,,Perspektyw” Politechnika Slgska
zajeta w 2021 r. 1. miejsce wsrdod uczelni wojewddztwa $lgskiego oraz 6. miejsce wsrdd uczelni
technicznych w Polsce.

Politechnika Slaska znalazta sie w gronie 10 najlepszych polskich szkét wyzszych, ktére zostaty
laureatem konkursu w programie ,lInicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza”. Znalezienie sie
Politechniki Slaskiej w tym elitarnym gronie to wielki prestiz i wyrdznienie, ale przede wszystkim
ogromna szansa rozwoju. W styczniu 2017, jako jedna z pierwszych uczelni w Polsce, Politechnika
Slaska uzyskata wyréznienie HR Excellence in Research, bedace wyrazem uznania przez Komisje
Europejska staran uczelni w zakresie wdrozenia zasad przyjetych w Europejskiej Karcie Naukowca i
Kodeksie postepowania przy rekrutacji pracownikdéw naukowych.

Misja Politechniki Slaskiej, jako prestizowej europejskiej uczelni badawczej jest kreowanie
rozwoju naukowego i postepu technicznego, ksztatcenie wysoko wykwalifikowanych kadr, a takze
aktywne wptywanie na rozwdj kraju, regionu i spotecznosci lokalnych.

Ksztatcenie na kierunku Automatyka i Robotyka prowadzit do roku akademickiego 2020/2021
Wydziat Automatyki i Elektroniki wspdlnie z Wydziatem Mechanicznym Technologicznym. S3 to
najwieksze i przodujace Wydziaty Politechniki Slaskiej posiadajace doswiadczong kadre dydaktyczng i
naukowg oraz bardzo dobrze wyposazone zaplecze dydaktyczne i badawcze. Podczas ostatniej
ewaluacji obydwie Jednostki otrzymaty kategorie A. Od biezgcego roku akademickiego kierunek
Automatyka i Robotyka jest kontynuowany na Wydziale AiE, natomiast Wydziat MT rozpoczat
ksztatcenie na kierunku Automatyka i Robotyka Przemystowa.
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Czes¢ |. Samoocena uczelni w zakresie spetniania szczegétowych kryteriow oceny
programowej na kierunku studiéw o profilu ogélnoakademickim

Kryterium 1. Konstrukcja programu studiow: koncepcja, cele ksztatcenia i efekty uczenia sie

1.1. Powiqzania koncepcji ksztafcenia z misjq i gtdwnymi celami strategicznymi uczelni (przy
uwzglednieniu kazdego z ocenianych pozioméw studiow), oczekiwania formutowane wobec
kandydatow, oferowane specjalnosci

Kierunek Automatyka i Robotyka prowadzony przy wydziatach Automatyki, Elektroniki
i Informatyki (AEl) oraz Mechanicznym Technologicznym (MT), jest jednym z najatrakcyjniejszych
kierunkéw studiow technicznych, umozliwiajgcy absolwentom wykonywanie satysfakcjonujacej pracy
W wyuczonym zawodzie, zwtaszcza w regionie $lgskim, gdzie otworzyty oraz otwierajg swoje
przedstawicielstwa liczne koncerny miedzynarodowe i przedsiebiorstwa lokalne funkcjonujace
w obszarze gospodarki opartej na wiedzy. Program studidow jest na biezgco konsultowany
z przedstawicielami przemystu oraz studentami. Obejmuje on wiele zaje¢ w bezposrednim kontakcie
Z nowoczesng aparaturg. Przygotowuje zaréwno do pracy indywidualnej, jak rowniez w matym
i duzym zespole, gdzie najistotniejsze jest rozwigzywanie praktycznych probleméw i wykonanie
projektdw zwigzanych ze sterowaniem uktadami automatyki i robotyki, ze szczegdlnym
uwzglednieniem technik sterowania mikroprocesorowego, a takze przetwarzaniem informacji.

Ten kierunek studidow jest przeznaczony dla oséb zainteresowanych zaréwno ogdlnymi
zagadnieniami budowy systemow automatyki i robotyki, jak i specjalistycznymi zagadnieniami
identyfikacji i sterowania ztozonymi uktadami automatyki i robotyki. Dobrze poradzg sobie na nim
osoby o zacieciu technicznym i te o zamitowaniach do nauk $cistych.

Kierunek Automatyka i Robotyka jest oferowany jako studia | stopnia (inzynierskie), Il stopnia
(magisterskie) oraz studia Il stopnia (doktoranckie) prowadzone w dyscyplinie Autmatyka,
elektronika i infomatyka, obecnie zastgpione przez ksztatcenie w szkole doktorskiej. Studia | i Il
stopnia prowadzone sg w formie stacjonarnej oraz niestacjonarnej. Misja i wizja Wydziatéw wpisuja
sie w misje i wizje prestizowej Uczelni, jakg jest Politechnika Slaska zawartych
w opracowanych strategiach na lata 2021-2026
https://www.polsl.pl/uczelnia/wp-content/uploads/sites/880/2021/03/Strategia-Rozwoju-
Politechnika-Slaska.pdf (Zatgcznik 1.1.1.), https://www.polsl.pl/rau/strategia-wydzialu/ (Zatgcznik
1.1.1q),
https://www.polsl.pl/rmt/wp-content/uploads/sites/107/2021/04/Strategia-rozwoju-MT-

2021 2026 wersja na strone www.pdf  (Zatgcznik  1.1.1b), https://rekrutacja.polsl.pl/wp-
content/uploads/2021/12/21x21 INFORMATOR 2022 2023.pdf (Zatgcznik 1.1.2. ).

Studenci mogg poszerza¢ swojg wiedze w ramach nastepujgcych specjalnosci prowadzonych na
podstawie programu studiéw Automatyka i Robotyka:

— automatyka procesowa

(https://www.polsl.pl/rau/inz-air-spec-automatyka-procesowa-ap/ );

— technologie informacyjne w automatyce i robotyce (https://www.polsl.pl/rau/inz-air-spec-
technologie-informacyjne-w-automatyce-i-robotyce-ti/ );

— automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkoéw (https://www.polsl.pl/rau/inz-air-spec-
automatyka-i-eksploatacja-inteligentnych-budynkow-aieib/ ).

— automatyzacja i robotyzacja proceséw (https://euslugi.polsl.pl/Dokument/Find/518ff7b8-e906-
4cde-8170-b82cb64d587f/Wydzial-Mechaniczny-

Technologiczny/Plany do 2020/S1 AiR 2019 2020.pdf,

https://euslugi.polsl.pl/Dokument/Find/ed3e6e07-170d-4d38-bd33-41a9e1434827/Wydzial-

Mechaniczny-Technologiczny/Plany do 2020/N1 AiR 2019 2020.pdf).
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Specjalnos$é automatyka procesowa pozwala na zapoznanie sie z zagadnieniami przemystowych
pomiarow  wielko$ci  fizycznych, wykorzystania urzadzen wykonawczych, projektowania
i prototypowania dedykowanych uktadéw sterowania oraz sterowania jakoscig i produkcja.

Specjalnos¢ technologie informacyjne w automatyce i robotyce, jak sama nazwa wskazuje, jest
ukierunkowana na zastosowanie rozwigzan informatyki przemystowej w systemach sterowania,
programowanie takich systemow i przetwarzanie informacji.

W ostatnich latach, zgodnie z oczekiwaniami przemystu i otoczenia gospodarczego oferta studiow
| stopnia zostata rozszerzona o dwie specjalnosci Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkow
— AEl oraz Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkdw - ISIE, prowadzone we wspodtpracy z
Wydziatem Inzynierii Srodowiska i Energetyki (ISIE). Pierwsza jest zorientowana na zagadnienia
zwigzane z automatyka i sterowaniem rdéznych systeméw w budynkach, druga jest zorientowana na
eksploatacje inteligentnych budynkéw.

Na studiach Il stopnia Studenci mogg poszerza¢ swojg wiedze w wybranych dziedzinach
wybierajac przedmioty i moduty tematyczne w ramach nastepujacych specjalnosci oferowanych na
Wydziale AEI:

Automatyka (https://www.polsl.pl/rau/mgr-air-spec-automatyka-aut/ );

Robotyka (https://www.polsl.pl/rau/mgr-air-spec-robotyka-rob/ );

Systemy pomiarowe i informacyjne (https://www.polsl.pl/rau/mgr-air-spec-systemy-
pomiarowe-i-informacyjne-spii/ )

Sterowanie w inzynierii procesowej i biotechnologii
(https://www.polsl.pl/rau/mgr-air-spec-sterowanie-w-inzynierii-procesowej-i-biotechnologii-
swipib/ ).

oraz na specjalnosciach oferowanych na Wydziale MT, uruchamianych w zaleznosci od liczby

kandydatow chetnych do studiowania na danej specjalnosci:

— Modelowanie komputerowe uktaddéw i proceséw (niestacjonarne)

— Projektowanie i automatyzacja maszyn i proceséw technologicznych (stacjonarne)

—  Projektowanie robotow i urzgdzen automatyki (stacjonarne/niestacjonarne)

— Automatyzacja i robotyzacja proceséw przetwdérstwa metali (stacjonarne)

— EN Integrated Manufacturing Systems (stacjonarne/niestacjonarne)

— Zaawansowane uktady sterowania maszyn i procesdw (stacjonarne)

https://www.polsl.pl/rmt/kierunki/automatyka-i-robotyka/

Na semestrach 1. i 2. studenci obierajg niezaleznie przedmiot specjalnosciowy i modut
specjalnosciowy. Ponadto na semestrze 2. istnieje mozliwos$¢ ksztatcenia tzw. metodg Project Based
Learning (PBL), ktéra umozliwia studiowanie wedtug indywidualnej organizacji studiow i jest
zwigzana z realizacjg projektéw we wspdtpracy ze studentami innych kierunkéw. Na semestrze 3.
studenci obierajg 3 przedmioty specjalnosciowe. Umozliwia to indywidualne planowanie Sciezki
ksztatcenia w ramach kierunku Automatyka i Robotyka, a koricowe okreslenie specjalnosci odbywa
sie na podstawie liczby punktéw ECTS uzyskanych z przedmiotéw przypisanych do poszczegdlnych
specjalnosci.

Gtéwnym wymogiem w tworzeniu programow studidw jest zapewnienie realizacji kierunkowych i
obszarowych (specjalnosciowych w dyscyplinie Automatyka, elektronika i informatyka) efektow
uczenia sie oraz spdjnosci z celami strategicznymi i misjg Wydziatu oraz Uczelni.

Wysoka jakos¢ ksztatcenia oraz atrakcyjna oferta edukacyjna zwigzana z rdznorodnoscia
proponowanych specjalnosci, zarébwno na |, jak i Il stopniu studidw na kierunku Automatyka i
Robotyka, wigze sie z realizacjg wizji, misji i kolejnych strategicznych celdw szczegétowych Uczelni.
Studia umozliwiajg wspotprace z wieloma firmami, ktére chetnie zatrudniajg absolwentéw Uczelni, o
czym $wiadczg wyniki prowadzonych na Uczeni badan loséw absolwentéw. Odpowiedni dobdr tresci
ksztatcenia pozwala ksztatci¢ wysoko wykwalifikowang kadre w ramach dyscypliny Automatyka,
Elektronika i Elektrotechnika w dziedzinie nauk inzynieryjnych na rzecz spoteczenstwa i gospodarki
opartej na wiedzy (misja Uczelni). Absolwenci sg poszukiwani przez pracodawcow, sg przygotowani
do kreowania innowacji w obszarze nowoczesnych rozwigzan w zakresie automatyzacji i robotyzacji
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procesow przemystowych i ich komercjalizacji. Nierzadko zajmujg stanowiska kierownicze,
dyrektorskie oraz wysokie pozycje w korporacjach przemystowych, czego dowodzg liczne rankingi
prowadzane przez niezalezne osrodki badawcze (misja Wydziatu). Otwarcie na globalizacje rynku
pracy i umozliwienie studentom zdobywania odpowiednich kompetencji jest zwigzane z
zapewnieniem wysokich standardéw nauczania oraz nowoczesnych i elastycznych form ksztatcenia
(misja Wydziatu), (w tym tzw. zdalna edukacja, nowoczesne metody edukacji i elementy dydaktyki
odwrotnej), umozliwieniem podjecia przez studentéw indywidualnego toku studiéw oraz
studiowania wybranych semestrow w jezyku obcym w ramach miedzyuczelnianych umoéw programu
Erasmus+ (Wydziaty wspdtpracuja w tym zakresie z uczelniami z 41lkrajow — (Zatgcznik 1.1.3.
Wymiana Erasmus plus AEl, Zatacznik 1.1.3b. Wymiana Erasmus MT). Podnoszenie jakosci i
atrakcyjnosci ksztatcenia dzieki korzystaniu przez studentdw z nieustannie doskonalonej bazy
dydaktycznej i laboratoryjnej umozliwia nabywanie odpowiednich umiejetnosci i kompetencji
badawczych, co wpisuje sie doskonale w cele strategiczne zaréwno Wydziatéw, jak i Uczelni.

Konfiguracja tresci programowych na kierunku Automatyka i Robotyka pozwala absolwentom
naby¢ kompetencje inzynierskie przy réwnoczesnym pogtebieniu aspektéw zwigzanych z organizacjg i
zarzgdzaniem, wykorzystujgcych wiedze ukierunkowang na nowoczesne technologie i ocene ich
wptywu na $rodowisko oraz spoteczenstwo, ponadto pozwala przygotowac kadre wspierajgca
dynamiczny rozwdj gospodarki w duchu wartosci etycznych (wpisujgc sie w wizje Uczelni) oraz
zapewnia zréwnowazony rozwdj studentow i pracownikdw naukowo-badawczych, przejawiajacy sie
w transferze nowoczesnej wiedzy o automatyce i robotyce oraz wymianie doswiadczen (w
nawigzaniu do wizji Wydziatu).

Reasumujac, nalezy stwierdzié, ze zaréwno koncepcja, jak i cele ksztatcenia oraz osiggane efekty
uczenia sie sg zgodne ze strategig i politykg jakosci Uczelni oraz Wydziatéw, przy ktorych kierunek
Automatyka i Robotyka jest realizowany, mieszczg sie w dyscyplinach, do ktérych kierunek jest
przyporzadkowany.

1.2. Zwiqzek ksztatcenia z prowadzonqg w uczelni dziatalnoscig naukowq

Kierunek zostat przypisany do obszaru nauk inzynieryjno-technicznych. Ksztatcenie odbywa sie w
dyscyplinie Automatyka, elektronika i elektrotechnika oraz Inzynieria mechaniczna, na | i Il stopniu
studiéw. Obie dyscypliny sg bardzo zwigzane ze sobg na obecnym poziomie rozwoju techniki.
Efektywne taczenie w procesie ksztatcenia wiedzy z tych dyscyplin jest ogromnym atutem
absolwentéw tworzacych nowoczesne, przemystowe systemy automatyki i robotyki. Podkreslajg to
przedstawiciele otoczenia przemystowego. Studenci kierunku czesto realizujg interdyscyplinarne
projekty na obydwu Wydziatach, a nawet z innymi dyscyplinami naukowymi i wydziatami.
Przyktadami sg prace realizowane przez kota naukowe (budowa bolidéw, robotéw, dronéw oraz
tworzenie oprogramowania) i indywidualne projekty studenckie.

Podczas ostatniej ewaluacji obydwie Jednostki otrzymaty kategorie A. Pracownicy dyscypliny
Automatyka, elektronika i elektrotechnika oraz Inzynieria mechaniczna sg autorami wysoko
punktowanych publikacji. W tej pierwszej w latach 2019-2021 opublikowali tgcznie 2254 pozycje. Z
tego 27 pozycji za 200 punktow, 98 pozycji za 140 punktéw oraz 113 za 100 punktéw. W Inzynierii
mechanicznej w tym okresie opublikowano tgcznie 2698 pozycji. Z tego 11 pozycji za 200 punktéw, 76
pozycji za 140 punktdw oraz 55 za 100 punktéw wg listy MNiSW.

Na Uczelni realizowany jest projekt: Politechnika Slaska jako Centrum Nowoczesnego Ksztatcenia
opartego o badania i innowacje w ramach osi priorytetowej lll. Szkolnictwo wyzsze dla gospodarki i
rozwoju oraz dziatania 3.5 Kompleksowe programy szkét wyzszych. Projekt realizowany jest od 2018-
04-01 do 2022-03-31, a kwota dofinansowania ze srodkéw UE wynosi 25 084 080,15 zt. Celem
gldbwnym projektu jest przeprowadzenie w Politechnice Slaskiej gtebokich zmian w zakresie
ksztatcenia oraz funkcjonowania Uczelni, w celu petnienia przez nig roli Centrum Nowoczesnego
Ksztatcenia opartego o badania i innowacje. Cele szczegétowe to:
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— Unowoczes$nienie ksztatcenia na wszystkich kierunkach studiéw | i Il stopnia prowadzonych na
Politechnice Slgskiej, opartego o badania naukowe i innowacje w celu lepszego przygotowania
absolwentéw do realizacji wyzwan nowoczesnej gospodarki i spoteczenstwa,

— Rozwdj nowoczesnej Szkoty Doktoréw na Politechnice Slaskiej oferujgcej interdyscyplinarny model

ksztatcenia w 11 dyscyplinach,

— Wozrost umiedzynarodowienia Uczelni poprzez uruchomienie ksztatcenia w jezyku angielskim na 5

kierunkach studiéw na Politechnice Slaskiej,

— Wsparcie zmian organizacyjnych i podniesienie kompetencji 365 pracownikéw Politechniki

Slaskiej.

Studentom studiéw | i Il stopnia projekt oferuje interdyscyplinarne ksztatcenie na dostosowanych
do realnych potrzeb gospodarki kierunkach studidw, w tym realizacje wymagajgcych
interdyscyplinarnych projektéw o tematyce wyptywajgcej z aktualnych potrzeb przedsiebiorstw lub
spoteczenstwa, certyfikowane szkolenia zawodowe i zajecia warsztatowe ksztatcgce kompetencje,
dodatkowe zajecia realizowane wspdlnie z pracodawcami, dodatkowe zadania praktyczne dla
studentdw realizowane w formie interdyscyplinarnych projektéw, wizyty studyjne u pracodawcéw
oraz wsparcie w rozpoczeciu aktywnosci zawodowej na rynku pracy.

Doktorantom projekt oferuje dodatkowe stypendia naukowe, ptatne staze w zagranicznych
osrodkach naukowych, ptatne krajowe staze przemystowe oraz wyjazdy na szkolenia organizowane
przez zagraniczne jednostki naukowe. Pracownikom Politechniki Slgskiej projekt oferuje podniesienie
kompetencji dydaktycznych, informatycznych i umiejetnosci prowadzenia zaje¢ w jezyku angielskim
w ramach szkolen warsztatow i stazy dydaktycznych oraz podniesienie kompetencji zarzadczych
kadry kierowniczej. Pracodawcom projekt oferuje mozliwos¢ uczestnictwa w roli inicjatoréw i
ekspertow przy realizacji interdyscyplinarnych projektéw w formie Project Based Learning
obejmujacych rozwigzywanie konkretnych probleméw badawczo-rozwojowych przedsiebiorstw,
mozliwos$¢ prowadzenia dodatkowych zaje¢ ze studentami stuzgcych podnoszeniu ich kompetencji
zawodowych i umiejetnosci miekkich, realny wptyw na proces ksztatcenia studentéw poprzez
uczestnictwo w badaniach i prognozowaniu potrzeb pracodawcow.

Na Wydziale AiE od 2016r. 20 pracownikédw uzyskato stopien doktora habilitowanego, 3 osoby za$
tytut profesora w dyscyplinie Automatyka i Robotyka. W toku jest postepowanie o nadanie tytutu
profesora oraz 1 postepowanie dotyczgce stopnia doktora habilitowanego w tej dyscyplinie.

Na Wydziale MT w latach 2016-2020 stopient doktora habilitowanego uzyskato 34 pracownikéw
wydziatu. Stopien doktora nauk technicznych uzyskato 39 pracownikéw. Tytut profesora uzyskaty 2
osoby.

Wg danych ze Sprawozdan Dziekandéw w roku 2020 Wydziaty realizowaty wiele projektéw
badawczych finansowanych z réznych Zrédet, co przedstawiono w tabeli ponizej. Sg one realizowane
w ramach PE (Horyzont, Premia na Horyzoncie, European Space Agency Tenders), w ramach grantow
NCN (OPUS, ETIUDA, PRELUDIUM, MINIATURA), w ramach S$rodkéw z MNiSW (Doktoraty
wdrozeniowe), ze Srodkéw NCBR (LIDER) oraz w ramach Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja
Rozwdj 2014-2020.

Liczba realizowanych projektéw w ramach srodkéw
Proiekt innych innych
JeRty ramS\I/Evych programéw Srodkow MEIN NCBIR NCN
UE zagranicznych
AiE 2 4 3 17 13 23
MT 2 8 1 1 7 18

Na wydziale AiE dziata 20 studenckich kot naukowych, w ktérych swoje zainteresowania moga
rozwijaé studenci kierunku Automatyka i Robotyka. Z kolei na wydziale MT dziatajg 42 studenckie
kota naukowe na réznych kierunkach studiéw. Obszar dziatan zwigzanych z kierunkiem Automatyka i
Robotyka obejmuje 20 z nich.
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1.3. Zgodnos¢ koncepcji ksztatcenia z potrzebami otoczenia spoteczno-gospodarczego oraz
rynku pracy, roli iznaczenia interesariuszy wewnetrznych i zewnetrznych w procesie
opracowania koncepcji ksztatcenia i jej doskonalenia

Kazdorazowo przy zmianie programoéw studidow, od kilku juz lat, wstepem jest badanie stabych i
mocnych stron elementéw procesu dydaktycznego. Brane s3 pod uwage opinie studentow
(interesariuszy wewnetrznych), a takze przedstawicieli przemystu (interesariuszy zewnetrznych).
Istotnym elementem strategii jest ukierunkowanie dziatan na wdrazanie, udoskonalanie oraz
dostosowanie efektéw uczenia sie do potrzeb pracodawcéw i oczekiwan studentdédw przy zachowaniu
ogdlnoakademickiego charakteru ksztatcenia.

Plany zwigzane z rozwojem kazdego kierunku prezentowane sg na Radach Dziekarskich obydwu
Wydziatéw, w ktérych uczestniczg przedstawiciele otoczenia spoteczno gospodarczego (Narodowy
Instytut Onkologii im. Marii Sktodowskiej-Curie, Oddziat w Gliwicach, Siemens Sp. z 0.0., Aptiv
Services Poland S.A., INTERFLO - Region Pdtnocny Bombardier Transportation Polska Sp. z o.0.,
Rockwell automation sp.z 0.0., WASKO S.A., Michael System, Regionalna lIzba Przemystowo-
Handlowa Gliwice, APA Group, GAPR Sp. zo. o., Fabryka Drutu Gliwice S.A.). Ponadto obydwa
Wydziaty wspdtpracujg z firmami i organizacjami zajmujacymi sie badaniem oczekiwan pracodawcéw
i aktualnych potrzeb rynku inzynieréw. Takim przyktadem jest udziat Politechniki Slgskiej w Klastrze
,Silesia Automotive & Advanced Manufacturing” (SA&AM), ktéry jest inicjatywg Katowickiej
Specjalnej Strefy Ekonomicznej S.A. realizowang na rzecz przedsiebiorstw dziatajgcych w branzy
motoryzacyjnej oraz zaawansowanych technologii. Wizja Klastra SA&AM jest wykreowanie
wojewddztwa $lgskiego i opolskiego jako srodkowoeuropejskiego regionu kompetencji w branzy
motoryzacyjnej. Celem Klastra SA&AM jest zbudowanie silnej platformy wymiany i wspodtpracy
miedzy przedsiebiorstwami a instytucjami edukacyjnymi i naukowymi. Katedry obydwu Wydziatéw
uczestniczag w pracach ,Centrum Technik Automotive”, stanowigcego wirtualng platforme
kontaktowa jednostek naukowych, ktdre oferujg m.in. ustugi badawczo-rozwojowe, ekspertyzy i
doradztwo dla firm z sektora motoryzacyjnego https://www.silesia-
automotive.pl/centrum technik/?p=1&Ilang id=1. W kreowaniu programoéw studiéw uwzgledniane
sg takze wyniki ankietyzacji przeprowadzanej przez Biuro Karier Studenckich, wyniki hospitacji zajec
dydaktycznych, oceny procesu dydaktycznego i pracy studentdw oraz wnioski wyptywajace z
doswiadczenia w realizacji zaje¢ dydaktycznych na kierunku Automatyka i Robotyka.

Wydziat MT realizowat w latach 2018-2020 projekt DAMAZ - Doswiadczony Absolwent
Mechatroniki, Automatyki i Robotyki oraz Zarzadzania i Inzynierii Produkcji. Gtéwnym celem projektu
byto nabycie i podniesienie kompetencji zawodowych, interpersonalnych, komunikacyjnych oraz
umiejetnosci praktycznego wykorzystania wiedzy przez studentéw studidw stacjonarnych. Projekt
zaktadat realizacje wysokiej jakosci stazy celem potgczenia wiedzy teoretycznej zdobytej na studiach
z doswiadczeniem uzyskanym w przedsiebiorstwie oraz umozliwiat absolwentom ptynne przejscie
z etapu edukacji do etapu zatrudnienia. W trakcie stazu studenci tgczyli wiedze dotyczacg procesu
technicznego z umiejetnosciami z zakresu IT. Staze przyczynity sie rdwniez do rozwoju kompetencji
»miekkich”, zwigzanych z komunikacjg interpersonalng oraz umiejetnoscia pracy w zespole.
Obejmowat on réwniez studentéw ocenianego kierunku.

1.4. Sylwetka absolwenta, charakterystyka przewidywanych miejsc zatrudnienia absolwentow

Absolwenci stopnia | kierunku Automatyka i Robotyka (https://www.polsl.pl/rau/inz-air-
automatyka-i-robotyka/) posiadajg wiedze z zakresu przedmiotéw zaje¢ zwigzanych ze sterowaniem
procesami ciggtymi i dyskretnymi, inzynierig procesowg i systemowa, systemami komputerowymi
i mikroprocesorowymi, automatyzacjg procesow technologicznych i uktadéw autonomicznych, a
takze robotykag, uktadami mobilnymi. Posiadajg umiejetnosci, niezbedne przy projektowaniu
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i programowaniu réznorodnych uktadéw sterowania, w programowaniu off-line i on-line robotow
przemystowych i zrobotyzowanych gniazd produkcyjnych, robotdw mobilnych oraz urzadzen
autonomicznych. Sg bardzo dobrze przygotowani teoretycznie i praktycznie do podjecia pracy
zawodowej, w zaleznosci od specjalnosci, jako projektanci i uzytkownicy:
—nowoczesnych systeméw automatyki, w tym automatyki procesowej i budynkowej,
—utrzymania ruchu obiektéw przemystowych oraz uzytecznosci publicznej,
—uktaddw sterowania robotéw, urzadzern mobilnych, samochoddw i samolotéw,
—systemow biotechnologicznych i energetycznych,
—systeméw komputerowych, monitorujgcych, pomiarowych i decyzyjnych w realiach wymagan
przemystu 4.0.
Absolwenci znajdg zatrudnienie w:
—zaktadach oraz firmach projektujgcych, wytwarzajgcych i stosujgcych sprzet automatyki,
—firmach projektujacych i programujgcych systemy sterowania,
—centrach komputerowych, jednostkach utrzymania ruchu,
—osrodkach badawczo-rozwojowych, zajmujgcych sie projektowaniem i wdrazaniem nowych,
zautomatyzowanych proceséw wytwérczych, transportowych i technologicznych.

W szczegdlnosci Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka o specjalnosci Automatyka
procesowa prowadzonej wedtug programu studiow Automatyka i Robotyka
(https://www.polsl.pl/rau/inz-air-spec-automatyka-procesowa-ap/) posiadajg wiedze z zakresu
przedmiotdéw zwigzanych ze sterowaniem procesami ciggtymi i dyskretnymi, inzynierig procesowgq i
systemowg, automatyzacjg proceséw technologicznych i uktadéw autonomicznych, a takze robotyka
oraz uktadami mobilnymi. Posiadajg umiejetnosci, niezbedne przy projektowaniu i programowaniu
réznorodnych uktadéw sterowania. Sg bardzo dobrze przygotowani teoretycznie i praktycznie do
podjecia pracy zawodowej, w szczegdlnosci jako projektanci i uzytkownicy:

— nowoczesnych systemdéw automatyki, w tym automatyki procesowej,

— utrzymania ruchu obiektéw przemystowych,

— uktadow sterowania robotdw, urzgdzen mobilnych, samochoddéw i samolotdw,

— systemow biotechnologicznych i energetycznych.

Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka o specjalnosci Technologie informacyjne w
automatyce | robotyce prowadzonej wedtug programu studiéw Automatyka i Robotyka
(https://www.polsl.pl/rau/inz-air-spec-technologie-informacyjne-w-automatyce-i-robotyce-ti/ ) posiadajg
wiedze z zakresu przedmiotdw zwigzanych ze sterowaniem procesami ciggtymi i dyskretnymi,
systemami SCADA, inzynierig procesowq i systemowg, przetwarzaniem informacji, podejmowaniem
decyzji oraz zarzadzaniem danymi. Posiadajg umiejetnosci, niezbedne przy projektowaniu i
programowaniu réznorodnych ukfadéw sterowania, w programowaniu off-line i on-line robotéw
przemystowych i zrobotyzowanych gniazd produkcyjnych, robotéw mobilnych oraz urzadzen
autonomicznych. Sg bardzo dobrze przygotowani teoretycznie i praktycznie do podjecia pracy
zawodowej, w szczegdlnosci jako projektanci i uzytkownicy:

— nowoczesnych systemoéw automatyki, wykorzystujacych technologie informacyjne,

— utrzymania ruchu obiektéw przemystowych,

— ukfaddéw sterowania robotdw, urzadzen mobilnych, samochodéw i samolotéw,

— systeméw komputerowych, monitorujgcych, pomiarowych i decyzyjnych w realiach wymagan

przemystu 4.0.
Absolwenci specjalnosci Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkow prowadzonej wedtug
programu studiow Automatyka i Robotyka (https://www.polsl.pl/rau/inz-air-spec-automatyka-i-
eksploatacja-inteligentnych-budynkow-aieib/ ) sg bardzo dobrze przygotowani teoretycznie i
praktycznie do podjecia pracy zawodowej, w szczegdlnosci jako:

— programista sterownikéw, konfigurator systemow sieciowych, projektant systeméw nadzoru

dyspozytorskiego SCADA.

— praca przy urzadzeniach automatyki i systemach HVAC (ogrzewania , wentylacji i klimatyzacji).

— utrzymanie ruchu i eksploatacja obiektu, stanu technicznego instalacji, usuwanie awarii.
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— projektant systeméw BMS (zarzadzania budynkami) i BEMS (zarzadzanie energig).

— projektant systemow automatyki .

— praca przy diagnostyce systemdw, umiejetnosci z zakresu prowadzenia diagnostyki cieplnej

budynkow.

Absolwenci kierunku Automatyka i Robotyka stopnia Il posiadajg szeroka wiedze z zakresu
projektowania, programowania i obstugi systeméw sterowania w rdéznych obszarach dziatalnosci
cztowieka (https://www.polsl.pl/rau/mgr-air-automatyka-i-robotyka/ ). S3 oni bardzo dobrze
przygotowani teoretycznie i praktycznie do podjecia pracy zawodowej, w szczegdlnosci jako:

— Projektant i programista systeméw sterowania

— Integrator systemdw automatyki

— Konstruktor i programista systeméw pomiarowych i diagnostycznych

— Projektant systemdéw wbudowanych i autonomicznych obiektéw bezzatogowych

— Programista sterownikdéw przemystowych i systemdéw SCADA

— Konstruktor i programista urzadzen typu loT

— Specjalista w zakresie robotyzacji i automatyzacji proceséw produkcyjnych, itp.

Absolwenci o zainteresowaniach naukowo-badawczych, po uzyskaniu stopnia magistra moga
ubiegac sie o przyjecie do Szkoty Doktoréw (https://www.polsl.pl/rjo15-sd/ ).

1.5. Cechy wyrdziniajgce koncepcje ksztafcenia oraz wykorzystanych wzorcéw krajowych lub
miedzynarodowych

Wydzialy AiE oraz MT to najwieksze wydziaty Politechniki Slaskiej, od wielu lat prowadzace
interdyscyplinarne badania i projekty, do ktdrych odnosza sie takze efekty uczenia sie na kierunku
Automatyka i Robotyka. Ta korzystna sytuacja powoduje, ze absolwenci studidw na tym kierunku,
pomimo sprecyzowanego programu studidw i obranych specjalnosci, sg przygotowani do
rozwigzywania roznych probleméw przemystowych i sg poszukiwanymi specjalistami, bardzo chetnie
zatrudnianymi w sferze badawczo-rozwojowej oraz we wszystkich dziedzinach przemystu.
Absolwenci kierunku AiR sg rozpoznawalni w srodowisku pracodawcédw m.in. z branzy automotive
oraz przemystu maszynowego. Badania przeprowadzone przez Biuro Karier pokazuja, ze ponad 80%
ankietowanych pracodawcéw uwaza absolwentéw kierunku AiR za dobrze przygotowanych do pracy
w przemysle. Szczegdlnie w ostatnich latach zaciesniajaca sie wspdtpraca z otoczeniem spotecznym i
gospodarczym przyczynia sie do unowoczesnienia oferty ksztatcenia. Automatyka i Robotyka to
bardzo dynamicznie rozwijajgcy sie kierunek, stagd wspdtpraca z firmami produkujgcymi nowoczesne
zautomatyzowane i zrobotyzowane systemy produkcyjne lub wykorzystujgce takie rozbudowane
uktady w produkcji staje sie wrecz koniecznoscig. Obydwa Wydziaty wspodtpracujg z firmami z branzy
Automatyka i Robotyka, dziatajgcymi w obszarze rozwojowym Przemystu 4.0 (Rewolucja
Przemystowa 4.0,) i Inteligentnych Fabryk. Jednym z Priorytetowych Obszaréw Badawczych jest
Automatyzacja procesow i Przemyst 4.0. Na stronie tego obszaru
https://www.polsl.pl/pob5/tematyka-badawcza/ znajduje sie stwierdzenie: ,Bliski kontakt z
przemystem pozwala réwniez na planowanie i ciggtg aktualizacje programoéw dydaktycznych na
wszystkich poziomach ksztatcenia, od poziomu | poprzez doktoraty wdrozeniowe i ksztatcenie
podyplomowe (..). Badania, ktérych celem jest automatyzacja oraz integracja systemdw
produkcyjnych, zgodnie z ideg Przemystu 4.0 prowadzone sa w wielu zespotach Politechniki Slaskiej.
Do zespotdw najbardziej intensywnie rozwijajgcych te tematyke nalezg Wydziat Automatyki,
Elektroniki i Informatyki oraz Wydziat Mechaniczny Technologiczny.” Na Wydziatach tych dziatajg
laboratoria umozliwiajgce prowadzenie badan naukowych oraz prac stosowanych z zakresu integracji
procesOw sterowania, wytwarzania i automatyzacji produkcji. Do gtéwnych kierunkéw prac
badawczych, ktére ukierunkowane sg na wdrozenie ich efektéow w przemysle nalezg rozwdj (1)
technologii informatycznych, w tym przetwarzanie duzych zbioréw danych, chmury obliczeniowe,
cyberbezpieczenstwo, internet rzeczy oraz pozioma i pionowa integracja software’owa, (2) symulacje
procesdw przemystowych (3) wirtualna i poszerzona rzeczywisto$¢ oraz (4) druk 3D, inzynieria
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odwrotna i szybkie prototypowanie. Wymienione kierunki prowadzonych prac badawczych pozwalajg
na wigczanie sie w nurt zwigzany z rozwojem Przemystu 4.0 oraz szeroko rozumianej automatyzacji
proceséw przemystowych, a przede wszystkim ich cyfrowej integracji. W okresie ostatnich 5 lat
zrealizowano 3 granty finansowane z 7. PR UE, ponad 10 projektéw Opus finansowanych przez NCN
oraz granty przyznawane przez MNiSW. Znaczny procent artykutéw autorstwa naukowcéw, ktdérych
zainteresowania mieszczg sie w ramach wymienionych kierunkéw badan, znajduje sie w top 20%
czasopism z listy JCR. Duza cze$¢ tych prac powstata we wspodtpracy z osrodkami zagranicznymi, w
tym reprezentujgcymi uczelnie mieszczace sie w top 100 wg rankingu QS. Dziatania Politechniki
Slaskiej w zakresie automatyzacji i technologii Przemystu 4.0 byty i s pionierskie w skali Polski. Dnia
21.02.2018 r. Politechnika Slaska wraz z Katowicka Specjalng Strefg Ekonomiczna utworzyta pierwsze
w Polsce centrum kompetencji (Slaskie Centrum Kompetencji Przemystu 4.0). Utworzenie centrum
byto poprzedzone blisko trzyletnig wspdtpracg z Ministerstwem Rozwoju, a pdzniej Ministerstwem
Przedsiebiorczosci i Technologii w zakresie planowania struktury i dziatalnosci takiego centrum. Do
wymiernych efektéow dziatalnos$ci badawczej, szkoleniowej i promocyjnej w zakresie automatyzac;ji i
Przemystu 4.0 nalezy opracowanie i wdrozenie pierwszego w Polsce autorskiego programu szkolenia
kadry dla centrow kompetencji. Przeszkolono 20 mtfodych naukowcdéw, wykazujacych sie
prowadzeniem badan z zakresu nowych technologii i wspdtpracg z przemystem. Stanowig oni
aktualnie kadre Slaskiego Centrum Kompetencji Przemystu 4.0, jednoczeénie prowadzac prace
naukowe w ramach dziatalnosci Politechniki Slaskiej (25.09.2017 — 31.01.2018). Projekt realizowany
byt na zlecenie Ministerstwa PiT.

Biorgc pod uwage zastosowania najnowszych technologii informatycznych, w wielu przedmiotach
wprowadzane sg zmiany w tresciach ksztatcenia uwzgledniajgc sugestie i oczekiwania interesariuszy
zewnetrznych (specjalnos¢ ,,Zaawansowane uktady sterowania maszyn i proceséw”) pod patronatem
firmy Bernecker & Rainer Industrie - Electronic. Dotyczy to réwniez ksztatcenia na jednej ze
specjalnosci  kierunku Automatyka i Robotyka wytacznie w jezyku angielskim (Integrated
Manufacturing Systems - Zintegrowane systemy wytwarzania — specjalno$¢ prowadzona w jezyku
angielskim pod patronatem firmy Balluff Sp. z 0.0.).

1.6. Kluczowe kierunkowe efekty uczenia sie, z ukazaniem ich zwiqzku z koncepcjq, poziomem
oraz profilem studiéw, a takie z dyscypling/dyscyplinami, do ktérej/ktérych kierunek jest
przyporzgdkowany

W zakresie studidw | stopnia jako gtéwne cele edukacyjne przyjeto zdobycie pakietu kompetencji
zawodowych oczekiwanych od inzynieréw: 26 efektéw w obszarze wiedzy, 30 efektéw w obszarze
umiejetnosci i 6 kompetencji spotecznych.

W zakresie studidw Il stopnia jako gtéwne cele edukacyjne przyjeto zdobycie pakietu kompetencji
zawodowych oczekiwanych od magistréw inzynieréw: 19 efektdw w obszarze wiedzy, 26 efektow w
obszarze umiejetnosci i 4 kompetencji spotecznych.

Matryce pokrycia efektéw uczenia sie przez poszczegdlne zajecia dla poszczegdlnych specjalnosci

stopnia | oraz Il przedstawiono w zaftgcznikach [Zafgcznik 1.6.1. AiR Ist_Matryca
pokrycia_specjalnosci.xIsx, Zatqcznik 1.6.2. AiR llst_Matryca pokrycia_specjalnosci.xlsx].
Wszystkie zajecia dla studiow | i Il stopnia znajdujg bezposrednie odniesienie do efektéw uczenia

sie, ktére powstaty jako efekt dyskusji i konsultacji z otoczeniem spoteczno-gospodarczym. Biorac
pod uwage gtéwne cele edukacyjne dla studidow | stopnia jako zdobycie kompetencji i umiejetnosci
zawodowych inzynierskich, program studiéw obejmuje obowigzkowe praktyki zawodowe oraz
znaczacy liczbe zaje¢ o charakterze praktycznym. W przypadku studidw Il stopnia gtéwny cel
edukacyjny zostat okreslony jako zdobycie niezbednej wiedzy i umiejetnosci do prowadzenia badan o
charakterze naukowym, dlatego w programie studiéw znajdujg sie seminaria.

Wszystkie zaktadane kluczowe kierunkowe efekty uczenia sie sg zgodne z koncepcjg i celami
ksztatcenia oraz profilem ogdlnoakademickim. Zostaty przypisane odpowiednio do wiasciwego
poziomu Polskich Ram Kwalifikacji (poziom 6- dla studiéw | stopnia, inzynierskich oraz poziom 7 dla
studiéw Il stopnia - magisterskich). Bardzo mocng strong Wydziatdw w tym zakresie jest
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uwzglednienie specyficznych efektdw uczenia sie ukierunkowanych na umiejetnosci i kompetencje

inzynierskie oraz badawcze i zgodne z dynamicznie rozwijajagcym sie stanem wiedzy w dyscyplinie

automatyka, elektronika i elektrotechnika oraz inzynieria mechaniczna, do ktérych kierunek jest

przyporzadkowany. U wszystkich absolwentéw ksztattowana jest umiejetnos¢ komunikowania sie w

jezyku obcym. Dodatkowo ksztattowane sg kompetencje spoteczne, w tym te niezbedne w

dziatalno$ci naukowej. Efekty uczenia sie sg sformutowane w sposdéb zrozumiaty, mozliwe do

osiggniecia i weryfikowane przez prowadzacych zajecia.

Najwazniejsze efekty kierunkowe, ktére prowadza do osiggniecia przez absolwentéw kompetencji
z dziedziny nauk inzynieryjno-technicznych to zdobycie wiedzy i umiejetnosci w zakresie:

— postugiwania sie metodami i modelami (w razie potrzeby odpowiednio je modyfikujgc)
matematyki dyskretnej i stosowanej oraz metody optymalizacji, do modelowania, analizy
dziatania i syntezy zaawansowanych analogowych i cyfrowych uktadéw sterowania,

— biegtego postugiwania sie wtasciwie dobranymi srodowiskami i narzedziami programistycznymi do
symulacji, projektowania i oceny jakosci ztozonych systemdw automatyki i robotyki, okresdlanie ich
istotnych parametréow i charakterystyk eksploatacyjnych,

— formutowania, rozwigzywania i realizacji zadan zwigzanych z projektowaniem i modelowaniem
uktaddéw i systemow automatyki, robotyki i mechatroniki oraz oceng przydatnosci i mozliwosci
wykorzystania nowych osiggnieé (technik i technologii),

— integrowania wiedzy z automatyki i robotyki, informatyki, mechaniki, biotechnologii, sztucznej
inteligencji oraz innych dyscyplin.

Znaczny nacisk ktadziony jest rowniez na znajomos¢ jezyka angielskiego na poziomie B2 Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego Rady Europy. Do kluczowych efektéw uczenia sie w zakresie
wiedzy nalezy zaliczy¢ te, ktére stuzg wyposazeniu studenta w praktyczng wiedze z zakresu automatyki i
robotyki oraz wszystkie efekty prowadzace do uzyskania kompetencji inzynierskich, opisane szerzej w
kolejnym punkcie.

Na | stopniu ksztatcenia efekty uczenia sie s powigzane z uzyskaniem wiedzy i umiejetnosci w zakresie
przedmiotéw ogdlnych — algebry, analizy matematycznej, fizyki i mechaniki (np. K1IA_WO01 — K1A_WO03,
K1A_WO03,- K1A_W13, K1A_W14) oraz podstawowych, kierunkowych i specjalnosciowych (pozostate) z
uwzglednieniem, niezbednych kazdemu inzynierowi zagadnien z dziedziny przedmiotéw ekonomicznych,
spotecznych, zarzadzania, ochrony wiasnosci intelektualnej i transferu technologii (np. K1A_W24,
K1A_ W26, K1A_U02, K1A _U28, K1A_ K04, tj. Podstawowe pojecia finansowe i ekonomiczne, formy
przedsiebiorczosci, zarzadzanie przedsiebiorstwem, instrumenty finansowe, ryzyko finansowe,
planowanie dziatan, szacowanie ram czasowych i budzetu dziatan, ekonomiczne aspekty dziatalnosci
inzynierskiej, zarzadzanie finansami, mechanizmy motywacyjne). Efekty uczenia sie w kategorii
umiejetnosci sg powigzane (oprocz wymienionych wczesniej) z efektami z obszaru wiedzy, dodatkowo
obejmuja ksztatcenie jezykowe (opanowanie jezyka angielskiego na poziomie B2 — K1A_UO08 - K1A_U10).
Rozwdj umiejetnosci jezykowych jest dodatkowo inspirowany przez wprowadzenie do cyklu ksztatcenia
obowigzkowych przedmiotéw wyktadanych w jezyku angielskim.

Koncepcja ksztatcenia na studiach Il stopnia jest podobna w zakresie struktury efektdw uczenia
sie. Obejmuje ona efekty uczenia sie powigzane z uzyskaniem pogtebionej wiedzy w zakresie
zastosowania wiedzy przedmiotéw ogdlnych i specjalnosciowych stopnia | — matematyki, fizyki i
mechaniki w automatyce, robotyce, optymalizacji, symulacji i implementacjach (implementacja
algorytméw optymalizacji, analiza probleméw optymalizacji, matematyczne sformutowanie
problemu, dobdér metod, rozwigzanie i przedstawienie wynikow optymalizacji, metody identyfikacji i
estymacji parametréw proceséw i obiektow dynamicznych, metody analizy ciggdw czasowych
Identyfikacja modeli statycznych, dynamicznych, deterministycznych i stochastycznych,
wykorzystanie metod identyfikacji w zastosowaniach w automatyce i robotyce, Struktury uktadéw
sterowania, analiza stabilnosci, sterowanie poslizgowe, sterowanie czasooptymalne, uktady regulacji
optymalnej, Symulacja i komputerowe wspomaganie projektowania uktadéw sterowania, analiza i
projektowanie zaawansowanych uktadéw sterowania, np. K2A_ W02, K2A_U07, K2A_U17, K2A_U25,
K2A_KO01, K2A_WO09, K2A_U13, K2A U15, K2A_W10, K2A_ W11, K2A_U14, K2A_W18,) z
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uwzglednieniem, niezbednych kazdemu inzynierowi poszerzajgcemu swoje kompetencje o metody i
narzedzia naukowe zagadnien z dziedziny przedmiotéw ekonomicznych, spotecznych, zarzadzania,
ochrony wiasnosci intelektualnej (tj. Podstawowe przepisy prawa przydatne w dziatalnosci
zawodowej lub gospodarczej, Prawne aspekty problemdéw cywilizacyjnych, Prawne aspekty i skutki
dziatalnosci inzynierskiej i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzji, Etyczne
aspekty problemoéw cywilizacyjnych, Pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej i
zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzji, Etyczne uwarunkowania dziatalnosci
inzynierskiej oraz ich uwzgledniania w praktyce inzynierskiej, np. K2A_K02 - K2A_W04, K2A_W17 -
K2A_W19). Efekty uczenia sie w kategorii umiejetnosci s powigzane z efektami z obszaru wiedzy,
dodatkowo obejmujg ksztatcenie jezykowe (K2A_UO05). Rozwdj umiejetnosci jezykowych jest
dodatkowo inspirowany przez wprowadzenie do cyklu ksztatcenia w jezyku polskim obowigzkowych
przedmiotéw wyktadanych w jezyku angielskim: Automatic Inference Systems, Internet technologies,
Selected Optimization Algorithms.

1.7. Efekty uczenia sie prowadzqce do uzyskania kompetencji inZynierskich, z ukazaniem
przyktadowych rozwinie¢ na poziomie wybranych zajec¢ lub grup zaje¢ stuzqcych zdobywaniu
tych kompetencji, w przypadku kierunku studiow konczqcych sie uzyskaniem tytutu
zawodowego inzyniera/magistra inzyniera

Efekty uczenia sie prowadzgce do uzyskania kompetencji inzynierskich na stopniach | oraz Il
zestawiono w zatacznikach [Zafqcznik 1.7.1. Efekty ksztafcenia do uzyskania kompetencji inZzynierskich
st.l, Zatgcznik 1.7.1. Efekty ksztatcenia do uzyskania kompetencji inZynierskich st.l].

Przyktadowe rozwiniecie pokazano ponizej dla modutu Robotyka, realizowanego na Il stopniu
kierunku Automatyka i Robotyka:

MODUL ROBOTYKA, Automatyka i Robotyka, stopien Il

symbol kompetencje

efektu tresci programowe inzynierskie

K2A_WO02 Teoretyczne podstawy teorii optymalizacji TAK

K2A_U07 Implementacja algorytméw optymalizacji TAK

K2A_U17 Implementacja algorytmdéw optymalizacji TAK
Analiza problemdéw optymalizacji, matematyczne sformutowanie problemu,

K2A_U25 dobdr metod, rozwigzanie i przedstawienie wynikow optymalizacji TAK

K2A_K01 Poréwnanie metod optymalizacji TAK
Metody identyfikacji i estymacji paramteréw procesow i obiektow

K2A_W09 dynamicznych, metody analizy ciaggéw czasowych TAK
Identyfikacja modeli statycznmych, dynamicznych, deteministycznyc i

K2A_U13 stochastycznych TAK
Wykorzystanie metod identyfikacji w zastosowaniach w automatyce i

K2A_U15 robotyce TAK
Struktury uktadéw sterowania, analiza stabilnosci, sterowanie poslizgowe,

K2A_W10 sterowanie czasooptymalne, uktady regulacji optymalnej TAK

K2A_W11 Symulacja i komputerowe wspomaganie projektowania uktadéw sterowania | TAK

K2A _U14 analiza i projektowanie zaawansowanych uktadéw sterowania TAK

konstrukcje gramatyczne, frazeologia i stownictwo pozwalajgce na
K2A_UO05 zrozumienie i tworzenie wypowiedzi ustnych i pisemnych TAK

K2A_W16 Przeglad istniejacych rozwigzan w kontekscie pracy dyplomowe;j TAK

Tworzenie prezentacji zawierajgcych teoretyczne tto pracy magisterskiej oraz
K2A_U04 odniesienie do wynikéw swiatowych TAK
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Analiza krytyczna dostepnych rozwigzan problemoéw bedacych tematyka pracy

K2A_K01 dyplomowej TAK
K2A_W16 Przedstawienie wiasnych rozwigzan na tle istniejacych TAK
K2A_W18 napisanie pracy dyplomowej z uwzglednieniem prawa autorskiego TAK
K2A_UO1 Dokonanie przegladu literatury, zwigzanej z tematyka pracy TAK
K2A_U03 napisanie pracy dyplomowej TAK
K2A_U0O4 Przygotowanie prezentacji dyplomowej TAK
K2A_U25 Krytyczna analiza istniejacych rozwigzan TAK
K2A_K04 Uwzglednieniezasad etyki zawodowej w pracy dyplomowe;j TAK
K2A_W18 Etyka negocjacji TAK
K2A_W19 techniki i strategie negocjacyjne TAK
K2A_K02 Komunikacja interpersonalna, negocjacje wielostronne TAK
K2A_K04 Arbitraz, mediacje i konsulting TAK
Zarzadzanie zasobami ludzkimi a zachowania w organizacji. Metody
K2A_W18 wspomagajgce rozwdj zawodowy TAK
K2A_W19 Pracoholizm i syndrom wypalenia zawodowego TAK
K2A_K02 Wptyw motywacji na efektywnos¢ dziatan organizacyjnych TAK
Klimat organizacyjny jako istotny wskaznik kultury organizacyjne;j.
K2A_K04 Wielokulturowos¢ organizacyjna TAK
K2A_WO03 realizacja projektu TAK
Przeglad istniejacych rozwigzan i dostepnych narzedzi przed rozpoczeciem
K2A_U01 realizacji projektu TAK
K2A_U02 realizacja projektu TAK
K2A_U03 Przygotowanie raportu z pracy przejsciowej TAK
K2A_UO6 realizacja projektu TAK
K2A_U23 realizacja projektu TAK
K2A_U26 realizacja projektu TAK
Przeglad istniejacych rozwigzan i dostepnych narzedzi przed rozpoczeciem
K2A_K01 realizacji projektu TAK
K2A_K03 realizacja projektu TAK

Elementy analizy matematycznej, algebry, matematyki dyskretnej, metody
probabilistyczne, statystyke i metody numeryczne, przydatne do
formutowania i rozwigzywania ztozonych zadan zwigzanych z modelowaniem,
K2A_W01 optymalizacja, przetwarzaniem danych i sterowaniem w robotyce TAK

Zaawansowane metody matematyki stosowanej oraz optymalizacji, niezbedne
do modelowania, symulacji, analizy dziatania i syntezy zaawansowanych
analogowych i cyfrowych uktaddéw sterowania, systemdéw produkcyjnych i
K2A_ W02 diagnostycznych, wykorzystywanych w robotyce TAK

Fizyczne podstawy dziatania oswietlaczy, sensoréw obrazowych, obiektywow i
kamer, zjawiska fizyczne, majgce wptyw na ruch bezzatogowych obiektéw

K2A_W03 autonomiczmnych TAK
Implementacja algorytmdw sterowania, programowanie systemow
K2A_WO04 sterowania TAK

Akwizycja i przetwarzanie danych i sygnatéw w ztozonych uktadach
K2A_WO05 sterowania, systemy komunikacji TAK

Dobdr i konfiguracja elementéw systemdw pomiarowych, przeniesienia
K2A_WO06 napedow, TAK
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Konfiguracja systemdéw operacyjnych czasu rzeczywistego, systemow

K2A_W07 rozproszonych oraz przemystowych sieci i baz danych TAK

K2A_WO08 Budowa i programowanie sterownikow przemystowych TAK
Projektowanie platform sprzetowych dla celéw przetwarzania informacji i

K2A_WO09 sterowania. TAK
Symulacja i komputerowe wspomaganie projektowania uktadow sterowania,

K2A_W11 CAD uktaddw regulacji TAK
Metody planowania w srodowisku znanym, planowanie w srodowisku
dynamicznie zmiennym, planowanie w sSrodowisku wieloagentowym,
Zaawansowane metody wnioskowania, podejmowania decyzji i sztuczne;j

K2A_W12 inteligencji TAK
Projektowanie struktury sterowania i programowanie robotow mobilnych

K2A_W13 oraz uktadéw mechatronicznych TAK
Systemy harmonogramowania, wizualizacji, alarmowania, raportowania i

K2A_W14 archiwizacji. TAK
Cykl zycia elementow wykorzystywanych w robotach mobilnych, uktadach

K2A_W15 pomiarowych i systemach zrobotyzowanych TAK
Rozproszone sieciowe systemy pomiarowe, systemy sensoryczne, roboty

K2A_W16 mobilne, wspdtczesne uktady regulacji TAK
Interpretacja, ocena i integracja informacji uzyskanych z literatury przy
realizacji zadanych projektéw, dobdr metod i narzedzi dla sformutowania i
innowacyjnego rozwigzywania ztozonych i nietypowych probleméw w

K2A_UO01 automatyce TAK

K2A_UO03 Opracowanie dokumentacji projektow i sprawozdan TAK
Modelowanie, analiza dziatania i synteza zaawansowanych uktadéw

K2A_U07 sterowania TAK
Wykorzystanie metod oceny jakosci regulacji i metod samostrojenia
regulatoréw, Srodowiska programistyczne do akwizycji i analizy sygnatéw
pomiarowych, Projektowanie struktury funkcjonalnej sterowania,

K2A_U08 programowanie sterownikéw TAK
Dobdr metody i oprogramowanie systemu pomiarowego oraz systemu

K2A_U09 sterowania, obiektdw bezzzatogowych, robotéw mobilnych TAK
Projektowanie filtréw cyfrowych, Implementacja algorytmow ekstrakcji cech

K2A_U10 obrazéow cyfrowych i obiektow w obrazach cyfrowych TAK
Projektowanie rozproszonych systemdw sterowania, konfiguracja sieci

K2A_U11 przemystowych, komunikacja nawigacja w systemach mobilnych TAK

K2A_U12 Integracja uktadow, systemy SCADA TAK

K2A_U14 Projektowanie blokow funkcyjnych zaawansowanych algorytmow sterowania | TAK
Dobor i konfiguracja autopilotow obiektow bezzatogowych, projektowanie,

K2A _U15 symulacja i prototypowanie ztozonych uktadéw sterowania TAK

K2A_U16 Projektowanie systemdéw mobilnych, analiza proceséw produkcyjnych TAK
Modelowanie sytuacji konfliktowych i wspdtpracy w systemach planowania,
planowanie a podejmowanie decyzji, Zastosowanie metod wnioskowania i
sztucznej , Implementacja wybranych konstrukcji systemoéow wnioskowania
oraz ocena skutecznosci ich dziatania, wykorzystanie sztucznej inteligencji do

K2A U18 projektowania algorytmdw sterowania TAK

K2A _U19 systemy mechatroniczne, komunikacja i nawigacja w systemach mobilnych TAK

K2A_U20 Narzedzia programistyczne z zakresu programowania i sterowania robotéw TAK

K2A_U21 Modelowanie i symulacja proceséw produkcyjnych TAK
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K2A_U22 Wstepna analiza ekonomiczna proponowanego rozwigzania projektowego TAK
Komputerowo wspomagane nprojektowanie uktadow regulacji, narzedzia

K2A_U24 symulacji proceséw produkcyjnych TAK
Poréwnanie klasycznych i nowoczesnych metod projektowania systemdw

K2A_KO01 sterowania TAK

K2A_K03 Dobdr technologii dla projektu, analiza grup potencjalnych uzytkownikéw TAK
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Kryterium 2. Realizacja programu studiéw: tresci programowe, harmonogram realizacji programu
studidw oraz formy i organizacja zaje¢, metody ksztatcenia, praktyki zawodowe, organizacja
procesu nauczania i uczenia sie

2.1. Dobor kluczowych tresci ksztatcenia, w tym tresci zwigzanych z wynikami dziatalnosci
naukowej uczelni w dyscyplinie/dyscyplinach, do ktorej/ktérych jest przyporzqdkowani kierunek
oraz w zakresie znajomosci jezykéw obcych, ze wskazaniem przyktadowych powiqgzan tresci
ksztafcenia z kierunkowymi efektami uczenia sie oraz dyscypling/dyscyplinami, do
ktorej/ktérych kierunek jest przyporzgdkowany

Realizacja ksztatcenia na kierunku Automatyka i Robotyka odbywa sie w ramach dwustopniowych
studiéw 0 profilu ogdlnoakademickim. Kierunek jest przyporzadkowany do dwdch dyscyplin:
automatyka, elektronika i elektrotechnika (80%) jako dyscyplina wiodgca oraz inzynieria mechaniczna
(20%) w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych. W obydwu dyscyplinach Politechnika Slgska
posiada uprawnienia do nadawania stopnia doktora oraz doktora habilitowanego.

Program studiéw oparty o dobrze przygotowang kadre dydaktyczng i znaczacy dorobek badawczy
zostat uksztattowany tak, by osiggnaé realizacje przyjetych efektdw uczenia sie poprzez dobdr
odpowiednich przedmiotéw i tresci ksztatcenia, a takze sprawdzonych oraz nowoczesnych metod i
form ich przekazu. Program studiéow zostat opracowany zgodnie z Uchwatg Nr 41/2019 Senatu
Politechniki Slaskiej z dnia 27 maja 2019 r. w sprawie warunkéw jakim powinny odpowiada¢
programy studiéw. Uchwata ta okresla réwniez precyzyjne wymagania w stosunku do jezykow
obcych. Zgodnie z § 6 ust. 4 - 6 Uchwaty na studiach pierwszego stopnia zajecia z jezyka obcego
rozpoczynajg sie od pierwszego semestru i trwajg cztery semestry. Zajecia konczg sie ztozeniem
egzaminu potwierdzajgcego uzyskanie zaktadanych efektéw uczenia sie w zakresie znajomosci jezyka
obcego na poziomie co najmniej B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego (I stopien
120 godzin i 8 punktéw ECTS). Minimalna liczba godzin zaje¢ z jezyka obcego na studiach drugiego
stopnia wynosi 60 (4 punkty ECTS). Zajecia odbywajg sie w pierwszym i drugim semestrze.

Kluczowe tresci ksztatcenia dobrano jako bezposrednio zwigzane z dyscyplinami naukowymi, do
ktorych przypisano kierunek Automatyka i Robotyka

Przyktadowe powigzania efektow uczenia z treSciami programowymi i tresciami efektu uczenia sie
dla stopnia | w zakresie wiedzy przedstawiono w ponizszej tabeli, w ktdrej podkreslenie komorki
oznacza tresci efektéw zwigzane z obydwoma dyscyplinami przypisami do kierunku (pozostate
zwigzane sg z dyscypling dominujaca):

efekt tresci programowe zapewniajace | tresc efektu uczenia sie
uczenia osiggniecie efektu
K1A_W10 | Tworzenie modeli matematycznych | zasady tworzenia modeli matematycznych uktadéw i
proceséw dynamicznych, metody ich | proceséw  dynamicznych ~w  postaci réwnan
analizy, proste i odwrotne zadanie | rdzniczkowych, réznicowych, a takze metody ich analizy
kinematyki robota w dziedzinie czasu, czestotliwosci i operatorowe
K1A_W11 | Witasnosci uktadoéw sterowania, | zagadnienia projektowania i analizy prostych i
stabilnos¢, obserwowalnos¢ i | ztozonych uktadéw sterowania ciggtych i dyskretnych, w
sterowalnosé, wskazniki jakosci | tym analizy ich wifasnosci (stabilnosci, sterowalnosci,
uktadéw regulacji obserwowalnosci) i jakosci sterowania
K1A_W12 | Struktura uktadu regulacji, elementy | struktury uktadéw sterowania, rodzaje i wiasnosci
korekcyjne i regulatory, dobdr typu i | regulatoréw, sposoby ich doboru, realizacji sprzetowej,
strojenie regulatora metody ich strojenia oraz doboru elementow
wykonawczych w robotach, procesach technologicznych
i transportowych
K1A_W13 | oprogramowanie wspomagajgce | procesy projektowania i konstruowania elementdéw
projektowanie i symulacje | maszyn, elementéw i uktadéw automatyki oraz
komputerowa, projektowanie uktadéw | robotéw przemystowych, a takie podstawowe
automatyki oprogramowanie _wspomagajgce projektowanie i
symulacje komputerowa
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K1A_W14 | Kinematyka i dynamika manipulatoréw | zagadnienia kinematyki i dynamiki manipulatoréw
robotow, planowanie ruchu i | robotéw, planowania ruchu i generowania ich
generowanie trajektorii, trajektorii, a takie podstawowe narzedzia do

projektowania, symulacji oraz programowania robotéw
przemystowych oraz mobilnych

K1A_W15 | Elementy robotéw przemystowych, ich | podstawy budowy i doboru elementéw maszyn i
podzespoty konstrukcyjne oraz | robotéw przemystowych, ich podzespotow
funkcjonalne, parametry uzytkowe, | konstrukcyjnych oraz funkcjonalnych, ze wzgledu na
podstawy programowania i sterowania | wymagane parametry uzytkowe, podstawy
robotéw, elementy pomiarowe i | programowania i sterowania robotéw, ze szczegdlnym
wykonawcze oraz projektowanie | uwzglednieniem doboru elementdw pomiarowych i
mikroprocesorowych uktadéw | wykonawczych oraz projektowania
sterowania w robotyce mikroprocesorowych uktadéw sterowania w robotyce

K1A_W16 | Obliczeniowe metody optymalizacji, | metody optymalizacji, wnioskowania, podejmowania
metody sztucznej inteligencji, decyzji i sztucznej inteligencji oraz ich zastosowania do

diagnostyki maszyn, urzadzen i systeméw automatyki
oraz robotyki, ich cyklu zycia, oraz analizy i
projektowania algorytmow sterowania w automatyce i
robotyce

K1A_W17 | Budowa i obstuga sterownika, jezyki | problemy budowy urzadzen, wchodzacych w sktad
programowania sterownikdow, | systeméw technologicznych, w tym sterownikéw
standardy sieci przemystowych, | przemystowych, jezykow ich programowania,
systemy SCADA przemystowych sieci i baz danych, rozproszonych

systeméw sterowania, systemow sterowania
nadrzednego, komputerowo zintegrowanych,
zrobotyzowanych  systemdédw  technologicznych i
proceséw technologicznych wytwarzania elementéw
maszyn, a takze wizualizacji, alarmowania,
raportowania i archiwizacji

K1A_W18 | Sensory, pneumatyczne, hydrauliczne, | zagadnienia budowy przemystowych, analogowych i

elektryczne i elektroniczne elementy
wykonawcze

cyfrowych  systeméw  automatyki i robotyki,
zastosowania _regulatorow, elementow i uktadéw
pomiarowych oraz pneumatycznych, hydraulicznych,
elektrycznych i elektronicznych elementdéw
wykonawczych

Przyktadowe powigzania efektéw uczenia z tresciami programowymi i tresciami efektu uczenia sie dla
stopnia Il w zakresie umiejetnosci przedstawiono w ponizszej tabeli, w ktérej podkreslenie komaorki
oznacza tresci efektéw zwigzane z obydwoma dyscyplinami przypisanymi do kierunku (pozostate
zwigzane sg z dyscypling dominujaca):

efekt tresci programowe zapewniajace | tresc efektu uczenia sie
uczenia osiggniecie efektu
K2A_U07 Modelowanie, analiza dziatania i synteza | postugiwaé sie metodami i modelami
zaawansowanych uktadow sterowania matematycznymi (w razie potrzeby odpowiednio
je modyfikujac) z zakresu: matematyki dyskretnej i
stosowanej oraz metody optymalizacji, do
modelowania, analizy dziatania i syntezy
zaawansowanych analogowych i cyfrowych
uktadéw sterowania
K2A_U09 | Dobér metody i oprogramowanie | dla postawionego problemu inzynierskiego dobraé
systemu pomiarowego oraz systemu | metode pomiarowg i urzadzenie pomiarowe,
sterowania zrealizowad i oprogramowaé system pomiarowy,

dobra¢ i skonfigurowaé elementy wykonawcze,
uwzgledniajgc obowigzujgce standardy i normy
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K2A_U10 | Implementacja algorytmow ekstrakcji | dokonac akwizycji i analizy sygnatéw i obrazéw, w
cech obrazéw cyfrowych i obiektdw w | tym cyfrowych, oraz zastosowaé algorytmy ich
obrazach cyfrowych przetwarzania w dziedzinie czasu i czestotliwosci,
wykorzystujgc odpowiednie techniki i narzedzia
sprzetowe i programowe

K2A_U11 | Standardy i systemy transmisji postugiwaé  sie  technikami informacyjno-
komunikacyjnymi (ICT) wtasciwymi do realizacji
zadan typowych dla dziatalnosci inzynierskiej, w
szczegblnosci  zaprojektowad, skonfigurowaé i
zabezpieczy¢é przemystowe sieci i bazy danych,
uwzgledniajgc obowigzujgce standardy i normy

K2A_U12 Integracja miedzysystemowa, systemy | zaprojektowaé i  zaprogramowaé  aplikacje
SCADA systeméw SCADA do sterowania, monitorowania
proceséw i alarmowania, uwzgledniajac

obowigzujace standardy i normy

Szersze zestawienie powigzan pokazano w [Zafgcznik 2.1.2. Powiqzania tresci efektéw z
programowymi].

Plany studidéw zapewniajg szeroki zakres ksztatcenia i umozliwiajg adaptacje zawodowa
absolwentom. Podstawg jest realizacja kierunkowych i obszarowych efektdw ksztatcenia, a takze
zgodno$¢ z celami strategicznymi oraz misjg Wydziatéw i Uczelni. Kierunkowe efekty ksztatcenia w
zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji spotecznych realizowane sg poprzez przedmioty
ksztatcenia ogdlnego (matematyke, fizyke, informatyke), automatyke, robotyke, elektrotechnike i
elektronike, sterowanie proceséw, mechanike i budowe maszyn).

2.2. Dobér metod ksztatcenia i ich cech wyrdzniajgcych, ze wskazaniem przyktadowych
powigzan metod z efektami uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji
spotecznych, w tym w szczegdlnosci umozliwiajgcych przygotowanie studentéw do prowadzenia
dziatalnosci naukowej w zakresie dyscypliny/dyscyplin, do ktérej/ktérych kierunek jest
przyporzgdkowany lub udziat w tej dziatalnosci, stosowanie wtasciwych metod i narzedzi, w tym
zaawansowanych technik informacyjno-komunikacyjnych, jak rowniez nabycie kompetencji
jezykowych w zakresie znajomosci jezyka obcego

AiR to dynamicznie rozwijajacy sie kierunek studidw. Motorem postepu jest rozwdj elektroniki,
oprogramowania i metod projektowania, stymulowany potrzebami odbiorcéw, a takze zastosowania
rozwigzan z zakresu IT, ktore obecnie sg czescig zastosowan przemystowych. Nowoczesne ksztatcenie
wymaga ciggtej aktualizacji wiedzy oraz realizacji potrzeby uczenia sie przez cate zycie przez
studentéw oraz nauczycieli akademickich. Zagadnienia modyfikacji tresci programowych w zakresie
nowoczesnych rozwigzan jest obowigzkiem kazdego prowadzacego zajecia. Interesariusze zewnetrzni
czekajg na absolwentéw dysponujgcych wiedzg na temat nowoczesnych systemow, co podkreslane
byto wielokrotnie na spotkaniach z przemystem. Dotyczy to studentédw zaréwno |, jak i Il stopnia.

Ksztatcenie studentdw na kierunku Automatyka i Robotyka realizowane jest przy wspotpracy
dwéch najwiekszych jednostek Politechniki Slaskiej, posiadajacych bardzo bogate zaplecze
laboratoryjne jak rowniez kadrowe. Tresci programowe modutéw kierunkowych i specjalnosciowych
pokrywajg sie z prowadzonymi na kierunku badaniami naukowymi i odpowiadajg zapotrzebowaniu
przemystu.

Na uczelni dostepna jest Platforma Zdalnej Edukacji (PZE, https://platforma.polsl.pl/), na ktorej
zamieszczane sg niezbedne informacje dotyczgce danego przedmiotu, a takze tresci wyktaddw,
instrukcje laboratoryjne oraz elektroniczne dokumenty wspomagajace proces dydaktyczny. Zajecia z
zastosowaniem PZE zapewniajg mozliwos¢ bezposrednich konsultacji oraz kontroli postepéw w
nauce. PZE pozwala na prowadzenie zdalnych konsultacji zwigzanych m.in. z odbiorem prac
studenckich oraz ogtaszanie ich wynikéw. Studenci majg dostep do przedmiotéow prowadzonych w
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biezagcym semestrze i do wynikdow swoich prac. W zaleznosci od rodzaju zaje¢ i ich formy zdalne
ksztatcenie witagcza sie w réznym stopniu do tradycyjnych zajeé.

Jednym z gtéwnych sposobdéw osiggania wiedzy sg wyktady, w ktérych wykorzystywany jest sprzet
audiowizualny, co ma szczegdlne znaczenie w przypadku wyktadéw prowadzonych dla duzych grup
studenckich. Pozostatymi podstawowymi formami ksztatcenia sg laboratoria, ¢wiczenia, projekty
i seminaria.

Na pierwszych semestrach studiéw | stopnia realizowane sg wyktady z przedmiotéw z nauk
podstawowych (matematyki, fizyki, informatyki). Odbywajg sie one w duzych grupach studenckich.
Wyktadom tym najczesciej towarzyszg ¢wiczenia i laboratoria. Formy te wspomagajg przyswojenie
i ugruntowanie wiedzy zdobytej na wyktadach oraz zdobycie istotnych umiejetnosci podstawowych
w zakresie automatyki i robotyki.

Studenci wtaczani sg réwniez w realizacje projektéw naukowych oraz badan witasnych
wykonywanych wraz z pracownikami, o czym wiecej w kryterium 4 punkt 6 niniejszego raportu.
Najczesciej tematyka prac dyplomowych inzynierskich lub magisterskich zwigzana jest z
problematyka badan naukowych badan naukowych. W przypadku wielu prac naukowo-badawczych
prowadzonych przez jednostki, w ktérych gromadzone sg duze =zbiory danych, sg one
wykorzystywane podczas zaje¢ ze studentami. Cze$é¢ projektéw naukowych realizowana jest
wyfacznie przez grupy studentéw, kota naukowe lub pojedynczych studentéw pod kierunkiem
pracownikédw naukowych Jednostek. Dziatalnos¢ naukowa studentéw dokumentowana jest
najczesciej w postaci artykutéw i referatow wygtaszanych na studenckich konferencjach naukowych.
Obydwa wydziaty uczestniczg w réznych formach popularyzacji nauki. Przyktadem takich dziatan sa:
Noc Naukowcow (gdzie studenci wraz z pracownikami naukowymi pokazujg swoje badania), Dzien
Wydziatu MT, podczas ktérego organizowane sg wystawy prac studentéw i pracownikéw.

Zajecia laboratoryjne wymagajgce uzycia specjalistycznego sprzetu odbywajg sie w mniejszych
zespotach.

Na ostatnim semestrze | stopnia studidw podstawowg formg ksztatcenia jest projekt inzynierski.
Ta forma nabywania umiejetnosci jest realizowana w kilkuosobowych sekcjach studenckich i jest
ukierunkowana na projektowanie i aplikacje systemow automatyki i robotyki w réznych dziedzinach
przemystu i/lub systemdw informatycznych wykorzystywanych w automatyce i robotyce. Zajecia z
przedmiotu Projekt inzynierski prowadzone sg w formie seminariéw. Ta forma zaje¢ umozliwia
osiggniecie umiejetnosci formutowania zadan badawczych, prezentacji metod ich rozwigzania,
udziatu w dyskusji, formutowania i komentowania uwag. Na drugim stopniu studiow taka role petni
praca dyplomowa realizowana na 2. i 3. semestrze.

Zgodnie ze standardami Uczelni kazdy absolwent | st. studidw obligatoryjnie zdaje egzamin i
uzyskuje certyfikat poswiadczajacy kompetencje jezykowe na poziomie B2. Certyfikat jest
wystawiony przez Studium Jezykéw Obcych. Dzieki temu absolwenci posiadajg co najmniej
odpowiedni poziom jezykowy dla rozpoczecia studidow na Il st. w jezyku angielskim. Dla studentéw
zagranicznych kryteria sg analogiczne — legitymowanie sie poziomem B2 lub rGwnowaznym w innym
systemie certyfikacji. Uczelnia podpisata takze list intencyjny ze szkotami jezykdw obcych, ktére
realizujg projekty, w ramach ktérych prowadzone s3 kursy jezyka angielskiego kornczace sie
certyfikatem umiejetnosci , Certificate of Achievement — TOEIC Listening & Reading Test —
Institutional Programme Online.

2.3. Zakres korzystania z metod i technik ksztatcenia na odlegfos¢

Metody ksztatcenia na odlegtos¢ sg dostepne dla studentdw i nauczycieli na Politechnice Slaskiej
juz od 2015 roku. Zasady i zakres prowadzenia zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem metod i
technik ksztatcenia na odlegto$c¢ sg okreslone Zarzadzeniem 200/2020 Rektora Politechniki Slgskiej w
sprawie wprowadzenia Regulaminu Platformy Zdalnej Edukacji na Politechnice Slaskiej.

Prowadzenie zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem technik ksztatcenia na odlegtos¢
uregulowane jest w skali Politechniki Slaskiej uchwatg Senatu:
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— Uchwata Nr XXXVI/296/15/16 Senatu Politechniki Slaskiej z dnia 25 stycznia 2016 roku w
sprawie wprowadzenia regulaminu przygotowania i prowadzenia zaje¢ dydaktycznych z
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢.

Uchwata XXXVI wprowadza Regulamin przygotowania i prowadzenia zaje¢ dydaktycznych z
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢. Zdefiniowane zostajg wymagane sktadowe
kursu dydaktycznego przeznaczonego dla zajeé dydaktycznych realizowanych w trybie zdalnym.

Zatgcznik do Zarzadzenia ,Regulamin Platformy Zdalnej Edukacji”, okresla warunki dostepu i
zasady korzystania z ustug oraz zasobdw udostepnionych w ramach Platformy Zdalnej Edukacji
(https://platforma.polsl.pl/). Ogdlny nadzér nad przestrzeganiem postanowier Regulaminu sprawuje
jednostka pozawydzialowa Centrum Zdalnej Edukacji Politechniki Slaskiej (CZE, https://cze.polsl.pl/ ).

Platforma Zdalnej Edukacji jest systemem informatycznym przeznaczonym do wspomagania
procesu ksztatcenia oraz realizacji zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia
na odlegtos¢, utrzymywanym, rozwijanym oraz administrowanym przez Centrum Zdalnej Edukacji
Politechniki Slaskiej. Platforma Zdalnej Edukacji dostarcza odpowiednig infrastrukture informatyczna
oraz oprogramowanie wymagane w ksztatceniu z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegto$¢, umozliwiajgce synchroniczng i asynchroniczng interakcje miedzy studentami a
nauczycielami akademickimi i innymi osobami prowadzacymi zajecia. Platforma wspdtpracuje z
innymi systemami informatycznymi Uczelni i jest dostepna dla studentéw o specjalnych potrzebach
edukacyjnych, w tym studentéw z niepetnosprawnosciami. Catkowite ksztatcenie na odlegtos¢ byto
prowadzone tylko w ubiegtym roku akademickim, po ogtoszeniu lockdownu. Wszystkie formy zajeé
byty prowadzone przy wykorzystaniu platformy zoom, na uzytkowanie ktérej Politechnika Slaska
wykupita licencje. Natomiast materiaty dydaktyczne oraz sprawdzanie wiedzy i kompetencji
odbywato sie z wykorzystaniem Platformy Zdalnej Edukaciji.

Zgodnie z wymogami, wydziaty AiE i MT posiadajg przeszkolong kadre do prowadzenia tego
rodzaju zajeé. Centrum Zdalnej Edukacji prowadzito w ostatnich latach szereg szkole dotyczacych
wykorzystania metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ w ksztatceniu akademickim. Najwazniejsze z
nich to:

— Szkolenie certyfikujgce (SCP) w zakresie przygotowania i prowadzenia zaje¢ dydaktycznych z
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosc.

— Szkolenie certyfikujace (SCW) w zakresie wspomagania zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem
metod i technik ksztatcenia na odlegtosé.

— Szkolenie (PKI) w zakresie podnoszenia kompetencji informatycznych zwigzanych z praktycznym
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosé, realizowane w ramach projektu
wdrozeniowego p.t. "Politechnika Slaska jako Centrum Nowoczesnego Ksztatcenia opartego o
badania i innowacje" (POWR.03.05.00-IP.08-00-PZ1/17), finansowane z Funduszy Europejskich
Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja Rozwéj (PO WER 3.5).

— Zdalne szkolenie (PZE) w zakresie wykorzystania Platformy Zdalnej Edukacji w procesie
ksztatcenia.

— Zdalne szkolenie (EEK) w zakresie wykorzystania Platformy Zdalnej Edukacji w procesie ewaluacji
efektéw ksztatcenia.

W biezgcym roku akademickim wszystkie zajecia prowadzone sg w trybie zaje¢ odbywajacych sie
w salach i laboratoriach obydwu Wydziatéw z bezposrednim udziatem prowadzacego. Mozliwe jest
prowadzenie zaje¢ w formie hybrydowej (czes¢ studentdw bezposrednio uczestniczy w zajeciach), a
cze$¢ grupy korzysta z formy zdalnej. Na takg forme odbywania zaje¢ jednak zgode musi wyrazi¢
Prorektor ds. Studenckich i Ksztatcenia.

Na Wydziale Mechanicznym Technologicznym obecnie nikt nie prowadzi zaje¢ w formie zdalne;.
PZE jest wykorzystywana do przekazywania materiatéw dydaktycznych dla studentéw, do sktadania
sprawozdan z prac etapowych, przekazywania wynikéw sprawdziandw lub uwag z ocenianych prac.
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2.4. Dostosowanie procesu uczenia sie do zréznicowanych potrzeb grupowych i indywidualnych
studentéow, w tym potrzeb studentow z niepefnosprawnosciq, jak rowniez mozliwosci
realizowania indywidualnych sciezek ksztatcenia

Zgodnie z § 7 Regulaminu studidw [Zafgcznik 2.4.1. Wsparcie studentow z
niepetnosprawnosciami_BON]: Prodziekan ds. ksztatcenia/z-ca dyrektora ds. ksztatcenia podejmuje
dziatania zmierzajgce do zapewnienia réwnych szans realizacji programu studidw przez studenta z
niepetnosprawnoscig, uwzgledniajgc stopien i rodzaj niepetnosprawnosci oraz specyfike danego
kierunku studidw, dostosowuje zajecia do jego indywidualnych potrzeb przez:

1) umozliwienie studentowi z niepetnosprawnoscig korzystania ze specjalistycznego sprzetu,
ktory gwarantuje mu petny udziat w procesie ksztatcenia. Student z niepetnosprawnoscig ma
mozliwosé bezptatnego wypozyczenia w Biurze ds. Osdb Niepetnosprawnych sprzetu
wspomagajgcego procesu uczenia sie,

2) dostosowanie formy egzamindw/zaliczen do potrzeb wynikajgcych z  rodzaju
niepetnosprawnosci studenta. Forma dostosowania egzamindw/zaliczen jest proponowana
przez petnomocnika rektora ds. oséb niepetnosprawnych w porozumieniu z prodziekanem ds.
ksztatcenia/z-ca dyrektora ds. ksztatcenia,

3) umozliwienie studentowi z niepetnosprawnoscig korzystania podczas zaje¢ i egzaminéw z
pomocy oséb trzecich, tj. ttumacza jezyka migowego oraz asystenta dydaktycznego; wsparcie
to jest przyznawane przez prodziekana ds. ksztatcenia/z-ce dyrektora ds. ksztatcenia na
whniosek studenta zaopiniowany przez petnomocnika rektora ds. oséb niepetnosprawnych,

4) umozliwienie studentowi z niepetnosprawnoscia wykonywania, w porozumieniu z
prowadzgacym zajecia, notatek z zaje¢ dla potrzeb wtasnych z zastosowaniem srodkéw
technicznych odpowiednich dla jego niepetnosprawnosci, w szczegdlnosci z wykorzystaniem
urzadzen rejestrujgcych dzwiek lub obraz,

5) zapewnienie studentowi z niepetnosprawnoscia indywidualnego wsparcia ze strony

wyznaczonego nauczyciela akademickiego.

Infrastruktura obydwu wydziatdéw jest ciggle dostosowywana do potrzeb o0sdéb
niepetnosprawnych z uposledzeniem narzadu ruchu. Na wydziale MT wykonano toalety dla oséb
niepetnosprawnych na parterze budynku, gdzie znajduje sie Biuro Dziekana oraz pomieszczenia
dydaktyczne, a przy gtéwnym wejsciu zamontowano platforme transportows. Platformy umozliwiajg
zjazd wdzkami na poziom parkingu od strony tylnej elewacji budynku. Centrum Edukacyjno-
Kongresowe pofaczone tgcznikiem z budynkiem Wydziatu jest przystosowane do potrzeb oséb z
niepetnosprawnoscia, zapewniajac te adaptacje réwniez budynkowi gtéwnemu. Wydziat AiE posiada
w budynku windy, ktére zapewniajg dostep do wszystkich sal wyktadowych i laboratoryjnych.

Kazdy student moze wnioskowac o przyznanie indywidualnej organizacji studiéw (10S) polegajacej
na ustaleniu indywidualnego dla studenta planu zaje¢ lub planu studiéw (https://www.polsl.pl/rd1-
cos/indywidualna-organizacja-studiow/). O indywidualng organizacje studidw moze ubiegac sie w
szczegdlnosci:

— studentka w cigzy lub student bedacy rodzicem,

— student z niepetnosprawnoscia,

— student studiujgcy na drugim lub kolejnym kierunku studiéw,

— student bedacy przedstawicielem samorzgdu studenckiego w organach kolegialnych Uczelni,

— student wybitnie uzdolniony.

Whniosek o przyznanie indywidualnej organizacji studidw nalezy ztozy¢ do prodziekana ds.
ksztatcenia/z-cy dyrektora ds. ksztatcenia, ktory podejmuje decyzje w tej sprawie. W przypadku
studiowania na wiecej niz jednym kierunku wniosek nalezy ztozy¢ do Rektora (Prorektora ds.
Studenckich i Ksztatcenia). We wniosku student powinien wskaza¢, na jaki okres ubiega sie o
przyznanie indywidualnej organizacji studidw. W przypadku studiowania na wiecej niz jednym
kierunku student powinien takze okresli¢ czy wniosek dotyczy wszystkich kierunkow, czy tylko
jednego z nich.
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W przypadku uzyskania zgody na indywidualng organizacje studiow student jest obowigzany
przedfozy¢ prodziekanowi ds. ksztatcenia wykaz uzgodnionych z prowadzacymi zajecia warunkow
uzyskania zaliczenia dla wszystkich zaje¢ odbywajacych sie w ramach indywidualnej organizacji
studiéw, w terminie: w przypadku uzyskania zgody na indywidualng organizacje studiow przez
rozpoczeciem semestru, ktérego zgoda ta dotyczy — do 14 dni od rozpoczecia tych zajeé, w przypadku
uzyskania zgody na indywidualng organizacje studiéw w trakcie semestru, ktérego zgoda ta dotyczy —
do 14 dni od uzyskania zgody.

Dodatkowa mozliwoscig zindywidualizowania toku studiéw jest uczestnictwo w programie
mentorskim Politechniki Slaskiej (https://www.polsl.pl/rd1-cos/cosprogmen/). Program mentorski
dla najlepszych absolwentéw szkét $rednich podejmujgcych studia na Politechnice Slgskiej
dedykowany jest najlepszym absolwentom szkét ponadgimnazjalnych, podejmujgcym studia na
Politechnice Slaskiej. Celem programu jest rozwijanie potencjatu intelektualnego najlepszych uczniéw
szkét Srednich, przy jednoczesnym wspieraniu ich rozwoju osobistego oraz przygotowania do
podjecia pierwszego zatrudnienia. Studenci biorgcy udziat w programie mentorskim sg objeci jego
dziataniami przez caty czas trwania studiéw pierwszego stopnia oraz przyznaje sie indywidualng
organizacje z urzedu (wniosek nie jest wymagany).

Studenci kierunku Automatyka i Robotyka objeci programem mentorskim uczestniczg w
badaniach naukowych prowadzonych np. przez mentoréw i moga chwali¢ sie publikacjami
miedzynarodowymi juz na | stopniu studidw, uczestniczg aktywnie rdéwniez w procesach
popularyzacji nauki, np. wspotudziat w Nocy Naukowcdw [Zatgcznik 2.4.3. Gadajgce gtowy].

2.5. Harmonogram realizacji studiow z uwzglednieniem: zaje¢ lub grup zaje¢ wymagajgcych
bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich i innych osob prowadzqcych zajecia oraz
studentow, zajec lub grup zajec¢ zwiqzanych z dziatalnoscig naukowq prowadzonq w uczelni oraz
zajec lub grup zajec rozwijajgcych kompetencje jezykowe w zakresie znajomosci jezyka obcego,
jak rowniez zajec lub grup zajec do wyboru

Liczebnosci grup studenckich sg okre$lone uchwatg nr 91/2019 Senatu Politechniki Slgskiej z dnia
16 wrzesnia 2019 r. [Zatgcznik 2.6.1 Uchwala o liczebnosci grup] — uchwata w sprawie liczebnosci
grup studenckich]. Uchwata ta okresla minimalng liczbe oséb w grupie dla danej formy prowadzenia
zaje¢. W uzasadnionych przypadkach, za zgoda Rektora istnieje mozliwos¢ odstepstwa od zapisow
uchwaty i ustanowienia mniejszych grup studenckich. Minima dla poszczegdlnych rodzajéw zaje¢, wg
ww. uchwaty, sg nastepujgce: grupa dziekaniska (min. 25 na | stopniu i 20 na Il stopniu), wyktady (dla
catego roku), ¢wiczenia (w grupach dziekanskich), projekty (min. 12 oséb), projekty inzynierskie (min.
10 osbb), seminaria (min. 15 oséb), seminaria dyplomowe (min. 10 oséb), laboratoria (min. 8 oséb),
lektoraty jezykéw obcych (min. 15 0sdb), zajecia wychowania fizycznego (min. 25 o0s6b). Zwykle na
wyzszych semestrach, zas w szczegdlnosci na specjalnosciach Il stopnia czesto wystepowano z
powodzeniem o zgode Rektora na prowadzenie zaje¢ w mniejszej niz zalecana liczbie oséb. Pismo w
tej sprawie kazdorazowo jest weryfikowane przez pracownika Centrum Obstugi Studidow i po
wyjasnieniu ewentualnych watpliwosci Prorektor ds. Studenckich i Ksztatcenia akceptuje pismo.

Dla studiéw stacjonarnych harmonogram przewiduje zajecia dydaktyczne od poniedziatku do
pigtku przez 15 tygodni w semestrze ( https://www.polsl.pl/rm/organizacia_roku akademickiego).
Zajecia na studiach niestacjonarnych na kierunku Automatyka i Robotyka zorganizowane sg w formie
zjazdoéw (pigtkowe popotudnie, sobota i niedziela).

W zatgcznikach przedstawiono harmonogramy realizacji studiow dla poszczegdlnych specjalnosci
stopnia | i Il kierunku Automatyka i Robotyka realizowanych na wydziale AEl:

— AiR, stopied |, automatyka procesowa [Zafgcznik 2.5.1. AiR, stopiernr |, automatyka

procesowa.pdfl;

— AiR, stopien |, technologie informacyjne w automatyce i robotyce [Zafgcznik 2.5.2. AiR, stopien

I, technologie informacyjne w automatyce i robotyce.pdf];
— AiR, stopien |, automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkéw AEl [Zatgcznik 2.5.3.
Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkow AEI;
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— AiR, stopien |, automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkdéw ISIE [Zatgcznik 2.5.4. AiR,

stopien I, Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkow ISIE];

— AR, stopien Il [Zatgcznik 2.5.5. AiR, stopien Il.pdf].

Harmonogramy realizacji studidow dla poszczegdinych specjalnosci stopnia | i 1l kierunku
Automatyka i Robotyka dla studiéw stacjonarnych i niestacjonarnych realizowanych na wydziale MT
przedstawiono w nastepujacych zatacznikach:

— AiR stopien | studia stacjonarne, automatyzacja i robotyzacja proceséw [Zafgcznik 2.5.6. AiR

stopien | studia stacjonarne, automatyzacja i robotyzacja proceséw MT];

— AiR stopien Il studia stacjonarne [Zafgcznik 2.5.7. AiR stopien Il studia stacjonarne MT];

— AiR stopien Il studia stacjonarne w jezyku angielskim [Zatgcznik 2.5.8. AiR stopienr Il studia

stacjonarne w jezyku angielskim MT];

— AiR stopien | studia niestacjonarne [Zafgcznik 2.5.9. AiR stopien | studia niestacjonarne MT];

— AiR stopien Il studia niestacjonarne [Zafgcznik 2.5.10. AiR stopien Il studia niestacjonarne MT];

Zajecia zwigzane z prowadzong dziatalnoscig naukowg wykazano w tabeli 4 zatgcznika czesci lll
niniejszego raportu.

2.6. Dobor form zajeé, proporcji liczby godzin przypisanych poszczegélnym formom, a takie
liczebnosci grup studenckich oraz organizacji procesu ksztafcenia, ze szczegdlnym
uwzglednieniem harmonogramu zajec

Studia stacjonarne | stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka trwajg 7 semestréw, natomiast
studia Il stopnia 3 semestry. Na | stopniu tygodniowe obcigzenie studentéw studidow stacjonarnych
wynosi 24 — 28 godz. Wyjagtek stanowi siddmy semestr, w ktérym studenci realizujg projekt
inzynierski i majg mniejsze obcigzenie godzinowe (20 godz. tygodniowo). Dla studiéw Il stopnia
tygodniowe obcigzenie studentow studidw stacjonarnych wynosi 13 — 27 godz. (195 - 405 godz. w
semestrze). Analogiczne obcigzenie wystepuje w trybie niestacjonarnym, jednak skorygowad je
nalezy mniejszg liczbg zjazdow, ktdra wynosi 10 przy 15 tygodniowym semestrze. Tak wiec na
studiach niestacjonarnych udziat godzin kontaktowych realizowanych z nauczycielem akademickim
jest nieco mniejszy (Zatgcznik 2.6.1. Harmonogram zjazdow 2021-2022 MT). Liczba punktow
konieczna do uzyskania dyplomu ukonczenia studiéw | stopnia wynosi 210 ECTS (réwnomiernie
roztozonych po 30 punktéw w kazdym semestrze). Liczba punktéw dla studidow niestacjonarnych jest
taka sama jak dla stacjonarnych. Program studidw (wczesniej program studiow) jest jednolitym
dokumentem dla studidow stacjonarnych i niestacjonarnych, tak aby w przypadku zgtoszenia checi
przeniesienia sie z jednej formy studiowania na drugg student miat jak najmniej rdéznic
programowych.

Liczba punktéw konieczna do uzyskania dyplomu ukonczenia studiow Il stopnia wynosi 90 ECTS
(réwnomiernie roztozonych po 30 punktow w kazdym semestrze).

Liczba punktéw dla studidw niestacjonarnych jest taka sama jak dla stacjonarnych. Zajecia dydaktyczne
odbywajg sie w réznych formach, tak aby zapewni¢ jak najlepsze warunki opanowania materiatu przez
studentdéw (https://www.polsl.pl/rau/plany-studiow-2019-2020-air/,
https://www.polsl.pl/rmt/planystudiow/ ).

Zajecia na stopniu | obejmujg (w zaleznosci od specjalnosci) 1125-1155 godzin wyktadow (42-44%
ogoétu godzin), 600-675 godzin éwiczen (23-26% ogoétu godzin), 615-690 godzin laboratoriow (23-26%
ogotu godzin) oraz 150-240 godzin projektowych (6-9% ogdtu godzin).

Ze wzgledu na duze podobienstwo pomiedzy siatkami przedmiotéw dla studidw stacjonarnych i
niestacjonarnych udziaty procentowe przypisane poszczegdlnym formom zajec sg zblizone na obu
formach studiow.

Na studiach Il stopnia zajecia zostaty podzielone na blok przedmiotéw wspdlnych dla wszystkich
specjalnosci (w tym praca przejSciowa oraz praca dyplomowa) oraz przedmioty i moduty
specjalnosciowe wybierane przez studenta). Poszczegdlne przedmioty i moduty przedmiotéw
przypisane sg do specjalnosci, zgodnie z tabelami przedstawionymi w planach studidow Il stopnia
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prowadzonych przy wydziale AEI oraz MT (https://www.polsl.pl/rau/wp-
content/uploads/sites/42/2021/05/AiR lIst AEl plan studiowAEl 2019-2020.pdf,
https://www.polsl.pl/rmt/planystudiow/). Punkty ECTS zdobyte przez studenta/studentke sumowane
sg w ramach poszczegdlnych specjalnosci, a ostateczna specjalnosé na dyplomie jest okreslona jako
ta, w ktérej student/studentka zdobyt/zdobyta ich najwiekszg liczbe.

W szczegdlnosci, zajecia powinny by¢ obrane tak, by zapewni¢ uzyskanie wszystkich kierunkowych
efektéw ksztatcenia, zgodnie z siatkg pokrycia efektéw oraz uzyskanie 30ECTS w semestrze:
— nasemestrze 1. studenci obierajg niezaleznie przedmiot specjalnosciowy i modut specjalnosciowy,
— nasemestrze 2. studenci obierajg niezaleznie przedmiot specjalnosciowy i modut specjalnosciowy,
— nasemestrze 3. studenci obierajg 3 przedmioty specjalno$ciowe,
— praca przejsciowa na semestrze 2. przypisywana jest do specjalnosci przez prowadzacego,
— praca dyplomowa przypisywana jest do specjalnosci przez promotora.

2.7. Program i organizacja praktyk, w tym w szczegdlnosci ich wymiaru i terminu realizacji oraz
doboru instytucji, w ktérych odbywajgq sie praktyki, a takze liczby miejsc praktyk — w przypadku,
gdy w planie studiéw na ocenianym kierunku zostaty uwzglednione praktyki zawodowe

Celem praktyk jest nabycie umiejetnosci i kompetencji spotecznych w warunkach wtasciwych dla
danego zakresu dziatalnosci zawodowej poprzez samodzielne wykonywanie przez studenta czynnosci
praktycznych. Tym samym student zdobywa kompetencje wymagane przez rynek pracy, co utatwia
mu rozpoczecie kariery zawodowej po ukonczeniu studidw. Praktyki umozliwiajg takze poznanie
zaktadow pracy pod katem przysztej kariery zawodowej. Pozwalajg na nabycie nowych umiejetnosci i
kwalifikacji, np.: zarzagdzania czasem, pracy zespotowej, prezentacji wtasnych projektdw, obstugi
programow komputerowych itp. Podczas praktyk mozliwe jest takze sprawdzenie indywidualnych
predyspozycji studentdow, dzieki czemu w przysztosci moga oni dokona¢ bardziej Swiadomego wyboru
kariery zawodowej. Wiele studenckich kontaktow z firmami stwarza szanse na otrzymanie oferty
statej pracy po zakonczeniu studiéw. Studenci majg takze mozliwosé zapoznania sie z procedurami
rekrutacji i selekcji pracownikéw stosowanymi przez pracodawcéw.

Warunki prowadzenia praktyk zawodowych reguluje Zarzadzenie nr 250/2020 Rektora Politechniki
Slaskiej z dnia 30 pazdziernika 2020 roku w sprawie Regulaminu studenckich praktyk zawodowych,
okreslajgce m.in. wzory uméw i niezbednych zaswiadczernn oraz Procedura SZJK , PRAKTYKA
ZAWODOWA”. Nadzdr nad organizacjg praktyk sprawuje Kierunkowy Opiekun Praktyk Zawodowych,
nauczyciel akademicki posiadajacy doswiadczenie zawodowe zdobyte poza uczelnig, ufatwiajgce
komunikacje i wspétprace z podmiotami z sektora gospodarczego oraz pozostajacy w statym
kontakcie ze studentami odbywajgcymi praktyki. Rowniez ze strony zaktadu pracy wyznaczana jest
osoba odpowiedzialna za nadzér nad praktykantami: Zaktadowy Opiekun Praktyk Zawodowych.

Kierunkowy Opiekun Praktyk Zawodowych przygotowuje sylabus zawierajgcy przedmiotowe tresci
i efekty uczenia sie realizowane w ramach praktyk zawodowych, sprawuje kontrole nad miejscami
odbywania praktyk, opiniuje podania studentéw o zgode na odbycie praktyki w wybranym przez nich
zaktadzie i rozstrzyga, czy dane miejsce odbywania praktyki jest wtasciwe pod wzgledem
merytorycznym i w razie potrzeby kieruje studenta do innej placéwki. Po odbyciu praktyki student
przedktada Kierunkowemu Opiekunowi Praktyk Zawodowych zaswiadczenie odbycia praktyki,
dzienniczek praktyki oraz zdaje sprawozdanie z odbycia praktyki zawodowej, zawierajgce opis
przebiegu praktyki oraz specyfikacje wiedzy i nabytych umiejetnosci. Kierunkowy Opiekun Praktyk
Zawodowych podejmuje decyzje odnosnie zaliczenia efektéw uczenia sie dotyczacych praktyki
zawodowej w oparciu o przedstawione przez studenta sprawozdanie i odpowiedzi na ewentualne
pytania zwigzane z przebiegiem praktyki, po czym wystawia ocene z przedmiotu Praktyka zawodowa.

Praktyki stanowig wiec integralng czes¢ procesu edukacyjnego. Obowigzujg 4 tygodnie praktyki
wakacyjnej (zaodowej) po semestrze IV lub VI.
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2.8. Dobor tresci i metod ksztatcenia, form, liczebnosci grup studenckich w odniesieniu do zaje¢
lub grup zajec, na ktorych studenci osiggajg efekty uczenia sie prowadzqce o uzyskania
kompetencji inZynierskich, w przypadku kierunku studiow koriczgcych sie uzyskaniem tytutu
zawodowego inzyniera/magistra inZyniera

Weryfikacje efektow ksztatcenia umozliwiajg pisemne i ustne zaliczenia, kolokwia, egzaminy,
wykonanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych, realizacja i zaliczenie projektu, przedstawienie
sprawozdania z praktyk, wykonanie pracy dyplomowej. W zakresie wiedzy teoretycznej weryfikacja
nastepuje poprzez kolokwia, w zakresie umiejetnosci za pomocg zadan praktycznych w laboratoriach
oraz w trakcie zadan projektowych. Kompetencje spoteczne sprawdzane s3 poprzez
dokumentowanie przebiegu eksperymentu, opracowywanie uzyskanych wynikéw oraz prezentacje
na zajeciach projektowych etapéw prowadzonych dziatan naukowych. Warunki zaliczenia oraz
wszelkie wymogi dotyczace przedmiotu prowadzacy zajecia przekazujg studentom w trakcie
pierwszych zaje¢ w semestrze. W systemie USOS (Uniwersytecki System Obstugi Studidw,
https://usosweb.polsl.pl/) jest dostep do kart przedmiotdéw, zawierajgcych zaktadane efekty
ksztatcenia oraz tresci realizowane w ramach kazdego przedmiotu. Zasady oceniania opisano w
Regulaminie Studiéow.

Zdobywanie umiejetnosci inzynierskich oczekiwanych od absolwentéw kierunku wymaga
przeprowadzenia  éwiczen  laboratoryjnych.  Zajecia laboratoryjne  wymagajgce  uzycia
specjalistycznego sprzetu odbywajg sie z reguty w matych grupach studenckich i sg realizowane w
matych zespotach. Taka forma osiggania efektdw umiejetnosci pozwala dodatkowo zapoznaé sie ze
sprzetem wykorzystywanym w praktyce.

W koncepcji ksztatcenia na kierunku Automatyka i Robotyka zatozono zorientowanie na
nabywanie wiedzy i umiejetnosci szczegdlnie prowadzacych do uzyskania kompetencji inzynierskich.
Dlatego w programach ksztatcenia widoczna jest réwnowaga zajec praktycznych z wykorzystaniem
zaplecza dydaktyczno-laboratoryjnego, réznego oprogramowania, pracowni, czesto wyposazonych
przez firmy w aktualne systemy i oprogramowanie.

Szczegdtowy wykaz przedmiotdw, na ktdrych studenci osiggajg efekty uczenia sie prowadzace do
uzyskania kompetencji inzynierskich przedstawiono w zatgcznikach czesci Ill, Tabela nr 5 raportu
samooceny.
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Kryterium 3. Przyjecie na studia, weryfikacja osiggniecia przez studentéw efektdw uczenia sie,
zaliczanie poszczegolnych semestrow i lat oraz dyplomowanie

3.1. Wymagania stawiane kandydatom, warunki rekrutacji na studia oraz kryteria kwalifikacji
kandydatow na kazdy z poziomow studiow

Rekrutacje na studia przeprowadza Centralna Komisja Rekrutacyjna powofana przez Rektora,
ktora podejmuje decyzje w sprawach przyjecia na studia. Warunki, tryb oraz terminy rozpoczecia i
zakonczenia rekrutacji na studia | i Il stopnia na kierunku Automatyka i Robotyka okreslone s3
uchwatg Senatu i podawane s3 do publicznej wiadomosci poprzez publikacje na stronach
internetowych Politechniki Slaskiej (rekrutacja.polsl.pl) oraz w Biuletynie Informacji Publicznej
Politechniki Slaskiej. Kwalifikacja na studia | stopnia odbywa sie na podstawie wynikéw z czesci
pisemnych egzaminu maturalnego. Pod uwage brane sg punkty (%) uzyskane z przedmiotu gtéwnego
— matematyki na poziomie podstawowym (Waeewny) i jednego przedmiotu dodatkowego wybranego
przez kandydata (Wododatkowy: matematyka — poziom rozszerzony, biologia, chemia, fizyka lub
informatyka), na podstawie ktérych obliczany jest wynik P=0,4 x Waetswny + 0,6 x k X Woodatkowy, przy czym
wspotczynnik k przyjmuje sie réwny 1 dla przedmiotu na poziomie rozszerzonym oraz 0,5 — dla
przedmiotu na poziomie podstawowym. Szczegdtowe zasady rekrutacji zalezg od roku zdawania
matury. W przypadku absolwentéw licedw, ktdrzy zdawali egzamin maturalny w 2015 roku i latach
pdzniejszych oraz absolwentéw technikéow, ktérzy zdawali egzamin maturalny w 2016 roku i latach
pozniejszych, przedmiotem dodatkowym jest tylko przedmiot na poziomie rozszerzonym. Laureaci |
stopnia Konkursu ,,0 ztoty indeks Politechniki Slaskiej” sg przyjmowani na pierwszy rok studidw |
stopnia bez postepowania kwalifikacyjnego, laureaci Il stopnia otrzymujg 40, a laureaci Ill stopnia 30
punktow preferencyjnych w postepowaniu kwalifikacyjnym. Z uprawnienia tego laureaci mogg
skorzystaé jeden raz — w roku uzyskania $wiadectwa dojrzatosci lub w roku nastepnym. W przypadku
kandydatdéw, ktdrzy posiadajg dyplom IB, EB zdawali egzamin maturalny na innych niz obecne
zasadach, badz ukonczyli szkote $Srednig za granica, stosowane sg przeliczniki punktowe zgodnie z
zasadami okreslonymi w uchwale Senatu.

Prawo przyjecia na pierwszy rok studidw | stopnia na kierunek Automatyka i Robotyka bez
postepowania kwalifikacyjnego z maksymalng liczba punktdw posiadajg natomiast laureaci oraz
finalisci nastepujacych olimpiad stopnia centralnego: Olimpiada z Astronomii i Astrofizyki, Olimpiada
Chemiczna, Olimpiada Fizyczna, Olimpiada Informatyczna, Olimpiada Matematyczna oraz Olimpiada
Lingwistyki Matematycznej.

Kwalifikacja na studia Il stopnia odbywa sie na podstawie osiggnietych na wczesniejszym etapie
edukacji wymaganych efektéw uczenia sie, ktére sg weryfikowane na podstawie dokumentéw
potwierdzajgcych posiadane kompetencje (dyplomu ukoriczenia wraz z suplementem do dyplomu).
Kandydaci na pierwszy rok studidw sg przyjmowani w ramach okreslonej liczby miejsc na kierunku w
trybie konkursowym. O przyjeciu na studia Kandydata decyduje jego pozycja na liscie rankingowej
ustalanej na podstawie uzyskanej liczby punktéw w postepowaniu rekrutacyjnym.

Efekty uczenia sie na kierunku Automatyka i Robotyka (1 i |l stopnia) okreslajg Zatgczniki 32.1i32.2
do uchwaty Senatu Nr 71/2019 i s3 udostepnione w Biuletynie Informacji Publicznej na stronie
Uczelni, zgodnie z wymogami ustawy. Studenci mogg realizowac czes¢ programu studidw poza
uczelnig macierzystg w ramach programu ERASMUS+ na warunkach okreslonych w dokumencie
,Learning Agreement”, okreslajgcym przedmioty zgodne z programem studiéw w zakresie tresci
ksztatcenia i efektéw uczenia sie, realizowane na uczelni zagranicznej. Zaliczenie semestru (i w/w
efektow uczenia sie) studentowi powracajgcemu z wymiany nastepuje na podstawie dokumentéw
potwierdzajgcych zaliczenie wskazanych w ,Learning Agreement” przedmiotow w uczelni
zagraniczne;j.

Osigganie efektéw uczenia sie w trakcie studiéw dokumentowane jest w postaci prac studenckich,
ktére sg potem archiwizowane (kolokwidéw, testéw, prac egzaminacyjnych, referatow, plikow
zrédtowych projektdw) oraz rejestru ocen uwzgledniajgcego wszystkie efekty uczenia sie okreslone w
karcie danego przedmiotu. Po kazdym zakorczonym semestrze archiwizacji podlega komplet
dokumentacji danego przedmiotu zawierajgcy karte przedmiotu, liste studentéw wraz z wykazem
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osiggnietych efektéw uczenia sie, protokdt ocen korcowych (do tej pory generowany z systemu
EKOS, obecnie Uczelnia przeszta w tryb pracy w systemie USOS), tresci zadan sprawdzajgcych
poszczegblne efekty uczenia sie (kolokwidw i egzamindow, tematyki projektow i referatow). Do
dokumentacji efektow osiggnietych podczas odbywania praktyk zawodowych nalezy Sprawozdanie z
praktyki podpisane przez zaktadowego opiekuna praktyki oraz Dziennik praktykanta. Prace
dyplomowe podlegajg archiwizacji w wersji elektronicznej (na ptytach CD) wraz z ewentualnym
kodem zrédtowym, jesli taki stanowi czes¢ pracy. Wynik egzaminu dyplomowego archiwizowany jest
w postaci protokotu, ktéry dokumentuje pytania i oceny ustalone przez komisje.

3.2. Zasady, warunki i tryb uznawania efektéow uczenia sie i okresow ksztatcenia oraz kwalifikacji
uzyskanych w innej uczelni, w tym w uczelni zagranicznej

Studenci innych uczelni, w tym zagranicznych, mogg po ztozeniu wniosku oraz uzyskaniu zgody
Prodziekana ds. Ksztafcenia przenie$¢ sie na Politechnike Slaska. Obowigzujacy na Politechnice
Slaskiej Regulamin studiéw (Zafgcznik 3.2.1. Regulamin_studiow 01_10 2019, zmiany od 1
pazdziernika 2021: https://www.polsl.pl/rd1-cos/regulamin-studiow ) w § 11 i 12 okresSla zasady,
warunki oraz tryb uznawania efektéw uczenia sie. Zgodnie z Regulaminem studiéw student moze
przenies¢ sie na inny kierunek studidow w ramach Uczelni lub z innej uczelni, w tym z uczelni
zagranicznej, na Politechnike Slgska, za zgodg petnomocnika rektora, jezeli wypetnit wszystkie
obowigzki wynikajgce z przepiséw obowigzujgcych w uczelni, ktdrg opuszcza. Prodziekana ds.
Ksztatcenia wskazuje, od ktérego semestru student rozpocznie studia w wyniku uznania wczesniej
zaliczonych zajec, oraz okresla zakres, sposdb i termin uzupetnienia zalegtosci wynikajacych z réznic w
programach studiéw. Student wznawiajacy studia oraz student przyjety na studia moze wystgpi¢ do
petnomocnika rektora z wnioskiem o uznanie wczesniej zaliczonych zajeé. Prodziekana ds. Ksztatcenia
po rozpoznaniu wniosku studenta, podejmuje decyzje w przedmiocie uznania studentowi wczesniej
zaliczonych zajeé, po zapoznaniu sie z przedstawiong przez studenta dokumentacjy przebiegu
studiow odbytych oraz uwzgledniajgc efekty uczenia sie dotychczas uzyskane przez studenta. Student
otrzymuje takg liczbe punktéw ECTS, jaka jest przypisana efektom uczenia sie uzyskiwanym w wyniku
realizacji odpowiednich zajeé, w tym praktyk, okreslonych w programie studiéw kierunku, na ktérym
student ubiega sie o uznanie wczesniej zaliczonych zaje¢.

3.3. Zasady, warunki i tryb potwierdzania efektow uczenia sie uzyskanych w procesie uczenia sie
poza systemem studiow

Potwierdzenie efektéw uczenia sie https://www.polsl.pl/rd1-cos/potwierdzenie-efektow-uczenia-
sie/ polega na weryfikacji posiadanego przez kandydata zasobu wiedzy, umiejetnosci i kompetencji
spotecznych uzyskanych w procesie uczenia sie poza systemem studiéw, w szczegdlnosci w drodze
wykonywanej pracy zarobkowej, dziatalnosci spotecznej, dziatalnosci naukowej lub rozwoju
osobistego. Szczegdtowe zasady tej procedury okreslone zostaty w Regulaminie potwierdzania efektow
uczenia sie stanowigcego zatgcznik do Uchwaty Senatu nr 90/2019 z dnia 16 wrzesnia 2019 (zafgcznik
3.3.1 Zasady, warunki i tryb potwierdzania efektdw uczenia sie uzyskanych w procesie uczenia sie poza
systemem studiow). W efekcie weryfikacji komisja okresla efekty uczenia sie, ktére mogg zostaé
potwierdzone oraz zajecia, ktére mogg zostac zaliczone kandydatowi w wyniku ich potwierdzenia (tgcznie
nie wiecej niz 50% punktow ECTS przypisanych do programu studiow).

Efekty uczenia sie mogg zostac potwierdzone osobie posiadajacej:

— Swiadectwo dojrzatosci i co najmniej 5 lat doswiadczenia zawodowego — w przypadku ubiegania
sie 0 przyjecie na studia pierwszego stopnia lub jednolite studia magisterskie,

— kwalifikacje petng na poziomie 5 Polskiej Ramy Kwalifikacji albo kwalifikacje nadang w ramach
zagranicznego systemu szkolnictwa wyzszego odpowiadajacg poziomowi 5 europejskich ram
kwalifikacji, o ktérych mowa w zatgczniku Il do zalecenia Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia
23 kwietnia 2008 r. w sprawie ustanowienia europejskich ram kwalifikacji dla uczenia sie przez
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cate zycie (Dz. Urz. UE C 111 z 06.05.2008, str. 1) — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia

pierwszego stopnia lub jednolite studia magisterskie;

— dyplom ukonczenia studiow pierwszego stopnia i co najmniej 3 lata doswiadczenia zawodowego
po ukonczeniu tych studidw - w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia drugiego stopnia;

— dyplom ukoniczenia studiéw drugiego stopnia lub jednolitych studidéw magisterskich i co najmniej
2 lata doswiadczenia zawodowego po ukoriczeniu tych studidow — w przypadku ubiegania sie o
przyjecie na kolejne studia pierwszego stopnia lub drugiego stopnia lub jednolite studia
magisterskie.

Efekty uczenia sie sg potwierdzane w zakresie odpowiadajgcym efektom uczenia sie okreslonym w
programie studiéw dla okreslonego kierunku, poziomu i profilu w stopniu umozliwiajgcym zaliczenie
okreslonych zajeé, w tym praktyk zawodowych. W wyniku potwierdzenia efektéw uczenia sie mozna
zaliczy¢ nie wiecej niz 50% punktdw ECTS przypisanych do zajeé objetych programem studidw.
Potwierdzenie efektdw uczenia sie odbywa sie na pisemny wniosek kandydata ztozony w Centrum
Obstugi Studidw. Wniosek nalezy ztozy¢ w terminach:

— do 15 listopada — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia drugiego stopnia
rozpoczynajace sie w semestrze letnim danego roku akademickiego,

— do 15 kwietnia — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia pierwszego stopnia, jednolite
studia magisterskie lub studia drugiego stopnia rozpoczynajace sie w semestrze zimowym
kolejnego roku akademickiego.

Do wniosku kandydat dotgcza dokumenty potwierdzajgce posiadanie kwalifikacji uzyskanych w
ksztatceniu formalnym, dokumenty potwierdzajgce doswiadczenie zawodowe kandydata,
w szczegdlnosci potwierdzajgce staz pracy i zajmowane stanowiska oraz realizowane zakresy zadan
lub obowigzkéw, opis doswiadczenia zawodowego.

Do wniosku kandydat moze dotgczy¢ réwniez inne dokumenty, jezeli potwierdzajg one uzyskane
przez kandydata efekty uczenia sie. Dokumenty mogg by¢ ztozone w postaci kopii poswiadczonych za
zgodnos$¢ z oryginatem przez upowaznionego pracownika Uczelni, notariusza, albo przez
wystepujacego w tej sprawie petnomocnika kandydata bedacego adwokatem, radcg prawnym,
rzecznikiem patentowym lub doradcg podatkowym.

Przeprowadzenie potwierdzania efektéw uczenia sie jest odptatne. Kandydat zawiera z
Politechnika Slgska umowe o warunkach odptatnosci za potwierdzenie efektéw uczenia sie.

Osoby, ktére w wyniku poddania sie procedurze potwierdzania efektdw uczenia sie uzyskaty co
najmniej 15 punktéw ECTS przypisanych zajeciom — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia
pierwszego stopnia lub jednolite studia magisterskie - lub co najmniej 10 punktéw ECTS przypisanych
zajeciom — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia drugiego stopnia lub jednolite studia
magisterskie - moga ztozy¢ wniosek o przyjecie na studia w wyniku potwierdzenia efektéw uczenia
sie.

Whiosek kandydat sktada w terminach:

— do 31 stycznia — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia drugiego stopnia rozpoczynajgce
sie w semestrze letnim danego roku akademickiego,

— do 30 czerwca — w przypadku ubiegania sie o przyjecie na studia pierwszego stopnia, jednolite
studia magisterskie lub studia drugiego stopnia rozpoczynajace sie w semestrze zimowym
kolejnego roku akademickiego.

Przyjecie na studia przez potwierdzenie efektdw uczenia sie nastepuje poza procesem
rekrutacji. Przyjecie nastepuje w ramach listy rankingowej, do wyczerpania liczby miejsc okreslonej
przez Rektora. O kolejnosci przyjecia na studia decyduje wynik potwierdzenia efektdw uczenia sie.
Szczegdtowe zasady organizacji potwierdzania efektéw uczenia sie okresla Regulamin.
https://www.polsl.pl/rd1-cos/wp-
content/uploads/sites/642/2021/05/regulamin _potwierdzania efektow uczenia_sie.pdf

Wykaz kierunkdéw, na ktérych mozna ubiegac sie o potwierdzenie efektdw uczenia sie zostat
ogtoszony Pismem Okdlnym.
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3.4. Zasady, warunki i tryb dyplomowania na kazdym z poziomoéw studiow

Proces dyplomowania na kierunku Automatyka i Robotyka odbywa sie na zasadach okreslonych
wydziatowymi procedurami Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia: ,,PROCES DYPLOMOWANIA na
studiach I-go stopnia”, i ,,PROCES DYPLOMOWANIA na studiach Il-go stopnia”. Zgodnie z
Regulaminem Studidow koricowym etapem studidw | stopnia jest przygotowanie pracy licencjackiej
lub projektu inzynierskiego, przygotowywanej indywidualnie, bgdZz za zgodg Prodziekana ds.
Ksztatcenia zespotowo, a na studiach Il stopnia — indywidualnie przygotowanej pracy magisterskiej.
Praca dyplomowa na kazdym poziomie studiéw powinna stanowi¢ samodzielne opracowanie
wybranego problemu $cisle powigzanego z efektami uczenia sie dla kierunku i wykazywac biegtosc
dyplomanta w zakresie technik prac z materiatami zrédtowymi, oprogramowaniem i dostepnymi
zasobami sprzetowymi (zaleznie od tematu pracy), umiejetnosci rozwigzywania problemoéw i
opanowania zaktadanych efektow uczenia sie.

Nie pdzniej niz na széstym semestrze studidw inzynierskich i nie pdzniej niz na drugim semestrze
studidow magisterskich Petnomocnicy Rektora ds. Studenckich/ Prodziekan ds. Ksztatcenia Wydziatow AEl
oraz MT w porozumieniu z Kierownikami Katedr realizujgcych program na kierunku Automatyka i
Robotyka przedstawiaja zakres tematyczny projektow inzynierskich (I stopien) i prac dyplomowych
(Il stopien) ustalany corocznie na podstawie propozycji pracownikow badawczo-dydaktycznych,
posiadajgcych co najmniej stopiern doktora. Do roku akademickiego 2019/2020 tematyka prac
dyplomowych byta zatwierdzana przez Rade Wydziatu, obecnie piecze nad doborem tematyki prac
dyplomowych sprawuje Rada Dziekariska. Zatwierdzone tematy prac magisterskich i inzynierskich sa
podawane do wiadomosci i wyboru studentom. Studenci wykonujg prace dyplomowa pod kierunkiem
prowadzgcego prace (na studiach | stopnia) lub promotora (na studiach Il stopnia). Wyboru tematéw prac
inzynierskich oraz prac magisterskich studenci dokonujg z wykorzystaniem systemu prac dyplomowych
apd.polsl.pl oraz w porozumieniu z proponowanymi prowadzgcymi prace / promotorami prac.

Tematyka prac dyplomowych inzynierskich i magisterskich na kierunku Automatyka i Robotyka jest
ustalana na podstawie propozycji pracownikdw badawczo-dydaktycznych i jest zazwyczaj zwigzana z
obszarem ich dziatalnosci naukowej. Studenci mogg réwniez zaproponowaé wiasny temat, zgodny z
ich zainteresowaniami. Propozycje studenta precyzuje promotor i akceptuje kierownik Katedry.
Tematy formutowane sg w formie pojedynczych zagadnien z réznych dziedzin automatyki i robotyki,
obejmujg przedstawienie zagadnienia w kontekscie aktualnego stanu wiedzy wraz z najwazniejszymi
wynikami i przyktadami podejmowanych probleméw. Tematyka pracy powinna umozliwi¢
dyplomantowi wykazanie sie umiejetnosciami inzynierskimi dla prac inzynierskich, oraz
charakteryzowac sie dodatkowo aspektem badawczym dla prac magisterskich.

W celu wtasciwej realizacji pracy dyplomowej, w programach studiéw 2. i 3. semestru |l stopnia
(na Wydziale AEl) oraz 3. Semestru Il stopnia (na Wydziale MT) uwzgledniono Seminarium
dyplomowe. Na studiach realizowanych przy wydziale AEl seminarium na semestrze 3. jest
realizowane w jezyku angielskim (Final project Seminar). Oceny pracy dokonuje kierujacy pracg, a w
przypadku oceny pozytywnej praca kierowana jest do oceny recenzenta. Recenzenta prac
dyplomowych wskazuje Prodziekan ds. Ksztatcenia biorgc pod uwage temat pracy oraz kompetencje i
zainteresowania naukowe recenzenta. Przyjeto zasade, ze jesli promotorem jest nauczyciel
akademicki posiadajgcy stopien doktora habilitowanego lub tytut profesora, wtedy recenzentem
moze by¢ nauczyciel akademicki posiadajgcy stopien doktora. Natomiast jezeli promotorem jest
nauczyciel akademicki posiadajgcy stopien doktora, wtedy recenzentem jest nauczyciel akademicki
posiadajgcy stopien doktora habilitowanego lub tytut profesora (zgodnie z Regulaminem studidéw co
najmniej jeden oceniajgcy musi mie¢ stopiern doktora habilitowanego lub tytut profesora). Prace
dyplomowe s3 takze sprawdzane z wykorzystaniem Jednolitego Systemu Antyplagiatowego. Po
uzyskaniu pozytywnej oceny pracy dyplomowej u prowadzacego prace i recenzenta, dyplomant
przystepuje do egzaminu dyplomowego.
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3.5. Sposoby oraz narzedzia monitorowania i oceny postepow studentow

Na Politechnice Slaskiej wdrozono wiele wzajemnie powigzanych systeméw informatycznych,
ktore umozliwiajg monitorowanie oraz ocene postepéw studentédw. Pierwsze analizy zaczynajg sie juz
podczas procesu rekrutacji kandydatdw na studia. System Internetowej Rekrutacji Kandydatéw (IRK —
https://irk.polsl.pl) na stronie gtéwnej udostepnia tabelaryczne zestawienia liczby zapisanych
kandydatdéw, optat rekrutacyjnych czy ztozonych teczek. Dzieki temu sprawnosé procesu rekrutacji
jest caty czas monitorowana. System rekrutacji umozliwia dodatkowo generowanie list i zestawien,
na podstawie ktérych mozna doskonali¢ oferte edukacyjng oraz prowadzié¢ szczegdétowe dziatania
marketingowe. Przyktadem takich dziatan byly analizy wydziatowego zespotu ds. promocji, ktérych
celem byto profilowanie geograficzne miejsca ksztatcenia kandydatéw oraz rodzaju szkoty srednie;j.
Obstuga studiéw jest realizowana za pomocg systemdéw informatycznych oraz Uniwersyteckiego
Systemu Obstugi Studiéw (USOS, https://usosweb.polsl.pl/). Umozliwiajg one biezgcy dostep do
zestawien statystycznych o liczebnosci grup studenckich, liczbie skreslen czy o udzielonych wpisach
warunkowych. Na tej podstawie analizowana jest sprawnos$¢ procesu nauczania na poszczegdlnych
semestrach, ktére to zestawienia s3 omawiane na posiedzeniach Senatu Politechniki Slaskiej przez
Prorektora ds. Studenckich i Ksztatcenia. Dzieki krytycznej analizie zestawien podejmowane sg
szeroko zakrojone dziatania majgce na celu doskonalenie procesu ksztatcenia. Ich wyrazem byty np.
zmiany w Regulaminie studiow, ktdre utatwiajg przystosowanie sie studentdow pierwszego roku do
systemu szkolnictwa wyzszego. Dzieki zapisom zawartym w § 49 student pierwszego semestru
studiow pierwszego stopnia moze uzyska¢ warunkowy wpis na kolejny semestr, majac zaliczone 70%
punktéw ECTS, podczas gdy na dalszych semestrach obowigzuje juz prog 80%.

Na skutek prowadzonych na Politechnice analiz procesu ksztatcenia w porozumieniu z
samorzgdem studenckim w obowigzujgcym Regulaminie studiéw w § 27 wprowadzono mozliwosc¢
wprowadzenia blokowego systemu zaje¢ dla okreslonych przedmiotéw. System taki pozwala na
modyfikacje planu zaje¢ sprzyjajgce szybkiemu i efektywnemu opanowaniu materiatu przez
studentéw. Zaletg tego systemu jest poszerzenie mozliwosci umiedzynarodowienia uczelni poprzez
zatrudnianie zagranicznych profesoréw do przeprowadzenia bloku zajeé. Dodatkowo nauczyciele s3g
zachecani do uelastycznienia procesu dydaktycznego przez np. umozliwienie zaliczania zajec i
zdawania egzamindw i zaliczen czgstkowych w trakcie trwania semestru. Dziatania te majg na celu
podniesienie efektywnosci studiowania przy zachowaniu wysokiej jakosci ksztatcenia.

Szczegdtowe dane dotyczace liczby studentdw przyjetych, jak i kontynuujgcych studia na kierunku
Automatyka i Robotyka mozna znalez¢é w Sprawozdaniach Dziekanéw Wydziatéw AEl oraz MT oraz w
zestawieniach w zatgcznikach czesci lll raportu samooceny (tabele 1 2).

Zdawalnos¢ egzamindéw w roku akademickim 2019-2020 wyrazona w procentach zostata
przedstawiona w tabeli ponizej (dane za ostatnie 5 lat znajdujg sie w sprawozdaniach Dziekanéw w
czesci dotyczacej wynikdw sesji egzaminacyjnej).

Rok Zdawalnos¢ egz. | Zdawalnosc egz. Zdawalnos¢ egz. | Zdawalnos¢ egz.
Kierunek studiow studiow na | st. w sesji na | st. w sesji na Il st. w sesji na Il st. w ses;ji
zimowej letniej zimowej 2019/20 letniej
2019/20 (%) 2019/20 (%) (%) 2019/20 (%)
95,69% 90,05% 96,66% 90,00%
Automatyka I
i Robotyka (AEI) I 97,26% 95,92% - -
1] 87,77% 96,83% - -
ogoétem 93,57% 93,46% 96,66% 90,00%
Rok Zdawalnosé na | Zdawalnosé nal | Zdawalnos$é na Il | Zdawalnos$¢ na ll
Kierunek studiow studiow st. w ses;ji st. w sesji letniej st. w sesji st. w sesji letniej
zimowej 2019/20 (%) zimowej 2019/20 2019/20 (%)
2019/20 (%) (%)
Automatyka 82,2% 96,6% 85,7% 90,3%
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i Robotyka (MT) I 93,4% 86,1% - -
I 97,0% 100,0% - -
érednia 90,9% 94,2% 85,7% 90,3%

3.6. Ogdlne zasady sprawdzania i oceniania stopnia osiggania efektow uczenia sie

Weryfikacje osiggniecia przez studentéow efektéw uczenia sie, w tym procesu dyplomowania
okresla Regulamin Studiéw. Sposoby tej weryfikacji zalezg od formy w jakiej prowadzone sg zajecia.

Weryfikacje efektdw ksztatcenia umozliwiajg pisemne i ustne zaliczenia, kolokwia, egzaminy,
wykonanie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych, realizacja i zaliczenie projektu, przedstawienie
sprawozdania z praktyk, wykonanie pracy dyplomowej. W zakresie wiedzy teoretycznej weryfikacja
nastepuje poprzez kolokwia lub egzaminy, w zakresie umiejetnosci za pomocga zadan praktycznych w
laboratoriach oraz w trakcie zadan projektowych. Kompetencje spoteczne sprawdzane sg poprzez
dokumentowanie przebiegu eksperymentu, opracowywanie uzyskanych wynikéw oraz prezentacje
na zajeciach projektowych etapéw prowadzonych prac, a takze poprzez obserwacje dziatan
studentdw podczas pracy samodzielnej oraz grupowej. Warunki zaliczenia, oraz wszelkie wymogi
dotyczace przedmiotu prowadzacy zajecia przekazujg studentom w trakcie pierwszych zaje¢ w
ramach przedmiotu. Dostep do kart przedmiotédw mozliwy jest poprzez serwis internetowy
Politechniki i Wydziatéw. W kartach przedmiotéw przedstawiono warunki zaliczenia przedmiotu
(tematyka, efekty ksztatcenia, umiejetnosci i kompetencje spoteczne, punkty ECTS). Informacje te s3
takze przekazane studentowi na pierwszych zajeciach.

Podstawowe metody oceniania stosowane na kierunku Automatyka i Robotyka to:

— sprawozdanie z ¢éwiczenia laboratoryjnego; sprawozdanie moze mie¢ forme papierowg badz
elektroniczng, moze mie¢ forme artykutu badz raportu w ktérym nalezy podac przebieg oraz cel
wykonywanych badan

— wykonanie projektu; projekt polega na rozwigzywaniu przez studentéw konkretnych probleméw
w oparciu o posiadang wiedze,

— raport z projektu; raport z badafn moze dotyczyé prezentacji badan dotyczacych analizy
dokumentéw Zrodtowych, artykutdw, ksigzek, aktédw prawnych i innych opracowan
specjalistycznych, opracowania ilosciowych i jakosciowych danych zastanych i wywotanych,

— przygotowanie prezentacji; prezentacje multimedialne/referaty moga by¢ indywidualne badz
zespotowe. Sg ukierunkowane na przekazanie wiedzy na jakis temat,

— odpowiedzi ustne na zajeciach; zaliczenie ustne jest ukierunkowane na sprawdzenie wiedzy na
poziomie wyzszym i nie ogranicza sie do wyfgcznej znajomosci faktow,

— aktywnos¢ na zajeciach; w ramach aktywnosci na zajeciach ocenia sie przygotowanie studenta do
zajeé, podjecie dysusji, udziat w dyskusji, odpowiadanie na pytania prowadzgcego,

— udziat w dyskusji; w trakcie dyskusji oceniane s3: zaangazowanie w dyskusji, umiejetnosc
podsumowania, umiejetnos¢ wartosciowania. Dyskusje mogg mieé réznorodny charakter: dialog,
wywiad, dyskusja obserwowana (panel), okragty stét, dyskusja typu seminaryjnego.

Weryfikacji osiggania zaktadanych efektéow ksztatcenia dokonujg Wydziatowe Zespoty ds.
Dydaktyki, przeprowadzajagc co semestr analize zdawalnosci egzamindw i skutecznosci sesji
egzaminacyjnej dla poszczegdlnych kierunkdw i lat studidw. Wnioski z analiz sg przekazywane
kierownikom poszczegdlnych jednostek organizacyjnych i wptywaja na obsade zajeé¢ dydaktycznych,
modyfikacje metodyki prowadzenia zaje¢ oraz modernizacje programéw ksztatcenia. Ocena osiggania
efektéow ksztatcenia wihasciwych dla danego kierunku i specjalnosci odbywa sie w trakcie procesu
dyplomowania, przebiegajgcego zgodnie z zasadami okresSlonymi w Regulaminie Studiéw oraz
procedurze Procesu Dyplomowania. Zespdt ds. Dydaktyki poddaje analizie skutecznos¢ zaliczenia
semestru dyplomowego i rozktad ocen z egzaminu dyplomowego w poréwnaniu ze Srednig oceng ze
studiéw.

Prawidtowy przebieg procesu dydaktycznego jest nadzorowany zgodnie z Systemem Zapewnienia
Jakosci Ksztatcenia (SZJK, https://www.polsl.pl/szjk/#). Proces ten, w tym ocena osigganych efektéw
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ksztatcenia, jest corocznie oceniany w trakcie audytow wewnetrznych i zewnetrznych SZJK i
omawiany w trakcie corocznego przegladu SZJK.

SZJK wyposazono w procedure PU11 ,Ocena i monitorowanie efektéw ksztatcenia” [Zatgcznik
3.6.1. PU11]. Procedura PU11, stosujgca sie do wszystkich poziomoéw studiéw, okresla hierarchiczny
sposéb weryfikacji efektdw ksztatcenia przez prowadzgcego zajecia, jego przetozonego oraz
Wydziatowe Komisje ds. Ksztatcenia oraz Rade Doskonalenia Ksztatcenia. Prowadzacy zajecia jest
zobowigzany do weryfikacji osiggania przez studenta lub stuchacza efektéw ksztatcenia. Kierownicy
katedr nadzorujg realizacje i doskonalenie procesu ksztatcenia w zakresie osigganych efektow
ksztatcenia, w tym takze procesu dyplomowania dla studentéw studiéw | i Il stopnia. Wydziatowa
Komisja ds. Ksztatcenia dokonuje oceny osiggnietych efektéw ksztatcenia oraz formutuje wnioski
doskonalgce programy ksztatcenia wszystkich prowadzonych przez wydziat kierunkéw studiow we
wszystkich formach i rodzajach ksztatcenia, wykorzystujgc m.in. opinie wewnetrznych i zewnetrznych
interesariuszy wydziatu, w tym Samorzadu Studenckiego.

Weryfikacja osiggania zaktadanych efektdw ksztatcenia odbywa sie takze poprzez hospitacje oraz
badania ankietowe (procedury PU8 i PU9 [Zafgcznik 3.6.2. PU8, Zatgcznik 3.6.3. PU9]). Hospitacje
zajec praktycznych (laboratoria, projekty) weryfikujg kompetencje spoteczne, np. umiejetnos¢ pracy
w zespole. Badania ankietowe studentédw i doktorantéw pozwalajg na wykrycie trudnosci i
ewentualnych nieprawidtowosci w osigganiu efektéw ksztatcenia. Na wniosek studentéw
opracowano nowg ankiete dotyczacg oceny poszczegdlnych przedmiotéw, w tym zgodnosci
wyktadanych tresci z kartg przedmiotu i weryfikacji tresci pod katem osiggania zaktadanych efektéw
ksztatcenia. Wyniki ankiet [strona systemu: Zafgcznik 3.6.4. Strona systemu wyniki ankiet dla
pracownikow] omdwiono szczegdtowo w kryterium 4 punkt 3.

3.7. Dobor metod sprawdzania i oceniania efektéw uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci
oraz kompetencji spofecznych osigganych przez studentow w trakcie i na zakorczenie procesu
ksztatcenia (dyplomowania)

Kazdy przedmiot ujety w programie studidw konczy sie zaliczeniem lub egzaminem. Kolejnos¢
zaliczania przedmiotow wynika z planu studidw okreslonego dla danego cyklu ksztatcenia. Okresem
rozliczeniowym jest semestr. Wpisanie studenta na kolejny semestr wymaga zaliczenia 70% punktow
ECTS. Kazdy z prowadzacych zajecia w ramach takich form zaje¢ jak seminarium, projekt, éwiczenia,
laboratoria, zobowigzany jest do prowadzenia listy obecnosci. Natomiast zgodnie z Regulaminem
studiéw wyktady sg otwarte i obecnosé¢ na nich nie jest obowigzkowa i nie jest kontrolowana. Na
poczatku semestru wszyscy studenci sg informowani o sposobie i warunkach zaliczenia przedmiotu
jako catosci oraz poszczegdlnych form zaje¢ (zasady te zawarte sg w karcie przedmiotu i
przekazywane studentowi na pierwszych zajeciach). Na stronie Politechniki Slgskiej mozna uzyskac¢
dostep do systemu USOS, w ktérym znajdujac sie karty przedmiotow, zawierajace zaktadane efekty
ksztatcenia oraz tresci realizowane w ramach kazdego przedmiotu. Podczas tworzenia karty
przedmiotu kazda z oséb odpowiedzialnych za dany przedmiot dobiera odpowiednio metody
weryfikacji oraz sposéb oceny poszczegdlnych efektdw uczenia sie. Dodatkowo kazidy z
prowadzacych zajecia powinien tak dobiera¢ tresci programowe, aby uwzgledniaty one nie tylko
najnowszy stan wiedzy z danego zakresu, ale réwniez wpisywaty sie w zakres badan naukowych
realizowanych na wydziatach.

Weryfikacje efektow ksztatcenia umozliwiajg pisemne i ustne zaliczenia, kolokwia, egzaminy,
oceniane sprawozdania z ¢wiczen laboratoryjnych, realizacja i zaliczenie projektu, przedstawienie
sprawozdania z praktyk, wykonanie pracy dyplomowej. W zakresie wiedzy teoretycznej weryfikacja
nastepuje poprzez kolokwia lub egzaminy, w zakresie umiejetnosci za pomocg zadan praktycznych w
laboratoriach oraz w trakcie realizacjizadan projektowych. W zakresie kompetencji spotecznych s3 to
przede wszystkim obserwacje i rozmowy ze studentem, a takze konsultacje. Konsultacje dydaktyczne
prowadzone przez nauczycieli akademickich w wymiarze min. 2 godzin zegarowych tygodniowo
stanowig wsparcie dla studentow i sprzyjajg osiggnieciu zaktadanych efektdw uczenia sie.
Kompetencje spoteczne sprawdzane sg takze poprzez dokumentowanie przebiegu eksperymentu,
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opracowywanie uzyskanych wynikdw oraz prezentacje na zajeciach  projektowych etapdéw
prowadzonych dziatan naukowych. Warunki zaliczenia oraz wszelkie wymogi dotyczace przedmiotu
prowadzacy zajecia przekazujg studentom w trakcie pierwszych zaje¢ w semestrze. Wszystkie prace
studentéw dokumentujgce uzyskane efekty uczenia sie (kolokwia, egzaminy, wyciggi z ocen
czastkowych, sprawozdania lub prezentacje, dzienniki laboratoryjne lub karty konsultacji), s3
przechowywane przez prowadzgcych.

Prowadzacy przedmiot weryfikuje osiggniecie przez studenta efektéw uczenia przypisanych do
przedmiotu, dokumentujac to przez wypetnienie karty ocen i efektdw ksztatcenia. Prowadzacy
przedmiot ma takze obowigzek wpisania ocen do systemu USOS. System sprawdzania i oceniania
efektdw uczenia sie jest oparty na okreslonej regulaminem studiéw skali ocen. System jest
jednakowy dla wszystkich studentéw.

Koncowym etapem weryfikacji efektéw uczenia sie przez studenta jest egzamin dyplomowy
(Regulamin studiéw $52, punkty 2 oraz 3).

Praktyki zawodowe studentéw i osiggniete w ramach tych praktyk efekty uczenia sie sg
potwierdzane przez Kierunkowego Opiekuna Praktyk zawodowych, na podstawie potwierdzenia o
odbyciu praktyki uzyskanego z zaktadu pracy o ich odbyciu. Praktyki odbywajg sie na zasadzie umoéw
zawartych pomiedzy uczelnig a zaktadem pracy. Zaliczenie praktyki studenckiej odbywa sie zgodnie z
Regulaminem praktyk studenckich — Zarzadzenie nr 91/2021 Rektora Politechniki Slaskiej z dnia 11
czerwca 2021 r. w sprawie Regulaminu studenckich praktyk zawodowych. W regulaminie tym
zamieszczono wszystkie dokumenty niezbednie do odbycia praktyki (Skierowanie, Umowa,
Potwierdzenie). Zaliczenie praktyk, potwierdza wpisem do systemu USOS kierunkowy opiekun
praktyk.

Zgodnie ze standardami Uczelni kazdy absolwent | st. studiéw obligatoryjnie zdaje egzamin i
uzyskuje certyfikat poswiadczajagcy kompetencje jezykowe na poziomie B2. Certyfikat jest
wystawiony przez Studium Jezykéw Obcych. Dzieki temu absolwenci posiadajg co najmniej
odpowiedni poziom jezykowy dla rozpoczecia studiéw na |l stopniu studiéw w jezyku angielskim.

3.8. Dobor metod sprawdzania i oceniania efektéow uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci
oraz kompetencji spotecznych prowadzqgcych do uzyskania kompetencji inzynierskich,
z ukazaniem przyktadowych powiqgzan tych metod z efektami uczenia sie, w przypadku kierunku
studiéw koriczgcych sie uzyskaniem tytutu zawodowego inzyniera/magistra inZyniera

Kompetencje spoteczne sprawdzane sg poprzez dokumentowanie przebiegu eksperymentu,
opracowywanie uzyskanych wynikdw oraz prezentacje na zajeciach projektowych etapéw
prowadzonych dziatan naukowych. Warunki zaliczenia, oraz wszelkie wymogi dotyczgce przedmiotu
prowadzacy zajecia przekazujg studentom w trakcie pierwszych zajeé w semestrze.

Metody oraz formy weryfikacji efektdw uczenia sie, ktére prowadzg do uzyskania kompetencji
inzynierskich, s3 zalezne od tresci merytorycznych danego przedmiotu, jak réwniez od formy
prowadzenia zajec. Kazdy z prowadzacych dokonuje wyboru metod i form weryfikacji efektéw, ktdre
nastepnie zostajg okreslone w karcie przedmiotu. W przypadku zaje¢ ¢wiczeniowych czy projektéw sg
to najczesciej: odpowiedzi ustne, prace pisemne, projekty, kolokwia czastkowe i zaliczeniowe.
Sprawdzenie poprawnosci rozwigzania postawionych probleméw w ramach ¢wiczen projektowych
odbywa sie poprzez weryfikacje zatozen projektowych, kolejnosci wykonywania poszczegdlnych
etapow projektu, poprawnosci poszczegdlnych etapdéw, poprawnosci wynikow korncowych w
kontekscie problemu postawionego do rozwigzania. W przypadku zajeé¢ laboratoryjnych studenci sg
zobowigzani do przygotowania sprawozdania ze zrealizowanych zaje¢ praktycznych
(przeprowadzonych eksperymentéw) w formie i terminie ustalonych przez prowadzacego. W
przypadku wyktadéw czy seminariow gtéwnymi metodami weryfikacji sg przygotowane przez
studentéw prezentacje, wykonane opracowania obejmujgce zadang tematyke, analiza literatury z
wykazem Zrddet bibliograficznych.

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie w zakresie umiejetnosci inzynierskich obejmujg nie tylko
koncowe sprawdzenie poprawnosci wykonania zadania, ale sprawdzany jest rowniez algorytm
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postepowania, poprawno$¢ dobranych metod i narzedzi, umiejetnosci pracy w zespole i czas
wykonania poszczegdlnych éwiczen. Weryfikacja poprawnosci koficowych wynikdw moze odbywac
sie poprzez dyskusje na forum grupy studenckiej na podstawie przygotowanej prezentacji
multimedialnej, w ktérej studenci przedstawiajg wyniki uzyskane w zrealizowanym zadaniu
projektowym.

Jedng z form pozwalajgcych w petni na weryfikacje efektéw uczenia sie w zakresie kompetenc;ji
spotecznych prowadzacych do uzyskania kompetencji inzynierskich jest wykonywanie zadan przez 2-3
osobowe zespoty. W trakcie realizacji tego typu zadan, grupa studencka dzielona jest na mniejsze
zespoty sktadajace sie zwykle z dwdch lub trzech cztonkédw w zaleznosci od liczby stanowisk
laboratoryjnych lub stopnia skomplikowania ¢wiczenia projektowego lub laboratoryjnego. W trakcie
realizacji zadan praktycznych prowadzacy zajecia dokonujg oceny pod wzgledem kompetencji
spotecznych, sprawdzajgc strukture podziatu pracy miedzy cztonkami zespotu studenckiego,
umiejetnosci komunikacji w grupie, przejrzysto$¢ prezentacji wynikdw praktycznych, symulacyjnych
lub projektowych jako sumy czgstkowych prezentacji wszystkich cztonkdéw zespotu.
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Kryterium 4. Kompetencje, doswiadczenie, kwalifikacje i liczebno$¢ kadry prowadzacej ksztatcenie
oraz rozwdj i doskonalenie kadry

Pracownicy Politechniki Slaskiej, w szczegdlnosci nauczyciele akademiccy to najwazniejszy
element potencjatu rozwojowego Uczelni, ktéry ma decydujacy wptyw na jakos¢ prowadzonych
badan naukowych oraz proces dydaktyczny. W interesie Uczelni jest zatrudnianie kadry o
najwyzszych kwalifikacjach zawodowych i state ich doskonalenie oraz podnoszenie poziomu
nauczania i badan naukowych. Zgodnie z zapisami art. 23 ust. 2 pkt 7 ustawy Prawo o szkolnictwie
wyzszym i nauce, do obowigzkdw rektora nalezy prowadzenie polityki kadrowej w uczelni.
Zatwierdzone przez rektora plany zatrudnienia sg podstawg planu zatrudnienia w Uczelni i realizacji
polityki kadrowej.

4.1. Polityka kadrowa

Celem polityki kadrowej prowadzonej na wydziatach Automatyki, Elektroniki i Informatyki (AEl)
oraz Mechanicznym Technologicznym (MT) jest zapewnienie najwyzszego poziomu ksztatcenia
poprzez zaangazowanie w dydaktyke nauczycieli akademickich aktywnie uczestniczacych w
badaniach naukowych. Cel ten realizowany jest poprzez biezgcg polityke kadrowa wydziatéow z
uwzglednieniem powszechnie obowigzujgcych, przepiséw Ustawy oraz Zarzgdzen Rektora w zakresie
rekrutacji kadry, oceny jakosci kadry, a takze promowania rozwoju naukowego i poszerzania
kompetencji dydaktycznych kadry. Przyjete na PS procedury w zakresie polityki kadrowej sg zgodne
ze szczegblnymi zasadami Europejskiej Karty Naukowca i Kodeksu Postepowania przy rekrutacji
pracownikéw naukowych.

Zatrudnienia i awanse odbywajg sie w drodze publikowanych konkurséw otwartych zgodnie z
Zarzadzeniem Nr 97/2021 Rektora PS) (Zatacznik 4.1.1 Zarzadzenie 97) oraz Zarzadzeniem Nr
188/219 Rektora PS (Zatacznik 4.1.2 Zarzadzenie 188). Tryb i warunki przeprowadzania konkursu
okresla zatacznik do Statutu Politechniki Slaskiej (Zatacznik 4.1.3 Postepowanie konkursowe). Kryteria
konkursowe obejmujg, m. in. kreatywno$é wyrazong jakoscig i liczbg publikacji naukowych oraz
zgtoszen patentowych, mobilno$¢ w karierze, inwencje wyrazong jakoscig i liczbg projektéw
badawczych. Wnioski o utworzenie nowych stanowisk sg formutowane i kierowane do JM Rektora po
pozytywnym zaopiniowaniu przez komisje konkursowe.

W PS Rada Dyscypliny Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika, z ktéra powiazany jest kierunek
AiR ma uprawnienia do nadawania stopnia doktora nauk technicznych oraz stopnia doktora
habilitowanego nauk technicznych. Podobnie Rada Dyscypliny Inzynieria Mechaniczna posiada te
same uprawnienia. Nauczyciele akademiccy Wydziatu AEl prowadzacy zajecia na kierunku AiR w
wiekszosci uzyskali stopnie naukowe w dziedzinie nauk technicznych, w dyscyplinie Automatyka,
elektronika i elektrotechnika (dawniej Automatyka i robotyka). Nauczyciele akademiccy Wydziatu MT
uzyskali stopnie naukowe w dyscyplinach Inzynieria mechaniczna oraz Inzynieria materiatowa.

Kadra badawczo-dydaktyczna Wydziatu AEIl (stan na dzien 1.10.2021) liczy 233 pracownikéw, w
tym: 20 profesoréw i 2 profesoréw na pét etatu, 58 profesoréw PS, 128 adiunktéw i 2 adunktéw na
pot etatu, 1 starszego wyktadowce oraz 23 asystentow.

Na Wydziale AEl funkcjonuje 13 Katedr. Sposréd nich dwie, tj. Katedra Pomiaréw i Systeméw
Sterowania (RAu2) oraz Katedra Automatyki i Robotyki (RAu3) reprezentujg wiekszo$¢ nauczycieli
akademickich prowadzacych zajecia na kierunku AiR. W katedrach tych zatrudnionych jest 4
profesoréw, 12 profesoréw PS, 33 adiunktéw i 2 asystentéw. Zatrudnieni w nich pracownicy
prowadzg badania naukowe odpowiadajgce dyscyplinie automatyka, elektronika i elektrotechnika,
oraz zajecia dydaktyczne na kierunku Automatyka i Robotyka (Zafgcznik nr 2. Wykaz materiatow
uzupetniajgcych, CZ. |, 4. Charakterystyki prowadzqcych zajecia). Ponadto zajecia prowadza
doktoranci, ktérych przypisano do ww. katedr.

Kadra badawczo-dydaktyczna Wydziatu MT liczy 192 pracownikéw (31.12.2020r), w tym: 15
profesoréw, 70 profesoréw PS, 5 adiunktéw z habilitacja, 93 adiunktéw, oraz 9 asystentéw. Na
Wydziale MT funkcjonuje 8 Katedr oraz 2 Laboratoria.
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Jak widaé z danych zamieszczonych w ankietach pracowniczych (Zatgcznik nr 2. Wykaz materiatow
uzupetniajgcych, CZ. 1, 4. Charakterystyki prowadzqcych zajecia), kadra badawczo-dydaktyczna
prowadzaca zajecia na kierunku AiR jest stabilna, miedzy innymi dzieki prowadzonym dziataniom w
celu zwiekszenia liczby awanséw naukowych, zwtaszcza w kierunku uzyskania stopnia doktora
habilitowanego i tytutu profesora. Jest takze dobrze przygotowana do prowadzenia zajeé¢ z
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢.

Politechnika Slaska doktada wielu starari majacych na celu rozwéj kadry naukowej i dydaktycznej,

w szczegdlnosci w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci. Do najwazniejszych w ostatnich latach

zaliczy¢ mozna:

— program projakosciowy na granty za publikacje wydane w czasopismach z list TOP1, TOP10,
czasopismach Nature lub Science oraz za monografie w wysoko punktowanych wydawnictwach, w
ramach programu Inicjatywa Doskonatos$ci — Uczelnia Badawcza,

— stypendium dla zespotdw realizujgcych projekty w programie Horyzont 2020 lub Horyzont Europa,
w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza,

— Swiadczenia dla najlepszych doktorantow, w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia
Badawcza

— zatrudnianie wybitnych mtodych naukowcdéw z kraju lub z zagranicy w tematyce priorytetowych
obszaréw badawczych, w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza

— program projakosciowy dotyczgcy inwestycji w rozwéj umiedzynarodowienia w ramach programu
Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza,

— konkurs projakosciowy na dofinansowanie badan o charakterze przetomowym, w ramach
programu Inicjatywa Doskonatos$ci — Uczelnia Badawcza,

— konkurs projakosciowy na wsparcie w celu rozpoczecia dziatalnosci naukowej w nowej tematyce
badawczej, w ramach programu Inicjatywa Doskonatos$ci — Uczelnia Badawcza

— stypendium za publikacje wydane we wspodtpracy z autorem reprezentujgcym zagraniczny osrodek
naukowy lub partnera nieakademickiego, w ramach programu Inicjatywa Doskonatos$ci — Uczelnia
Badawcza

— program projakosciowy na granty w celu wydania monografii naukowej lub dydaktycznej

— grant dla promotoréw i promotoréw pomocniczych prowadzgcych wspdlne doktoraty z
instytucjami z zagranicy w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza

— konkurs projakosciowy na granty w celu odbycia co najmniej 3-miesiecznych stazy w wiodgcych
zagranicznych osrodkach naukowych w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia
Badawcza

— grant w zwigzku z zatrudnieniem pracownika na stanowisku badawczym finansowanym ze zrédet
zewnetrznych

— zatrudnianie wybitnych doswiadczonych naukowcéw z kraju lub z zagranicy w tematyce
priorytetowych obszaréw badawczych, w ramach programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia
Badawcza.

4.2. Awanse naukowe kadry

Miarg rozwoju naukowego nauczyciela akademickiego jest uzyskiwanie stopni naukowych i tytutu
naukowego. Od 2016 r do konca istnienia dyscypliny Automatyka i Robotyka 4 pracownikéw AEI
uzyskato stopien doktora habilitowanego w tej dyscyplinie, a 3 osoby tytuty profesorskie. Natomiast
od poczatku istnienia dyscypliny automatyka, elektronika i elektrotechnika liczba uzyskanych stopni
doktora habilitowanego wynosi 12.

Na wydziale MT w latach 2016-2020 stopien doktora habilitowanego uzyskato 34 pracownikéw
Wydziatu. Stopiert doktora nauk technicznych uzyskato 39 pracownikéw Wydziatu. Tytut profesora
uzyskaty 2 osoby.

Duze znaczenie dla rozwoju naukowego kadry ma uczelniany program grantéw habilitacyjnych i
profesorskich. W okresie od 2016 roku z grantéw habilitacyjnych skorzystato 28 pracownikéw AEl

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl 54



oraz 21 pracownikdw MT, natomiast z grantow profesorskich 6 pracownikdow AEl oraz 5 pracownikéw
MT.

4.3. Ocena jakosci kadry

System oceny jakosci kadry jest istotnym czynnikiem w procesie doskonalenia nauczycieli. Na
system ten sktadajg sie trzy elementy: hospitacje zaje¢ (w tym prowadzonych z wykorzystaniem
metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢), ankiety studenckie, a przede wszystkim okresowa ocena
nauczycieli akademickich. W okresie od 20.10.2021 do 17.11.2021 przeprowadzona zostata ocena
okresowa nauczycieli akademickich obejmujgca lata pracy 2017-2021 zgodnie z Zarzgdzeniem Nr
8/2019 Rektora PS (Zatacznik 4.3.1 Zarzadzenie 8) oraz Pismem Okdélnym Nr 2/2021 Rektora PS
(Zatgcznik 4.3.2 Ocena okresowa). 209 pracownikéw AEl otrzymato ocene pozytywng, natomiast 9
0s6b ocene negatywna. Pracownicy, ktdrzy uzyskali ocene negatywng, zostang ocenieni ponownie po
12 miesigcach, w ktérym to okresie muszg zdoby¢ potowe wymaganych punktéw do uzyskania oceny
pozytywnej. Na Wydziale MT wszyscy pracownicy otrzymali ocene pozytywna.

Drugim waznym elementem oceny pracownikéw dydaktycznych oraz Dziekanatu jest
przeprowadzana regularnie po kazdym semestrze ankietyzacja studentédw. Wyniki ankiet studentéw
Wydziatu AEl za ostatnie 5 lat zebrano w Zataczniku 4.3.3.a Wyniki ankietyzacji AEl. Jak mozna
zauwazyé, utrzymuje sie stata wysoka ocena nauczycieli akademickich na poziomie okoto 4,5 (na 5
punktéw) oraz Biura Dziekana na poziomie 90%. W semestrze letnim w roku 2020 nastgpito pewne
obnizenie oceny, co nalezy wigzaé¢ z wprowadzeniem lockdownu spowodowanego pandemig Covid-
19. W tym okresie wszystkie zajecia odbywaty sie w systemie zdalnym. Wyniki ankietyzacji studentéw
Wydziatu MT przedstawiono w Zatgczniku 4.3.3.b Wyniki ankietyzacji MT.

4.4. Dorobek naukowy

Zasady dokumentacji dorobku naukowego pracownikéw i doktorantéw PS okreéla Zarzadzenie Nr
183/2021 (Zatacznik 4.4. Zarzadzenie 183). Dorobek naukowy pracownikéw PS jest dostepny on-line
przy wykorzystaniu Bazy DOROBEK https://www.bg.polsl.pl/expertus/new/bib/

W ubiegtym roku pracownicy Wydziatu AEl opublikowali w czasopismach indeksowanych przez
JCR (Lista Filadelfijska) 201 artykutéw, byli autorami i wspdétautorami 6 monografii oraz 50 rozdziatéw
w monografiach, uzyskali 7 patentdw oraz dokonali 8 zgtoszen patentowych. Zestawienie dorobku
naukowego pracownikéow wydziatu AEI w poszczegdlnych latach zamieszczono w tabeli ponize;j.

. - Rozdziaty
Liczba publikacji w . )
. Patenty, Zgtoszenia ) w monografiach w
Rok czasopismach wdrozenia ~tentowe Monografie vm w iezvku
indeksowanych JCR P y . 1&zy
angielskim
2020 201 7 8 6 50
2019 153 4 17 10 36
2018 111 3 7 3 51
2017 128 6 16 5 49
2016 161 11 2 4 98

W ubiegtym roku pracownicy Wydziatu MT opublikowali w czasopismach indeksowanych przez
JCR (Lista Filadelfijska) 154 artykuty, byli autorami i wspotautorami 4 monografii oraz 124 rozdziatow
w monografiach oraz byli autorami 4 pozycji ksigzkowych (podrecznikéw akademickich). Pracownicy
Wydziatu MT uzyskali w 2020r 11 patentdw oraz dokonali 15 zgtoszen patentowych. Zestawienie
dorobku naukowego pracownikéw wydziatu MT w poszczegdlnych latach zamieszczono w tabeli
ponizej.
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. - Rozdziaty
Liczba publikacji w . .
. Patenty, Zgtoszenia . w monografiach w
Rok czasopismach wdrosenia tentowe Monografie tvm w iezvku
indeksowanych JCR P ¥ s Jezy
angielskim
2020 154 11 15 4 124
2019 117 13 18 11 37
2018 124 17 16 8 15
2017 114 14 14 11 23
2016 94 17 9 16 39

Podsumowujac, mozna stwierdzi¢, ze nauczyciele akademiccy prowadzgcy zajecia na kierunku AiR
posiadajg dorobek naukowy, wyksztatcenie i doswiadczenie zawodowe zapewniajgce realizacje
programu studidw w obszarze wiedzy, umiejetnosci i kompetencji odpowiadajgcych obszarowi
ksztatcenia wskazanemu dla tego kierunku studiow.

4.5. Podreczniki i materiaty dydaktyczne

Badania naukowe prowadzone na obu wydziatach majg duzy wptyw na program studiéw na
kierunku AiR. Doswiadczenia badawcze znajdujg tez odzwierciedlenie w opracowanych
podrecznikach akademickich, monografiach, materiatach pomocniczych do zaje¢ itp. Szczegdiny
naciski potozono jednak na przygotowanie materiatéw dydaktycznych udostepnianych studentom w
postaci elektronicznej, gtéwnie za pomoca Platformy Zdalnej Edukacji (PZE). Wynika to stad, ze ze
wzgledu na niezwykle szybki rozwdj technologii stosowanych w automatyce i robotyce, wszelkie
podreczniki zwigzane z tg tematyka bardzo szybko sie dezaktualizujg. Racje bytu majg tylko te
materiaty drukowane, ktdre dotyczg zagadnien podstawowych, ktére pozostajg aktualne przez lata,
lub takich, ktérych rozwdj jest znacznie wolniejszy. W zwigzku z tym w prowadzonych zajeciach
dotyczacych zagadnien podstawowych, zasadniczo niezmiennych, korzysta sie gtéwnie ze starszych,
sprawdzonych przez lata podrecznikéw oraz dodatkowych materiatéw dydaktycznych umieszczanych
na PZE. Wydawane s3 natomiast podreczniki, ktorych brak jest na liscie, lub ktére sie
zdezaktualizowaty. Lista podrecznikéw wydanych oraz dostepnych w postaci elektronicznej znajduje
sie w Zatgczniku 4.5 Podreczniki. Natomiast, jak wspomniano wyzej, gtéwnym zrédtem materiatéw
dydaktycznych dla studentow jest PZE. Umozliwia to studentom bezproblemowy szybki dostep do
potrzebnej literatury, ktéra jest na biezgco aktualizowana.

4.6. Wigczanie studentow w badania naukowe

Nauczyciele akademiccy obu wydziatéw systematycznie starajg sie poszerza¢ kompetencje
naukowe studentdw kierunku AiR. Prowadzone badania naukowe majg duzy wptyw na proponowane
studentom tematy prac dyplomowych oraz tematy projektédw realizowanych w ramach Studenckich
Két Naukowych (SKN), programu mentorskiego czy nauczania metodg Project Based Learning (PBL).

Studenci kierunku AiR biorg czynny udziat w pracach wielu SKN, sposréd ktérych SKN High Flyers
moze poszczyci¢ sie wieloma sukcesami w konkursach na arenie krajowej i zagranicznej oraz bogatg
listg publikacji (Zatacznik 4.6.1 SKN).

Osobno nalezy tu wspomnie¢ o zespole Silesian GreePower, stworzonym przez studentéw 3
wydziatéw PS: AEl, MT oraz Inzynierii Srodowiska http://www.sg.polsl.pl/sg joomla/index.php.
Celem projektu jest podniesienie aktywnosci naukowej, innowacyjnosci i kreatywnosci studentow
poprzez udziat w projektowaniu, wykonywaniu i wdrazaniu nowych rozwigzan. Dziatalnos¢
studentéw Silesian Greenpower skupia sie na projektowaniu wyscigowych samochodéw
elektrycznych, wykonywaniu ich i udziale w serii ogélnoswiatowych wyscigow Formuty F24+. Wyscigi
sg coroczng serig miedzynarodowych imprez prowadzonych przez fundacje Greenpower Education
Trust. Klasa F24+ Corporate Challenge uwazana jest za klase najbardziej zaawansowang pod
wzgledem technologicznym. Startujg w niej druzyny z catego swiata firmowane znanymi markami z
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branzy motoryzacyjnej, lotniczej i zbrojeniowej oraz wiele uczelni wyzszych. Wsréd druzyn, s3 tacy
potentaci jak Jaguar Land Rover, Lockheed Martin, Citroen, Renishaw, MIRA Ltd, EMF Racing oraz
wiele zespotdw wyzszych uczelni. O jakosci badan mogg $wiadczy¢ wyniki uzyskiwane na
miedzynarodowych zawodach. W roku 2019 bolidy zespotu Silesian Greenpower w klasyfikacji na
koniec sezonu formuty F24+ miaty trzecie i czwarte miejsce w klasyfikacji generalnej ogtaszanej po
finale swiatowym. W roku 2020 z uwagi na sytuacje zwigzang z covid 19 nie prowadzono klasyfikacji
generalnej. Zespot Silesian GreePower co roku jest rekonstruowany ze wzgledu na to, ze czesé jego
cztonkéw konczy studia, ale w kazdym roku pod opieka pracownikéw AEl oraz MT Zesp6t potrafit
odnosié sukcesy w wyscigach miedzynarodowych oraz krajowych.

Od 2017r w PS jest realizowany tzw. program mentorski, ktéry jest programem autorskim PS,
skierowanym do najzdolniejszych absolwentéw szkét Srednich oraz laureatéw | stopnia konkursu ,,0
ztoty indeks Politechniki Slaskiej”. Celem programu jest stworzenie indywidualnej relacji mentorskiej
pomiedzy uczestnikiem a mentorem — nauczycielem akademickim. W programie tym bierze udziat 11
pracownikéw Wydziatu AEl oraz 3 pracownikéw MT.

Na semestrze 2. Il stopnia studidéw istnieje mozliwos$¢ ksztatcenia tzw. metodg PBL, ktdra pozwala
na studiowanie wg indywidualnego programu studiéw i jest zwigzana z realizacjg projektéw we
wspotpracy ze studentami réznych kierunkdw. Projekty te czesto s zwigzane z tematami badan
naukowych prowadzonych przez nauczycieli akademickich lub obejmujg rozwigzywanie konkretnych
probleméw badawczo-rozwojowych przedsiebiorstw, stad ich efektem sg takze publikacje naukowe.
Ponadto dajg one mozliwo$¢é prowadzenia dodatkowych zaje¢ ze studentami, stuzacych podnoszeniu
ich kompetencji zawodowych i umiejetnosci miekkich, oraz dajg studentom realny wptyw na proces
ksztatcenia.

Wymienione wyzej formy wspotpracy naukowej ze studentami owocujg wieloma wspdélnymi
publikacjami, a lista ta za ostatnie 5 lat jest bardzo pokazna (Zatacznik 4.6.2 Publikacje naukowe
studentow). Warto zwréci¢ uwage na publikacje w punktowanych czasopismach znajdujgcych sie w
bazach WoS czy Scopus. Studenci wystepujg takze na konferencjach naukowych, np. pozycja [2] w
zatgczniku byta prezentowana na miedzynarodowe] konferencji MMAR 2021 (baza WoS) przez
studentki pierwszego roku (!) AiR | stopnia, uczestniczki programu mentorskiego.

4.7. Inne osiggniecia dydaktyczne

Do osiggnie¢ dydaktycznych pracownikéw obu wydziatéw mozna takze zaliczy¢ aktywny udziat w
latach 2018-2019 w projekcie ,,Politechnika Slgska jako centrum badan w obszarze ksztatcenia na
potrzeby przemystu motoryzacyjnego” realizowanym na zlecenie Ministerstwa Inwestycji i Rozwoju
https://www-arch.polsl.pl/Wydzialy/RT/Strony/motona5.aspx.  Celem tego  projektu  byto
zorganizowanie i przeprowadzenie innowacyjnego testowego ksztatcenia na pigtym poziomie Polskiej
Ramy Kwalifikacji. Efektem za$ byto opracowanie programow ksztatcenia we wspdtpracy z
przedsiebiorcami dla pieciu kierunkéw ksztatcenia, w tym automatyki i robotyki, realizowanych na
pieciu wydziatach PS w odpowiedzi na zidentyfikowane potrzeby firm branzy motoryzacyjnej;
realizacja i testowanie opracowanych programéw ksztatcenia oraz wypracowanie wnioskéw i
rekomendacji z etapu testowania dla Ministerstwa Inwestycji i Rozwoju.

4.8. Popularyzacja nauki

Pracownicy obu wydziatéw biorg czynny udziat w prowadzonych na PS dziataniach na rzecz
popularyzacji nauki w $rodowisku przez Centrum Popularyzacji Nauki Politechniki Slaskiej
https://www.polsl.pl/rio7-cpn/, ktére dziata w obszarze promocji i popularyzacji nauki oraz badan
naukowych, przy wspoétpracy innych jednostek Uczelni oraz osrodkéw naukowych w kraju i za
granicg. Co roku w pazdzierniku organizowana jest Noc Naukowcow, obejmujgca warsztaty, pokazy,
eksperymenty, gry oraz konkursy dla mtodszych i starszych. W roku 2021 miata ona gtéwnie
charakter hybrydowy z wykorzystaniem kanatu YouTube oraz platformy ZOOM. Popularyzacja nauki
odbywa sie takze w ramach Dni Otwartych Politechniki, Salonie Maturzysty i Targéw Edukacyjnych.
Ponadto prowadzone sg cykle zaje¢ dedykowanych dzieciom z opiekunami dorostymi w ramach akgcji
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Politechnika Juniora i Seniora. Dla szkét natomiast proponowane sg specjalne zajecia pod hastem
Nauka skrojona na miare. Pracownicy obu wydziatéw biorg takze czynny udziat w wielu inicjatywach
regionalnych oraz krajowych na rzecz popularyzacji nauki, jak np. Piknik Naukowy Polskiego Radia i
Centrum Nauki Kopernik.

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 4:

Na uwage zastuguje przyznanie kierunkowi AiR na PS 4 miejsca w latach 2019 i 2020 (na 13
uczelni) oraz 6 miejsca w 2021r (na 15 uczelni) w rankingu w kategorii studiéw inzynierskich
»Perspektywy”. Ranking ten obejmuje takie kryteria oceny kierunku jak jego prestiz, absolwenci na
rynku pracy, potencjat akademicki i potencjat dydaktyczny, efektywnos¢ naukows,
umiedzynarodowienie i innowacyjnos¢.
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Kryterium 5. Infrastruktura i zasoby edukacyjne wykorzystywane w realizacji programu studiéw
oraz ich doskonalenie

5.1 Baza dydaktyczna i naukowa

Proces dydaktyczny realizowany jest w salach wyktadowych, ¢wiczeniowych i laboratoryjnych w
budynkach Wydziatu Automatyki, Elektroniki i Informatyki (AEl) oraz Wydziatu Mechanicznego-
Technologicznego (MT). Dodatkowo, ze wzgledu na duzg liczbe studentéw oraz prowadzone prace
modernizacyjne, zostaty wynajete 3 sale na Wydziale Budownictwa. Informacje dotyczace obcigzenia
sal sg ogdlnie dostepne na stronie plan.polsl.pl i s3 na biezgco aktualizowane przed rozpoczeciem
kazdego semestru.

Na wydziale AEl znajduje sie 121 sal dydaktycznych, w tym 5 auli wyktadowych, 2 sale wykfadowe,
28 sal ¢wiczeniowych oraz 86 sal laboratoryjnych. Zestawienie sal z opisem ogdlnego wyposazenia
dydaktycznego znajduje sie w Zatacznik 5.1.1 Charakterystyka sal AEl. Ostatnio, w celu wspomagania
prowadzenia wykfadow zakupione i zamontowane zostaty kamery USB na statywach w salach
wyktadowych: aule A,B,C,D,E i sali 903. Kamery te majg dobrg rozdzielczo$¢ i stuzg do prowadzenia
wyktadéw w trybie hybrydowym.

W [Zatgcznik 5.1.2 Laboratoria AEI AiR] zebrano podstawowe informacje o laboratoriach
dydaktycznych (w tym takze badawczych) wykorzystywanych na zajeciach specjalistycznych na
kierunku AiR, ktdre znajdujg sie w budynku Wydziatu AEl. Opis obejmuje wyposazenie w sprzet i
oprogramowanie z uwzglednieniem mozliwosci prowadzenia zaje¢ w trybie zdalnym. Oprdcz tego
studenci na zajeciach z fizyki oraz wprowadzajgcych do informatyki, elektrotechniki czy elektroniki
korzystajg z laboratoriéw odpowiednich jednostek prowadzacych dany przedmiot. Sale laboratoryjne
sg standardowo wyposazone w instalacje elektryczng, wodno-kanalizacyjng oraz wentylacyjna.
Laboratoria majg na wyposazeniu niezbedny sprzet p/poz. i sprzet pierwszej pomocy medyczne;.
Osoby z niepetnosprawnoscig majg dostep do wszystkich sal.

Dla studentow kierunku AiR prowadzone sg réwniez zajecia dydaktyczne w budynku Wydziatu MT
przy ulicy ul. Konarskiego 18a oraz w laboratoriach przy ul Wroctawskiej. Studenci kierunku AiR
korzystajg z dodatkowych pomieszczenn laboratoryjnych i dydaktycznych w Centrum Nowych
Technologii (CNT), obiekt ten o catkowitej kubaturze ok. 65 tys. m3® i powierzchni uzytkowej ok. 14
tys. m?, znajduje sie przy ul. Konarskiego w poblizu siedziby Wydziatu MT. Wykonany zostat z
zastosowaniem nowoczesnych rozwigzan konstrukcyjnych i technologicznych. Posiada charakter
budynku inteligentnego. Charakterystyki pomieszczen oraz wykaz wybranych laboratoriow Wydziatu
MT zebrano w Zatgcznik 5.1.3 Charakterystyka sal MT oraz Zatgcznik 5.1.4 Laboratoria MT . Catkowity
wykaz laboratoriéw i aparatury badawczej mozna znalezé pod linkiem: https://www-
arch.polsl.pl/Informacje/Uczelnia/Strony/BazyLab.aspx.

Czesc¢ zajed realizowanych jest w Centrum Edukacyjno-Kongresowym, potgczonym z Wydziatem
MT. Tam tez zainstalowano nowoczesny sprzet do prowadzenia zajec z zastosowaniem technologii
3D. Sala B, w ktdrej zainstalowano sprzet bedacy wynikiem realizacji projektu INTEREDU
wyposazono w pasywny projektor stereoskopowy Sanyo PDG — DHT — 100L, komputer Fujitsu Celsius
R670-2, ekran Servodata, Elektronik HD 1.6-4.3, okulary zwykte do projekcji i gtosniki stereo.
Ponadto, w ramach tego projektu zakupiono 7 mobilnych zestawéw, w sktad ktérych wchodza:
aktywny projektor stereoskopowy Projectiondesign F10 AS3D, laptop Fujitsu Celsius H700, aktywne
okulary firmy ACER, gtosniki stereo, ktére sg przechowywane w jednostkach organizacyjnych
Wydziatu. Wartos¢ zakupionego sprzetu wyniosta prawie 1,2 min PLN. Sprzet ten umozliwia
prowadzenie zaje¢ z wykorzystaniem aplikacji wykonanych w formacie 3D.

Niezwykle istotne dla kierunku AiR jest to, ze wiekszo$¢ pracowni objeta jest patronatem
partnerow przemystowych, dzieki czemu studenci majg dostep do najnowszych technologii
stosowanych obecnie w przemysle.

Aparatura naukowa, specjalistyczne oprogramowanie i materiaty dydaktyczne zgromadzone na
obu wydziatach oraz infrastruktura i wyposazenie innych jednostek PS w petni zabezpieczaja potrzeby
procesu dydaktycznego. Umozliwia to prawidtowg realizacje zajec¢ i osiggniecie przez studentow
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efektdw uczenia sie, w tym przygotowanie do prowadzenia dziatalnosci naukowej lub udziat w tej
dziatalnosci, w tym oséb z niepetnosprawnoscia.

5.2. Instytucje prowadzqgce praktyki zawodowe

W planie studiéw | stopnia kierunku AiR studenci po czwartym lub szdstym semestrze sg
zobowigzani do odbycia czterotygodniowej praktyki zawodowe;j.

Wydziat AEl ma odpowiednie umowy z réznymi firmami odnosnie realizacji praktyk studenckich.
Lista ta co roku jest aktualizowana i rozszerzana. Ponadto studenci mogg samodzielnie wyszukaé
interesujgce ich podmioty spoza listy wydziatowe]. Petnomocnik Rektora ds. Praktyk Zawodowych
dba o to, aby praktyki odbywaty sie zgodnie z odpowiednimi zarzgdzeniami Rektora. Zestawienie firm
przyjmujacych studentéw na praktyki zawodowe w roku 2021 znajduje sie w Zatgcznik 5.2 Praktyki
zawodowe. Lista ta obejmuje zaréwno potentatow przemystowych, takich jak np. Opel
Manufacturing Poland, Rockwell Automation czy NGK Ceramics Polska, jak i mate firmy swiadczace
ustugi w zakresie automatyki i robotyki dla przemystu. W obu przypadkach studenci majg mozliwosé
zapoznania sie z nowoczesnymi technologiami w zakresie automatyki i robotyki stosowanymi w
przemysle.

Na Wydziale MT jest powotanych dwdch Kierunkowych Opiekunéw Praktyk dla Studentéw
kierunku AiR. Celem dziatarn opiekuna jest utatwienie i usprawnienie proceséw organizowania,
odbywania i zaliczania praktyk zawodowych produkcyjnych, praktyk dyplomowych inzynierskich oraz
praktyk dyplomowych magisterskich. Wykaz partneréw przemystowych Wydziatu MT zamieszczono
na stronie: https://www.polsl.pl/rmt/partnerzy-przemyslowi/. Lista firm, z ktéorymi Wydziat MT ma
podpisane umowy jest na biezgco aktualizowana. Na liscie znajdujg sie zaréwno firmy mate i $Srednie,
jak i duze oraz konkretnych patrondw kierunku AiR. Lista firm, ktére realizujg zlecenia w zakresie
automatyki i robotyki dla przemystu to, m.in. APAGROUP, Astor, VIX Automation, B&R, Aiut, Balluff,
Siemens, Adaptive Vision Future Processing, KIRCHHOFF Polska, Johnson Matthey Battery System,
CMC Poland, Blumenbecker, SEW — EURODRIVE Polska. Dodatkowo studenci mogg samodzielnie
poszukiwad i realizowac praktyki w firmach, ktére nie sg umieszczone na liscie firm wspodtpracujgcych.

Studenci kierunku AiR mieli takze mozliwos¢ wziecia udziatu w projektach, ktére miaty na celu
podniesienie kompetencji oraz umiejetnosci. Projekty te to:

- DAMAZ - gtéwnym celem projektu jest nabycie i podniesienie kompetencji zawodowych,
interpersonalnych, komunikacyjnych oraz umiejetnosci praktycznego wykorzystania wiedzy przez
studentéw studiéw stacjonarnych kierunkéw (AiR), Mechatronika (MTA) oraz Zarzadzanie i Inzynieria
Produkgji (ZilP) studiujacych na Wydz. MT PS. Cel ten ma by¢ osiggniety poprzez wdrozenie wysokiej
jakosci stazy we wspétpracy z partnerami przemystowymi Wydziatu MT. Grupag docelowg byli
studenci w wieku 21-30 lat studidw stacjonarnych | i Il stopnia na 2 ostatnich semestrach kierunkéw
AR, MTA i ZilP, Wydzialu MT PS. tacznie w zadaniu przewidziano podniesienie kompetencji
zawodowych 120 studentéw, poprzez realizacje stazy (160 godz. — min. 20 godz. tyg.).

- MOTOKADRA — dla studentéw w wieku 21-30 lat studidw stacjonarnych Il stopnia kierunkéw
AR, MTA, MiBM i ZilP Wydziatu Mechanicznego Technologicznego Politechniki Slaskiej. Projekt
zaktada realizacje wysokiej jakosci stazy w przedsiebiorstwach z branzy automotive, cyklu
certyfikowanych szkolen, zaje¢ warsztatowych i projektowych oraz wizyt studyjnych u wybranych
pracodawcéw, ukierunkowanych na zdobycie oraz ksztattowanie kompetencji potrzebnych na rynku

pracy.

5.3 Dostep do technologii informacyjno-komunikacyjnej

W strukturze PS istnieja trzy centra odpowiedzialne za dostarczenie pracownikom i studentom
dostepu do technologii informacyjno-komunikacyjnej. Sg to: Centrum Informatyczne, Centrum
Komputerowe oraz Centrum Zdalnej Edukaciji.

Zgodnie z regulaminem organizacyjnym Uczelni Centrum Informatyczne
https://www.polsl.pl/RN4-Cl/ realizuje przede wszystkim swiadczenie ustug zwigzanych z rozwojem i
utrzymaniem infrastruktury informatycznej Uczelni oraz utrzymaniem ogdlnouczelnianych systemoéw
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i aplikacji informatycznych, w szczegdlnosci — w odniesieniu do studiéw - utrzymanie, eksploatacje i
rozwadj systemoéw obstugi studidow i systemdw rekrutacji - Uniwersyteckiego Systemu Obstugi Studidw
USOS i Internetowej Rekrutacji Kandydatow IRK.

W zwigzku z wymienionymi zadaniami Centrum Informatyczne dostarcza jednostkom i
pracownikom Uczelni podstawowych ustug informatycznych, w tym:

1. systemu komunikacji elektronicznej (poczta elektroniczna) oraz narzedzi pracy grupowej

dostepnych w ramach ustug Microsoft 365,

2. mechanizméw autoryzacji w dostepie do kontrolowanych ustug informatycznych Uczelni (system

AD, certyfikaty, podpis elektroniczny),

3. utrzymania i obstugi serwiséw informacyjnych Uczelni, jednostek podstawowych i innych
jednostek Uczelni, w tym konferencji, kot naukowych, stowarzyszen,
4. utrzymania i obstugi zwirtualizowanych srodowisk informatycznych.

W  szczegdélnosci Centrum Informatyczne udostepnia poprzez licencje kampusowe
oprogramowanie specjalistyczne dla wybranych obszaréw zastosowan w zwigzku z prowadzeniem
dziatalnosci dydaktycznej, miedzy innymi:

1. MATLAB/Simulink Campus Wide Suite,

LabVIEW Academic Site License Large,

Statistica Rozszerzony Pakiet Akademicki + Zestaw PLUS,
ANSYS Academic Multiphysics Campus Solution,
SOLIDWORKS Edu Network,

Office 365, plan A3, z ustugg Microsoft Teams,

ustuga platformy wideokonferencyjnej Zoom,
uczelniana ustuga chmurowa Nextcloud.

Podstawowym zadaniem Centrum Komputerowego https://www.polsl.pl/rjul-ck/ jest 24-
godzinna obstuga potrzeb sieciowych PS, co obejmuje miedzy innymi utrzymanie w ruchu
sieci szkieletowe] Uczelni, zarzadzanie zasobami adresowymi IP i ich przydziat, utrzymywanie
uczelnianej struktury serwerdéw DNS, zapewnienie bezpieczeristwa dziatania sieci w tym odpornosci
na awarie losowe oraz wrogie dziatania.

PS posiada podtaczenie do sieci Internet o przepustowosci przekraczajacej 10Gbps. tacze to jest
realizowane w sposéb zdublowany w celu zapewnienia ciggtosci tgcznosci. tacznosé ta jest
realizowana za pomocy Slaskiej Akademickiej Sieci Komputerowej i ogélnopolskiego szkieletu OSO
PIONIER (Ogdlnopolska Sie¢ Optyczna - Polski Internet Optyczny), dzieki ktérej PS ma dostep
infrastruktury i ustug do ogdlnoeuropejskiej sieci komputerowej srodowiska naukowego GEANT.
Poszczegélne obiekty PS s3 podtaczone do sieci wewnetrznej przy pomocy zdwojonych facz
Swiattowodowych — dla zapewnienia niezawodnosci. Urzadzenia sieci komputerowej s3
zabezpieczone pod wzgledem zasilania w energie elektryczng przy pomocy urzadzen podtrzymania
oraz niezaleznych podtaczeri do sieci energetycznej. Catoéé sieci Politechniki Slaskiej jest chroniona
przy pomocy centralnego systemu firewall utrzymywanego przez Centrum Komputerowe Politechniki
Slaskiej. Sie¢ wyposazona jest w system zbierania danych o ruchu wykorzystywany w diagnostyce
probleméw i badaniu incydentéw. We wszystkich budynkach PS funkcjonujg nowoczesne sieci
przewodowe o duzej przepustowosci zarzgdzane przez pracownikéw odpowiednich jednostek.

Dla umozliwienia uzytkownikom potaczed do urzadzen znajdujacych sie wewnatrz sieci PS
udostepniony jest system VPN w ramach systemu eduVPN, potgczony z centralnym systemem
uwierzytelniania uzytkownikdw. Dla dostepu uzytkownikéw PS do systemédw zewnetrznych
udostepniony jest centralny punkt logowania do ustug w ramach projektu eduGAIN umozliwiajacy
uzytkownikom bezpieczny dostep do systeméw zewnetrznych przy uzyciu danych logowania z PS
(przy jednoczesnym poswiadczeniu statusu uzytkownika).

Aby utatwié i uprosci¢ dostep do sieci Internet na terenie catego kampusu Politechniki Slaskiej we
wszystkich budynkach zostat wdrozony projekt sieci bezprzewodowej (WiFi) zgodnej ze standardem
EDUROAM. Takie rozwigzanie umozliwia wszystkim studentom i pracownikom PS dostep do
Internetu nie tylko na macierzystym wydziale, ale na terenie catego miasteczka uniwersyteckiego.
Takg mozliwos¢ zyskujg takie goscie uczelni: studenci oraz pracownicy innych osrodkéw
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akademickich. Aby skorzysta¢ z sieci EDUROAM wystarczy posiadaé aktywne konto w dowolnej
uczelni (takze zagranicznej), ktéra uczestniczy w projekcie EDUROAM. Centrum Komputerowe PS
utrzymuje nadzér nad centralnym kontrolerem sieci bezprzewodowej EDUROAM., ktéra umozliwia
bezproblemowy dostep do sieci bezprzewodowej za pomocg wszystkich punktéw dostepdow
pracujgcych pod kontrolg systemu centralnego — niezaleznie od jednostki, w ktdrej sie znajduja.
Dostep jest realizowany w sposdb zapewniajgcy bezpieczenstwo informatyczne.

Ponadto w strukturach obu wydziatéw istniejg sekcje IT, ktérych zadaniem jest wspomaganie
pracownikéw i studentow w zakresie wykorzystania wydziatowe] infrastruktury informatycznej, np.
poprzez zgtaszanie usterek informatycznych.

Sie¢ komputerowa osiedla studenckiego.

Politechnika Slaska moze sie poszczyci¢ bardzo rozbudowanym osiedlem studenckim, ktére jest
jednym z wiekszych w Polsce. W jego sktad wchodzi 13 domoéw studenckich (11 w Gliwicach i po
jednym w Zabrzu i Katowicach), hotel pracowniczy ,Dom Asystenta” oraz Centrum Kultury
Studenckiej ,,Mrowisko”.

Do kazdego z budynkéw jest doprowadzone facze swiattowodowe. W kazdym z nich istnieje
lokalna sie¢ komputerowa z dostepem do Internetu dla wszystkich mieszkancédw. Na osiedlu
studenckim znajdujg sie boiska sportowe, a do terendw miasteczka przylegajg obiekty Osrodka
Sportu: dwie hale sportowe, korty tenisowe i lodowisko.

W ramach modernizacji sieci internetowej stworzono sSwiatlowodowy szkielet sieci o
przepustowosci 1Gbit/s taczacy wszystkie budynki osiedla z ogdlnouczelniang siecig. Wewnatrz
budynkéw rozprowadzono okablowanie miedziane, tak aby wszystkie pomieszczenia dysponowaty
dostepem do sieci. Sie¢ ta jest nieustannie modernizowana poprzez wymiane dotychczasowych
urzadzen (przefaczniki, routery, zapory sieciowe) na nowoczesniejsze, umozliwiajgce wiekszg
przepustowosé.

Na terenie catej Uczelni, a wiec takie na terenie osiedla studenckiego obowigzuje
ogélnouczelniany Regulamin Sieci Komputerowe]. Dostep do lokalnej sieci komputerowej moze
uzyskac kazdy student Uczelni, ktéry wypetni wniosek zgtoszeniowy. Role lokalnych administratoréw
petnig studenci o duzym doswiadczeniu i wiedzy z zakresu znajomosci sieci komputerowych i sg to
najczesciej studenci wyzszych rocznikéw z kierunkéw informatycznych. Nadzor nad catg siecig osiedla
studenckiego sprawujg pracownicy Centrum Informatycznego PS.

Centrum Zdalnej Edukacji https://cze.polsl.pl/ jest ogdlnouczelniang jednostka organizacyjng
Politechniki Slaskiej, powotang do prowadzenia dziatalnoéci ustugowej i szkoleniowej w zakresie
zdalnej edukacji. Gtdwnym celem Centrum Zdalnej Edukacji jest popularyzacja nowoczesnych metod
ksztatcenia oraz ich wspomaganie poprzez wykorzystanie technik ksztatcenia na odlegtosé. Centrum
Zdalnej Edukacji jest takze operatorem i administratorem Platformy Zdalnej Edukacji, bedacej
systemem informatycznym, przeznaczonym do wspomagania procesu ksztatcenia oraz realizacji zajec
dydaktycznych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$¢. Centrum Zdalnej Edukacji
stuzy pomocg oraz wsparciem technicznym uzytkownikom Platformy Zdalnej Edukacji za
posrednictwem systemu Helpdesk.

Platforma Zdalnej Edukacji https://platforma.polsl.pl/ jest systemem informatycznym
przeznaczonym do wspomagania procesu ksztatcenia oraz realizacji zaje¢ dydaktycznych z
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢, utrzymywanym, rozwijanym oraz
administrowanym przez Centrum Zdalnej Edukacji Politechniki Slaskiej. Platforma Zdalnej Edukacji
dostarcza odpowiednig infrastrukture informatyczng oraz oprogramowanie wymagane w ksztatceniu
z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢, umozliwiajgce synchroniczng i
asynchroniczng interakcje miedzy studentami a nauczycielami akademickimi i innymi osobami
prowadzgcymi zajecia. Platforma wspdtpracuje z innymi systemami informatycznymi Uczelni i jest
dostepna dla studentéw o specjalnych potrzebach edukacyjnych, w tym studentéow z
niepetnosprawnosciami.

Sposdb udostepniania zasobdéw informacyjnych oraz edukacyjnych za posrednictwem Platformy
Zdalnej Edukacji okresla Regulamin Platformy Zdalnej Edukacji. Wedtug regulaminu nauczyciele
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akademiccy sg odpowiedzialni za przygotowanie i udostepnienie studentom odpowiednich

materiatow edukacyjnych w formie elektronicznej za posrednictwem Platformy Zdalnej Edukaciji.
Centrum Zdalnej Edukacji prowadzito w ostatnich latach szereg szkoled dotyczacych

wykorzystania metod i technik ksztatcenia na odlegto$é¢ w ksztatceniu akademickim. Najwazniejsze z

nich to:

— Szkolenie certyfikujgce (SCP) w zakresie przygotowania i prowadzenia zaje¢ dydaktycznych z
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosc.

— Szkolenie certyfikujgce (SCW) w zakresie wspomagania zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem
metod i technik ksztatcenia na odlegtosé.

— Szkolenie (PKI) w zakresie podnoszenia kompetencji informatycznych zwigzanych z praktycznym
wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢, realizowane w ramach projektu
wdrozeniowego p.t. "Politechnika Slaska jako Centrum Nowoczesnego Ksztatcenia opartego o
badania i innowacje" (POWR.03.05.00-1P.08-00-PZ1/17), finansowane z Funduszy Europejskich
Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja Rozwdj (PO WER 3.5).

— Zdalne szkolenie (PZE) w zakresie wykorzystania Platformy Zdalnej Edukacji w procesie
ksztatcenia.

— Zdalne szkolenie (EEK) w zakresie wykorzystania Platformy Zdalnej Edukacji w procesie ewaluacji
efektéw ksztatcenia.

5.4 Zasoby biblioteczne oraz dostep do biblioteki

Studenci Politechniki Slaskiej moga korzystaé z zasobdw Biblioteki Politechniki Slaskiej
https://www.polsl.pl/riol-bps/, a takze z bibliotek specjalistycznych prowadzonych przez wydziaty,
instytuty ikatedry Uczelni Zatacznik 5.4 Biblioteka. Wypozyczanie ksigzek ze zbioréw Biblioteki
odbywa sie za posrednictwem systemu komputerowego PROLIB, ktéry umozliwia przesytanie
zamowien przez Internet. Publikacje z zakresu kierunkéw studidw realizowanych w Politechnice
Slaskiej dostepne sg takie w czytelniach ogdlnych Biblioteki oraz czytelni Osrodka Informacji
Patentowej i Normalizacyjnej. Na stronie internetowej Biblioteki znajdujg sie aktualne informacje
dotyczace Biblioteki iuczelnianego systemu bibliotecznego, a takze dostep do elektronicznych
katalogéow i baz Biblioteki (Dorobek, Baza Wiedzy), do zdigitalizowanego katalogu kartkowego
bibliotek specjalistycznych, do katalogéw bibliotek krajowych oraz do zbioréw elektronicznych.
Ponadto Biblioteka zapewnia pracownikom i studentom dostep do 109 bibliograficznych i
petnotekstowych baz danych.

Wydziat AEl prowadzi Biblioteke Wydziatowa, ktdrej zbiory licza ponad 16.000 woluminéw. Do
dyspozycji czytelnikdw sg stanowiska komputerowe z dostepem do Internetu, ktdre dajg mozliwosci
korzystania z wszystkich zbioréw elektronicznych oferowanych przez Biblioteke Politechniki Slgskiej.

Na Wydziale MT funkcjonuje 8 bibliotek specjalistycznych znajdujgcych sie w nastepujgcych
jednostkach: Katedrze Materiatéw Inzynierskich i Biomedycznych, Katedrze Automatyzacji Proceséw
Technologicznych i Zintegrowanych Systemdéw Wytwarzania, Katedrze Mechaniki Teoretycznej i
Stosowanej, Katedrze Mechaniki i Inzynierii Obliczeniowej, Katedrze Spawalnictwa, Katedrze
Podstaw Konstrukcji Maszyn, Katedrze Budowy Maszyn oraz Katedrze Odlewnictwa. Biblioteki te
posiadajg tgcznie ponad 11.000 woluminéw. Biblioteki te dysponujg facznie 19 miejscami w
czytelniach oraz stanowiskami komputerowymi umozliwiajgcymi dostep do czasopism
elektronicznych, w tym petny dostep do czasopism Elsevier, Springer, Wiley, EBSCO, Nature, Science,
a takze do katalogéw zbioréw Biblioteki Politechniki Slaskiej.

W celu ciggtej aktualizacji zasobdéw bibliotecznych, szczegdlnie do celéw dydaktycznych, istnieje
mozliwosé zgtoszenia w dowolnym momencie propozycji zakupu podrecznika lub ksigzki, ktory
aktualnie nie znajduje sie w zasobach bibliotecznych. Jest to gwarancja petnego i aktualizowanego
dostepu do pismiennictwa zalecanego w sylabusach. Kazdy z pracownikéw i studentdw moze tego
dokona¢ samodzielnie w dowolnej chwili, korzystajgc z linka: www.polsl.pl/Jednostki/RJO1-
BG/Strony/zaproponujzakup.aspx.
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5.5 Monitorowanie

Aby zapewni¢ rozwdj i doskonalenie wyposazenia i infrastruktury prowadzone sg okresowe
przeglady infrastruktury dydaktycznej, naukowej i bibliotecznej oraz wyposazenia technicznego
pomieszczen. Proces ten jest stale monitorowany przez cztonkédw powotfanej na wydziale Rady
Doskonalenia Ksztatcenia, w sktad ktdrej wchodzg koordynatorzy kierunkdw powotani zarzgdzeniem
Rektora. Spotkania Rady odbywajg sie co najmniej. 3 razy w roku, a zakres monitorowania dotyczy
m.in. oceny biezgcej bazy laboratoryjnej i unowoczesniania istniejgcych stanowisk.

Nauczyciele prowadzacy swoje zajecia sg zobowigzani do prowadzenia dziatan na rzecz
doskonalenia programu studiéw oraz zapewnienia odpowiedniej jakosci uczenia sie studentéw.
Przeglgdowi i ocenie podlegajg srodki dydaktyczne, aparatura badawcza, oprogramowanie oraz
zasoby biblioteczne. Pracownicy ze wsparciem Dziekana oraz Rektora majg mozliwos¢ podejmowania
inicjatyw majacych na celu doskonalenie bazy dydaktycznej i naukowej. Prowadzacy zajecia na
biezgco monitorujg infrastrukture i zgtaszajg potrzeby zwigzane z modernizacjg, rozbudowg i
doskonaleniem posiadanych zasobdéw. Takize studenci majg wplyw na rozwdj i doskonalenie
infrastruktury i bazy naukowo-dydaktycznej. Odbywa sie to na drodze formalnej poprzez zgtaszanie
potrzeb lub uwag krytycznych prowadzgcemu lub Petnomocnikowi Rektora ds. Studenckich oraz
uwagi w semestralnych ankietach studenckich dotyczgcych oceniania zaje¢ dydaktycznych. Istotny
jest takze kontakt ze studentami - dyplomantami, ktdrzy czesto dzielg sie uwagami odnosnie
infrastruktury i wyposazenia.

Dodatkowe informacje, ktore uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 5:

Budynek Wydziatu AEl byt budowany w latach siedemdziesigtych ubiegtego wieku i pod wieloma
wzgledami nie spetniat dzisiejszych wymagan dotyczacych zaréwno przepiséw bhp czy p-poz, jak i
jego funkcjonalnosci. Stad od wielu lat prowadzone sg na Wydziale prace modernizacyjne, tak aby
odpowiadat on obecnie przyjetym standardom, np. w zakresie termomodernizacji czy dostosowania
do potrzeb o0sdb z niepetnosprawnoscia. Dzieki temu nastgpita znaczna poprawa warunkow pracy i
studiowania na AEl. Jednoczesnie jednak te nieustanne prace modernizacyjne wprowadzajg pewne
zaktécenia w normalnym funkcjonowaniu budynku, bowiem przy tak szerokim zakresie prac nie da
sie ograniczy¢ ich wykonania tylko do okresu wakacji. Osoby odpowiedzialne za organizacje procesu
dydaktycznego na Wydziale AEl podejmujg dziatania, aby prace modernizacyjne byty jak najmniej
odczuwalne przez studentéw i prowadzacych zajecia.
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Kryterium 6. Wspdtpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym w konstruowaniu, realizacji
i doskonaleniu programu studiow oraz jej wptyw na rozwdj kierunku

6.1. Rada Spoteczna i Spoteczno-Gospodarcza

Wspdtpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym realizowana jest na Uczelni na wielu
ptaszczyznach. Na szczeblu ogdlnouczelnianym funkcjonuje Rada Spoteczna Uczelni, do ktdrej zadan
nalezy m.in.: ,(...) wyrazanie opinii o kierunkach rozwoju Politechniki Slgskiej (...), wyrazanie opinii,
wymiana doswiadczen i pogladéw w sprawach dotyczacych wspdtpracy Politechniki Slaskiej z
otoczeniem spotfeczno-gospodarczym, wyrazanie opinii o dziatalnosci dydaktycznej i badawczej
Politechniki Slaskiej, (...) wyrazanie opinii i pogladéw w zakresie ksztattowania wsrdd studentéw
postaw innowacyjnosci, kreatywnosci i przedsiebiorczosci (..).” W sktad rady wchodzg wybitni
naukowcy, prezesi znanych firm oraz prezydenci miast, w ktérych Politechnika ma swoje oddziaty
[Zatgcznik 6.1 sktad Rady Spotecznej Uczelni]l. Na poziomie Wydziatéw prowadzacych kierunek
Automatyka i Robotyka (AiR) rdwniez istniejg ciata, ktérych rola sprowadza sie kreowania efektywnej
wspotpracy z otoczeniem spoteczno-gospodarczym.

Na Wydziale Mechanicznym Technologicznym w dniu 15.09.2015, powofano Rade Spoteczng na
kadencje 2015-2019 [Zatgcznik 6.2. sktad Rady Spofecznej Wydziatu Mechanicznego
Technologicznego]. W dniu 24.11.2021 powotano Rade Spoteczng na kadencje 2021-2025 w sktadzie
przedstawionym w zafgczniku 6.3.

Od 01.10.2019 w skfad Rady Dziekanskiej Wydziatu Mechanicznego Technologicznego wchodzg
przedstawiciele otoczenia spoteczno-gospodarczego [Zatgcznik 6.4. Aktualny sktad Rady Dziekariskiej
Wydziatu Mechanicznego Technologicznego], ktérych rolg jest konsultowanie, merytoryczne
wsparcie oraz ksztattowanie programow i planéw studiow.

Informacje dotyczace aktualnie realizowanych zadan, osiggnie¢ studentéw oraz zmian programoéw
ksztatcenia sg przedstawianie, konsultowane i omawiane w trakcie regularnych spotkan Rady
Spotecznej co 2 miesigce. Podczas tych spotkan, przedstawiciele przemystu wypowiadajg swoje
opinie na przedstawione tematy oraz zgtaszajg witasne propozycje. Gtéwna tematyka spotkan
dotyczy: dziatalnosci Wydziatu MT oraz Uczelni, aktualizacji i tworzenia nowych programéw studiow,
stazy i praktyk dla studentdw, modernizacji laboratoriéw, promocji oraz konferencji i spotkan
organizowanych przez Wydziat z Przemystem i dla Przemystu. Whnioski z tych spotkan
wykorzystywane sg podczas zmian w programach studidow oraz zmian w tresci ksztatcenia
poszczegdlnych przedmiotéw.

Bardzo dynamicznie rozwijajgca sie wspoétpraca z przemystem zaowocowata utworzeniem w 2013
r. Zespotu Ekspertéw ds. Wspotpracy Dydaktycznej i Naukowej. Od 2013 r. rozpoczeto organizacje
cyklicznych Spotkan z Przemystem (w latach 2017 — 2020 odbyto sie 8 spotkan). Zespét skupia blisko
70 firm. Spotkania poswiecone sg dziatalnosci dydaktycznej i naukowej Wydziatu, studenckiej
dziatalno$ci naukowej oraz planom na kolejny rok akademicki. W kazdym roku, jedno ze spotkan
poswiecone jest prezentacji naukowych két studenckich oraz programowi studidéw na wybranych
kierunkach. Dziatalnos$¢ Zespotu ma charakter doradczy.

Na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki (WAEI) nie wydzielono osobnej Rady Spoteczno-
Gospodarczej a wigczono przedstawicieli otoczenia spotecznego do Rady Dziekanskiej [Zatgcznik 6.5.
Aktualny sktad Rady Dziekariskiej WAEI]. Rada ta ma w swych kompetencjach m.in. opiniowanie
programow studiéw, polityki Wydziatu dotyczacej praktyk zawodowych, tworzenia i funkcjonowania
laboratoriow tematycznych, tematyki prac inzynierskich i magisterskich, zwtaszcza prowadzonych we
wspotpracy z przemystem. Jedng z gtéwnych funkcji Rady Dziekanskiej jest réwniez biezgce
monitorowanie procesu dydaktycznego na Wydziale w tym na kierunku Automatyki i Robotyki oraz
przedstawianie wtadzom dziekanskim propozycji jego usprawniania.

6.2. Konsultacja programoéw ksztafcenia i dopasowanie ich do biezgcych potrzeb gospodarki

Program studiéw i tresci ksztatcenia podlegajg monitorowaniu i dziataniom doskonalgcym.
Wprowadzane sg takie nowe przedmioty i specjalnosci na studiach | i Il stopnia, w znaczacej
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wiekszosci przy $cistej wspdtpracy z otoczeniem spoteczno-gospodarczym. Cykliczne spotkania
przedstawicieli przemystu i interesariuszy zewnetrznych z pracownikami Wydziatéw na temat
oczekiwan przemystu pozwalajg wypracowac najlepszg strategie dziatania w tym zakresie.

Wydziaty, na ktérych prowadzony jest kierunek AiR pozostajg w statym kontakcie z otoczeniem
spoteczno-gospodarczym starajgc sie dopasowaé programy dydaktyczne do potrzeb gospodarki i
wynikajgcego z nich zapotrzebowania na specjalistow w zakresie nowych technologii. Uwzgledniane
sg tu zaréwno potrzeby dfugofalowe zwigzane z tworzeniem nowych kierunkéw studiéw i
modyfikacjg ich programéw jak rdwniez potrzeby sredniofalowe zwigzane z wprowadzaniem nowych
zagadnien w obrebie specjalnosci i przedmiotéw obieralnych. Czes$¢ specjalnosci oraz przedmiotéw
obieralnych realizowana jest przy wsparciu wspotpracujgcych instytucji zewnetrznych, polegajgcym
miedzy innymi na nieodpfatnym udostepnianiu wykorzystywanych w czasie laboratoriéow i projektéow
pomocy dydaktycznych, czego przyktadem s laboratoria firm APTIV, Bombardier, Rockwell
Automation, B&R oraz Balluff, czy tez laboratoria, w ktérych czes¢ sprzetu sponsorowana jest przez
firmy zewnetrzne takie jak Swiss Group, FESTO, InPro Electric, IFM Electronic, Copa Data Polska, Copa
Data Zenon, Siemens, QT Swiss Engineering oraz Mitsubishi Electric Europe. Pracownicy korzystajg
rowniez z konsultacji praktycznych aspektéw realizacji przedstawianych w czasie zaje¢ zagadnien w
firmach zewnetrznych. Wykaz szkolen zewnetrznych z okresu ostatnich 5 lat stanowi zatgcznik 6. 6.

Przedstawiciele otoczenia spoteczno-gospodarczego biorg réwniez aktywny udziat w
opracowywaniu programu przedmiotu i prowadzeniu zaje¢ na kierunku AiR. Wykaz tych zajec
stanowi zafacznik 6.7. WAEI od wielu lat prowadzi konsultacje zagadnie zwigzanych z procesem
ksztatcenia i jego efektami z otoczeniem spoteczno-gospodarczym, czego najlepszym przyktadem jest
realizowane cyklicznie Forum Pracodawcow (http://www.forumpracodawcow.aei.polsl.pl), w trakcie
ktorego jeden z paneli dyskusyjnych poswiecony jest wyrazeniu opinii przez pracodawcéw odnosnie
procesu ksztatcenia na WAEI oraz zaproponowaniu jego uzupetnienia i udoskonalenia. Dtugoletnig
praktyka stosowang na Wydziatach sg indywidualne spotkania dziekandéw z przedstawicielami
zainteresowanych firm poswiecone m. in. konsultowaniu programoéw ksztatcenia.

6.3. Specjalnosci realizowane z partnerem z otoczenia spoteczno-gospodarczego

Na kierunku AiR prowadzone sg 2 specjalnosci studiow 2 stopnia pod patronatem firm
zewnetrznych — Integrated Manufacturing Systems patronat firmy Balluff oraz Zaawansowane uktady
sterowania maszyn i proceséw pod patronatem firmy B&R (Bernecker & Rainer Industrie-Elektronik
GmbH). W ustalaniu tresci ksztatcenia na obu specjalnosciach firmy partnerskie miaty znaczacy
wptyw. Specjalnos¢ pod patronatem firmy Balluff (Integrated Manufacturing Systems) umozliwita
utworzenie nowoczesnego laboratorium, gdzie studenci kierunku AiR realizujg zajecia programowe,
projekty i prace magisterskie. Pracownia Balluf to kompletne laboratorium wyposazone w najnowsze
rozwigzania m.in. z zakresu sensoryki, potaczen sieciowych z interfejsem |0-Link, zestawy wizyjne
oraz zestawy z systemem monitoringu RFID i identyfikacji. Cato$¢ wyposazenia pracowni umozliwia
jednoczesne prowadzenie zajeé¢ dla grupy 15 studentédw na szesciu stanowiskach przenosnych i
jednym stacjonarnym, uzupetnionym w tor do badania obiektéw w ruchu. W ramach patronatu nad
specjalnoscig (Zaawansowane uktady sterowania maszyn i proceséw) firma B&R wyposazyta
specjalistyczne laboratorium w sprzet i oprogramowanie. Zajmuje sie tez ciggtg jego modernizacja,
aby jego wyposazenie odpowiadata biezgcym potrzebom rynku. Prowadzone s3 tez szkolenia dla
studentéw i pracownikow.

6.4. Udziat w definiowaniu i realizacji projektow inzynierskich oraz tematow prac magisterskich

Instytucje wspotpracujgce z Wydziatami zgtaszajg propozycje prac dyplomowych magisterskich i
tematdéw inzynierskich a takze biorg udziat w procesie kreowania tematyki i zakresu badan oraz
realizacji prac doktorskich. Wspétprace w zakresie prac magisterskich i projektéw inzynierskich do
roku 2020 na Wydziale AEil utatwiat system internetowy Prace Dyplomowe (https://pd.aei.polsl.pl/),
ktory umozliwiat zgtaszanie i prezentacje tematyki prac studentom, pracownikom dydaktycznym
Wydziatu AEl oraz podmiotom zewnetrznym zainteresowanym promowaniem prac z danego zakresu.
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Obecnie system ten zastgpiony jest poprzez ogdlnouczelniany system APD (https://apd.polsl.pl).
Wykaz prac inzynierskich i magisterskich zgtoszonych przez podmioty zewnetrzne i prowadzonych w
ostatnich latach stanowi zatgcznik 6.8.

6.5. Praktyki studenckie

W programie studidow na kierunku Automatyka i Robotyka przewidziana jest 4 tygodniowa
praktyka po 6 lub 4 semestrze studidw 1 stopnia odpowiednio na Wydziale AEil i MT (patrz réwniez
punkt 5.2 raportu). Program praktyk jest kazdorazowo ustalany indywidualnie z firmg przyjmujaca
studentéw na praktyki [Zafgcznik 6.9. Lista firm w ktdrych studenci kierunku Automatyki i Robotyki
odbywali praktyki w latach 2017-2021].

6.6. Nauczanie zorientowane projektowo

Na wszystkich kierunkach studiéw, w tym na kierunku Automatyka i Robotyka prowadzi sie ciggte
doskonalenie procesu nauczania opartego na badaniach naukowych i innowacjach poprzez
upowszechnienie na szeroky skale wykorzystania nowoczesnych metod ksztatcenia, takich jak
project-based learning (PBL), wsparcia finansowego projektéw podejmowanych przez studenckie
kota naukowe oraz programy stypendialne. Istotg wykorzystania metody PBL jest zdobywanie przez
studentéw wiedzy pod nadzorem opiekundw reprezentujacych rézne dyscypliny naukowe, poprzez
realizacje projektow badawczo-rozwojowych konsultowanych lub bezposrednio pozyskiwanych z
przemystu lub od partneréw zagranicznych. W realizacje projektéw sg angazowani konsultanci, w tym
przedstawiciele otoczenia spoteczno-gospodarczego. Szczegdlnie wysoko oceniane sg projekty
majace duze znaczenia dla rozwoju Przemystu 4.0 wykazujgce wspdtprace z organizacjami otoczenia
spoteczno-gospodarczego. W latach 2016-2021 studenci kierunku AiR brali udziat w realizacji 26
projektéw PBL (w 8 konkursach w ramach projektéw "Politechnika Slaska jako Centrum
Nowoczesnego Ksztatcenia opartego o badania i innowacje" oraz , Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia
Badawcza”).

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 6

Prezentacja ofert pracodawcow, adresowanych do studentéw i absolwentéw. Na obu
Wydziatach organizowane sg cykliczne spotkania studentéw z firmami z otoczenia spoteczno-
gospodarczego w czasie ktdrych zgtaszajgce sie firmy majg mozliwos¢ zaprezentowania swojego
profilu dziatalnosci, oferty stazowej oraz ofert zatrudnienia. Studenci majg réwniez mozliwosé
uczestniczenia w wydarzeniach gromadzacych wiekszg liczbe wystawcow przy okazji imprez
tematycznych, organizowanych na poziomie uczelni przez Biuro Karier Studenckich, czy tez
organizowanego na poziomie Wydziatu AEI Forum Pracodawcdw.

Promowaniem postaw przedsiebiorczosci jest organizowany od wielu lat przez Biuro Karier
Studenckich konkurs ,,Méj pomyst na biznes”. Konkurs ma na celu pobudzenie innowacyjnosci
poprzez promowanie projektdw opierajacych sie na zréwnowazonych technologiach, kreujacych
innowacyjne produkty i ustugi, a w fazie realizacji zapewniajgcych miejsca pracy. Przedsiebiorstwa,
ktore za sprawg konkursu zaistniaty na rynku wptywajg na wzrost konkurencyjnosci i atrakcyjnosci
inwestycyjnej catego regionu, a ponadto ich dziatania umozliwiajg spoteczeistwu dostep do
nowoczesnych technologii. W latach 2017-2020 studenci kierunku Automatyka i Robotyka byli
laureatami i brali udziat w realizacji 4 projektow. W zakresie rozwoju potencjatu dydaktycznego i
naukowego Wydziaty wspodtpracujg z licznymi  podmiotami gospodarczymi i przedstawicielami
otoczenia spotecznego. Liste firm i instytucji z ktérymi podpisano umowe o wspdtpracy w latach
2017-2020 przedstawiono w zatgczniku 6.10 (2017- 14 umow, 2018- 30 umdw, 2019 — 15 umdw,
2020 -14 umoéw).

Wydziat MT opracowat broszure dla partneréow przemystowych (wydang w jez. polskim
i angielskim), ktéra pokazuje potencjat badawczy Wydziatu. W broszurze pokazano przyktadowe
projekty zrealizowane dla przemystu, opisano najwazniejszg aparature badawczg oraz opisano
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propozycje ustug sSwiadczonych dla przemystu. Duza liczba tych dziatan jest Scisle zwigzana z
badaniami, w ktére wiaczani sg takie studenci oraz procesem dydaktycznym prowadzonym

na kierunku  Automatyka i Robotyka prowadzonym na Wydziale MT oraz AEil
[https://www.polsl.pl/rmt/partnerzy-przemyslowi; https://www.polsl.pl/rau/partnerzy-
przemyslowi/].

Wydziaty od wielu lat wspdtpracujg takze z otoczeniem spotecznym i kulturalnym oraz szeroko
pojetymi interesariuszami spoza Uczelni. Jednym z przyktadéw dziatan w tym zakresie jest
organizacja Nocy Naukowcdéw, Dni Otwartych oraz zaje¢ i pokazédw dla ucznidw szkét Srednich
(Wydziat opracowat specjalng broszure zawierajgcg oferte 12 zaje¢ popularnonaukowych, ktére sg do
wyboru i realizowane od 2016/2017 do 2020/2021, w tym 2 tematy do ucznidow bezposrednio
zainteresowanych podjeciem studiéw na kierunku AiR -—", Pneumotronika i hydrotonika dla kazdego
automatyka” oraz ,Programowanie robotéw — wspodtpraca z robotem moze byé tatwa, zrozumiata i
atrakcyjna”).

Wspétpraca z instytucjami zewnetrznymi zwigzana z dziatalnoscig Studenckich Két Naukowych.
Wspdtpraca z firmami z otoczenia spoteczno-gospodarczego na kierunku AiR realizowana jest poprzez
proponowanie tematéw badawczych do realizacji w SKN, udostepnienie technologii i stworzenie
mozliwosci konsultacji merytorycznych dla cztonkdw SKN, udostepnienie sprzetu, oprogramowania,
utatwienie realizacji wizyt studyjnych itp., wsparcie dla akcji promocyjnych adresowanych do
studentéw a realizowanych przez cztonkéw SKN.

Na szczegdlne wyrdznienie zastuguje dziatalno$¢ miedzywydziatowych kot naukowych
Wydziatdw MT i AEil: ,Silesian Greenpower”, Miedzywydziatowego Kota Naukowego AI-METH, SKN
PolSI Racing oraz Miedzywydziatowego Kota Naukowego Bezzatogowych Obiektdw Latajgcych ,High
Flyers”, gdzie partnerzy przemystowi wspierali ich dziatalno$¢ poprzez umowy patronackie,
finansowanie dziatan naukowych oraz wyjazdéw. Zaowocowato to licznymi sukcesami w postaci
wdrozen, projektdw, prac badawczych oraz nagrdd i wyrdznien [Zatgcznik 6.11. Kota naukowe
wspotpracujgce z partnerami z otoczenia spoteczno gospodarczego oraz ich osiggniecial.
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Kryterium 7. Warunki i sposoby podnoszenia stopnia umiedzynarodowienia procesu ksztatcenia na
kierunku

7.1 Mobilnos¢ miedzynarodowa studentow

Kierunek Automatyka i Robotyka (AiR) prowadzony jest na Politechnice Slgskiej na Wydziatach:
Mechanicznym Technologicznym (MT) oraz Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki (AEl). Oba
wydziaty prowadzg proces dydaktyczny zaréwno dla studentéw polskich, jak i zagranicznych. Serwisy
informacyjne prowadzone w ramach strony gtéwnej Politechniki Slaskiej, jak i wydziatéw prowadzone
sg w jezyku polskim i angielskim. Na stronach tych student w prosty sposéb moze znaleié
interesujgce go informacje o wspotpracy miedzynarodowej.

W okresie od 2016 do 2021 roku na Wydziale AEl studia podjeto 152 studentéw zagranicznych, a
na Wydziale MT 77 studentdéw. Liczba studentéw w kazdym roku systematycznie rosnie, a w roku
akademickim 2019/2020 osiggneta odpowiednio 47 oséb na AEl oraz 20 os6b na MT (Zatgcznik 7.1
Mobilnos$¢ miedzynarodowa studentow).

Oba wydziaty podejmujg wiele dziatann promujacych kierunki studidow. Dla bardziej efektywnej
promocji wsrdéd obcokrajowcow wydano informatory o ofercie dla studentdéw zagranicznych.
Ponadto przedstawiciele wydziatdw biorg udziat w wielu targach i spotkaniach edukacyjnych w Polsce
i zagranica.

Studenci rozpoczynajacy studia na Politechnice Slgskiej maja réwniez mozliwos¢ wyjazdéw w celu
kontynuowania edukacji lub udziatu w zagranicznych praktykach na znanych uczelniach technicznych
w Europie i na Swiecie. Od roku 2016 z tej formy ksztatcenia skorzystato 170 Studentéw Wydziatéw
MT oraz AEl, z czego ponad 23% to studenci kierunku Automatyka i Robotyka (Zatacznik 7.1
Mobilnos¢ miedzynarodowa studentdow).

Miedzynarodowa mobilnoéé studentdw jest wspierana na Politechnice Slaskiej. Studenci
przyjezdzajacy majg zapewniong opieke od pierwszego dnia pobytu w Polsce. Oferowana jest
mozliwos$¢ transportu z lotniska oraz zakwaterowanie w jednym z uczelnianych domoéw studenckich.
Kandydatom zagranicznym wystawiane sg listy akceptacyjne, umozliwiajgce ubieganie sie o wtasciwa
wize oraz udzielane jest dodatkowe wsparcie w kontakcie z Ambasadami/Konsulatami, jezeli istnieje
taka potrzeba. Mentoring realizowany jest gtdwnie przez lokalne organizacje studenckie przy
wsparciu Sekcji Wymiany Miedzynarodowej. Podczas tzw. Dni Orientacyjnych studenci aktywnie
uczestniczg w prezentacjach i dyskusjach. We wspodtpracy z organizacjg studencka Exchange Student
Organization Gliwice (ESO SUT) uczelniana Sekcja Wymiany Miedzynarodowej stara sie utatwic
aklimatyzacje po przyjeidzie poprzez rdéine wydarzenia i codzienng pomoc. Kazdy student
zagraniczny ma mozliwos¢ zapisania sie na darmowy kurs jezyka polskiego prowadzony przez
Studium Jezykdw Obcych Politechniki Slaskiej.

W celu utatwienia rejestracji Studentéw zagranicznych Politechnika Slaska udostepnita serwis
rekrutacyjny, ktéry podzielono na dwa moduty:

e incoming.polsl.pl, stuzy do rekrutacji studentdw przyjezdzajacych na Politechnike Slaska, np w
ramach programu Erasmus+ lub w ramach podpisanych umoéw bilateralnych (mozliwos¢
przyjazdu na okres od semestru do roku),

e apply.polsl.pl, stuzy do rekrutacji cudzoziemcéw na petny okres studiow.

Studenci oraz pracownicy przyjezdzajacy i wyjezdzajgcy w ramach programu Erasmus+, po
zakonczonej mobilnosci wypetniajg ankiety (dotyczg one m.in. jakosci ksztatcenia, czy wsparcia ze
strony kadry). W ankiecie ocenie podlega rowniez poziom satysfakcji uczestnika wymiany
miedzynarodowej, oraz jego subiektywna ocena wzrostu jego kompetencji i umiejetnosci. W raporcie
koncowym uczelnia musi ustosunkowac sie do ich wynikdw. Uczelniany raport jest przygotowywany
przez Sekcje Wymiany Miedzynarodowe;j.

Studenci Politechniki Slgskiej maja mozliwo$é skorzystania z bogatej oferty aktywnosci organizacji
studenckich, dziatajgcych w Gliwicach, takich jak:
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e ESO — Exchange Student Organization, to organizacja Politechniki Slaskiej zajmujaca sie
integracja studentéw zagranicznych odwiedzajacych Gliwice
https://www.facebook.com/erasmusgliwice/

o |AESTE Gliwice (The International Association for the Exchange of Students for Technical
Experience) to miedzynarodowa, studencka organizacja non-profit dziatajgca w 85. krajach na
catym Swiecie. |IAESTE zostato zatozone w 1948 roku w londynskim Imperial College, aby nies¢
misje miedzynarodowego pojednania, zrozumienia i integracji Srodowisk akademickich.

e BEST Gliwice (Board Of European Students Of Technology) to organizacja studencka dziatajgca
przy najwiekszych uczelniach technicznych w Europie. Znajdujemy sie w 33 krajach na 94
uczelniach. Pomaga studentom uzyskaé lepsze zrozumienie dla odmiennych kultur oraz zdoby¢
umiejetnosci potrzebne do pracy w miedzynarodowym srodowisku. Stwarza takze okazje do
samodzielnego rozwoju i wspiera studentdw w osigganiu petni swoich mozliwosci.

Realizacja mobilnosci akademickiej w znacznym stopniu dotyczy takze kadry naukowej i
dydaktycznej obu wydziatéw. Pracownicy gtdwnie korzystajg z programu edukacyjnego Erasmus +, w
ramach ktdrego prezentujg cykle autorskich wyktadéw na uczelniach zagranicznych. Program
Erasmus + obejmuje nastepujgce typy mobilnosci:

e Przyjazdy/wyjazdy studentéw w celu zrealizowania cze$ci studidw w zagranicznej uczelni
partnerskiej;

e Przyjazdy/wyjazdy nauczycieli akademickich w celu prowadzenia zaje¢ dydaktycznych dla
studentdéw zagranicznej uczelni;

o Przyjazdy/wyjazdy pracownikdw uczelni w celach szkoleniowych.

7.2 Mobilnosc¢ miedzynarodowa pracownikéw

Od 2016 roku 160 pracownikdw Wydziatu Mechanicznego Technologicznego skorzystato z
mozliwosci wyjazdu zagranicznego, a w ostatnim roku akademickim liczba ta wynosita 33
pracownikéw (Zatacznik 7.2 Wymiana zagraniczna pracownikow).

W latach 2016 — 2020, réwniez w ramach programu Erasmus+ Wydziat MT odwiedzito 267
Pracownikdw naukowych z zagranicznych uczelni (Zatacznik 7.2 Mobilno$¢ miedzynarodowa
pracownikow).

W latach 2016-2020 pracownicy Wydziatu AEl odbyli tacznie 717 wyjazddw zagranicznych, w tym
365 bez konferencji (praktyki, staze, kursy, szkolenia itp.) (Zatacznik 7.2 Mobilnos¢ miedzynarodowa
pracownikow)

Poktosiem owocnej wspdétpracy miedzynarodowej sg wysoko punktowane publikacje z autorami z
zagranicy, wspolny udziat w komitetach naukowych lub redakcyjnych zagranicznych czasopism oraz
wspotorganizacja konferencji z partnerami z zagranicy.

Kazdego roku na obu wydziatach organizowane sg wyktady prowadzone przez wybitne autorytety
w réznych dziedzinach. W latach 2016/2021 tgcznie na Wydziale MT wyktady prowadzito 21 oséb, a
na Wydziale AEl wyktady prowadzito 9 oséb.

7.3 Zajecia w jezyku obcym

Szczegdlne znaczenie dla realizacji umiedzynarodowienia studiow ma prowadzenie zajeé¢ w jezyku
obcym. W ramach projektu , Politechnika Slgska jako Centrum Nowoczesnego Ksztatcenia opartego o
badania i innowacje” zrealizowane zostaty kursy jezyka angielskiego dla pracownikéw podnoszace ich
kwalifikacje w zakresie ksztattowania umiejetnosci prowadzenia dydaktyki w jezyku obcym oraz
stosowania w jezyku obcym konstrukcji i wyrazen typowych.

Na kierunku AiR | stopnia wszyscy studenci majg 120 godzin zajec z lektoratu jezyka angielskiego,
oraz, w zaleznosci od specjalnosci, prowadzone sg nastepujace przedmioty w jezyku angielskim:

e Specjalnosci Techniki Informacyjne w AiR oraz Automatyka Procesowa

- Terminologia ang. w technice i biznesie — 30h (sem. 3),

- Automatic inference systems — 45h (sem. 4),
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- Internet technologies — 30h (sem. 5)

e Specjalno$é Automatyzacja i Robotyzacja Procesow

- Automation and robotisation of welding processes” (sem. 4)

- ,Robotics in transport systems” (sem. 6).

Zgodnie ze standardami Uczelni kazdy absolwent | stopnia studiéw obligatoryjnie zdaje egzamin i
uzyskuje certyfikat poswiadczajagcy kompetencje jezykowe na poziomie B2. Certyfikat jest
wystawiony przez Studium Jezykdw Obcych. Dzieki temu absolwenci posiadajg co najmniej
odpowiedni poziom jezykowy dla rozpoczecia studiéw na Il st. w j. ang. Dla studentéw zagranicznych
kryteria s3 analogiczne — legitymowanie sie poziomem B2 lub réwnowainym w innym systemie
certyfikacji.

Na Il stopniu kierunku AiR na specjalnosciach prowadzonych na Wydziale AEl studenci majg 60h
lektoratu z innego jezyka obcego, a na semestrze 2. na poszczegdlnych specjalnosciach prowadzone
sg nastepujace obieralne przedmioty specjalnosciowe w jezyku angielskim (60 h):

- Advanced and Diagnostic Functions of PLCs (specjalnos¢ SwiPiB),

- Rapid prototyping of energy-efficient driving systems (specjalno$¢ Robotyka),

- Applications of Control Systems (specjalnos¢ SPil),

- Practical implementation of control alghorithms (specjalno$¢ Automatyka),

- dodatkowo dla specjalnosci SPil Diagnostic Systems for Machines lub Adaptive techniques (60h).

W ramach studiéw Il stopnia kierunku AiR realizowanych na Wydziale MT prowadzona jest
specjalnosc¢ , Integrated Manufacturing Systems” oznaczona symbolem AC4. Szczegétowy wykaz zajec
prowadzonych na tej specjalnosci zamieszczono w Zatgczniku 7.3 Wykaz przedmiotéw. Ponadto do
roku akademickiego 2020/2021 oferowane byty studia stacjonarne Il stopnia w jezyku angielskim na
kierunku AIR. Szczegdétowy wykaz zajeé przewidzianych programem tych studiéw zawarto takze w
Zataczniku 7.3 Wykaz przedmiotéw.

W celu aktywizacji dyplomantéw do prezentacji swoich prac w jezyku angielskim dla studentéw
semestru 3 seminarium dyplomowe jest zorganizowane jako Final Project Seminar (30h).

Absolwent Politechniki Slaskiej otrzymuje dyplom ukoriczenia studiéw wraz z suplementem do
dyplomu oraz ich dwa odpisy, w tym na wniosek absolwenta odpis w jezyku obcym.

7.4 Inne czynniki wspomagajgce wymiane miedzynarodowq

Dziatajgcy na Politechnice Slaskiej Dziat Wspdtpracy z Zagranicg, a w szczegdlnosci Sekcja
Wymiany Miedzynarodowej zajmuja sie gtdwnie pomocg w nawigzywaniu i utrzymywaniu kontaktéw
i wspotpracy z osrodkami zagranicznymi, przygotowywaniem, zawieraniem i ewidencjonowaniem
umow o wspotpracy miedzynarodowej oraz promocjg potencjatu Uczelni poprzez udziat w
miedzynarodowych inicjatywach stuzgcych rozwijaniu wspétpracy z zagranicg. Obecnie Politechnika
Slaska wspétpracuje z ponad 45 uczelniami zagranicznymi, z ktérymi podpisano umowy bilateralne.
Szczegotowy wykaz zamieszczono na stronie https://www.polsl.pl/rn3-dwz/partnerzy2/.

Od lat prowadzona jest wspodtpraca dydaktyczna pomiedzy Uniwersytetem w Cranfield i
Politechnika Slgska. Podejmowane s3 dziatania wspdinej rekrutacji i realizacji programéw
podwdjnego dyplomowania dla studentéw, wynikiem tej wspotpracy jest podpisane w 2013 roku
porozumienie o wspoétpracy pomiedzy uczelniami.

Wptyw na moiliwoséci rozwoju wspdtpracy miedzynarodowej ma takze Biblioteka PS, ktdra
udostepnia on-line 13 zagranicznych baz danych, takich jak np. EBSCOhost (dostep do petnych
tekstéw artykutéw oraz abstraktéw czasopism elektronicznych z wielu dziedzin nauki), IEEE/IEE
Electronic Library (IEL) (serwis udostepnia zasoby z elektroniki, elektrotechniki i informatyki),
MathSciNet (Elektroniczna wersja czasopisma "Mathematical Reviews", podaje informacje z zakresu
matematyki i jej zastosowania), czy Web of Science (dostep do wielodziedzinowych, bibliograficzno-
abstraktowych baz danych na platformie ISI WEB OF KNOWLEDGE). Serwis informacyjny Biblioteki
prowadzony jest réwniez w jezyku angielskim, co umozliwia dostep studentom z zagranicy.

Politechnika Slaska udostepnita Platforme Zdalnej Edukacji (PZE) w postaci systemu
informatycznego przeznaczonego do wspomagania procesu ksztatcenia oraz realizacji zajeé
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dydaktycznych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtos$é, utrzymywanego,
rozwijanego oraz administrowanego przez Centrum Zdalnej Edukacji Politechniki Slaskiej (por.
Kryterium 5). Zamieszczone tam materiaty dydaktyczne przygotowywane sg w jezyku polskim lub
angielskim, w zaleznosci od jezyka prowadzonych zaje¢ dydaktycznych.

W PS Dziat Wspétpracy z Zagranica zajmuje sie okresowg oceng stopnia umiedzynarodowienia
ksztatcenia oraz aktywnosci miedzynarodowej kadry na Uczelni. Takze na kazdym z wydziatéw Rada
Dziekanska dokonuje okresowej oceny skali, zakresu i zasiegu wymiany miedzynarodowej studentow
oraz pracownikéw, a wyniki tych przegladéw sg wykorzystywane do intensyfikacji
umiedzynarodowienia ksztatcenia. Do aktywnosci pracownikéw w zakresie zwiekszania wspotpracy
miedzynarodowej przyczynia sie takze ocena okresowa, ktérej jednym z elementdéw jest udziat w tej
wymianie.

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 7:

1. Nalezy dodaé, ze na Wydziale AEl prowadzone sg studia | i Il stopnia w jezyku angielskim na
interdyscyplinarnym  kierunku Control, Electronics, and Information Engineering (CEIE,
https://apply.polsl.pl/pl PL/courses/course/20-bsc-interdisciplinary-studies-control-electronics-and-
information-engineering-ceie/ ), ktory obejmuje takze zakres tematyki odpowiadajgcej kierunkowi
AiR. Na Il stopniu jest to specjalno$¢ Automatic Control. To wtasnie ten kierunek stuzy gtéwnie
realizacji wspétpracy miedzynarodowej i z roku na rok zwieksza sie liczba studentdw z zagranicy
ptacacych za swoje studia (gtéwnie z krajow Afryki i Azji), oprécz wymiany w ramach programu
Erasmus. Obecnie (semestr zimowy 2021) na Wydziale jest 76 studentéw z zagranicy.

2. W drugiej potowie 2020 r wymiana miedzynarodowa ulegta znacznemu zmniejszeniu ze
wzgledu na wprowadzone powszechnie ograniczenia zwigzane z pandemig Covid.
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Kryterium 8. Wsparcie studentdw w uczeniu sie, rozwoju spotecznym, naukowym lub zawodowym
i wejéciu na rynek pracy oraz rozwéj i doskonalenie form wsparcia

8.1. Dostosowanie systemu wsparcia do potrzeb réznych studentéow, w tym potrzeb studentow z
niepetnosprawnosciq

System wsparcia studentow jest determinowany polityka catej uczelni i uwzglednia zréznicowane
potrzeby réznych grup studentéow (m.in. studidw stacjonarnych lub niestacjonarnych, z zagranicy,
pracujgcych i niepracujgcych, wychowujacych dzieci), w tym indywidualnych potrzeb studentéw z
niepetnosprawnoscig. Wsparciem objeci sg wszyscy studenci bez wzgledu na pochodzenie etniczne,
pte¢, wiek, stan zdrowia, wyznanie, przekonania polityczne, tozsamos¢ ptciowq. Zasady systemu
wsparcia okredlone sg zapisami Statutu Uczelni [Zatgcznik 10.4] i Regulaminu Studiow [Zatgcznik
10.5].

W ramach Politechniki Slaskiej dziata organizacja Exchange Students Organisation
(https://www.facebook.com/erasmusgliwice), zajmujgca sie integracjg studentdéw zagranicznych
odwiedzajacych Gliwice. Jej celem jest wspieranie i promowanie mobilnosci w ramach
miedzynarodowych programdéw wymian studenckich.

Infrastruktura uczelni jest dobrze rozwinieta i w petni zaspokaja wszystkie aktywnosci
studentéw. Budynki potozone w dzielnicy akademickiej sg obiektami, w ktérych odbywaja sie zajecia
dydaktyczne, znajdujg sie tam takze domy studenckie, siedziby organizacji studenckich, kluby
studenckie oraz bogato wyposazona baza sportowa. W bezposrednim sgsiedztwie znajduje sie
przychodnia oraz duza stotdwka. W kazdym z domoéw studenckich jest m.in. sala TV, sitownia i sala do
tenisa stotowego. Do kazdego z budynkéow doprowadzone jest tacze swiattowodowe. W kazdym z
nich istnieje lokalna sie¢ komputerowa z dostepem do Internetu, dostepna dla wszystkich
mieszkancow. W domach studenckich swoje siedziby maja:

» Osrodek Radia Studenckiego (DS "Piast")

=  Akademicki Klub Krétkofalowcdédw (DS "Solaris")

Miasteczko studenckie Politechniki Slgskiej w Gliwicach od 10.07.2020 jest objete monitoringiem
zewnetrznym. O porzadek i bezpieczenstwo studentdw i pracownikdw dba réwniez straz akademicka,
ktora patroluje teren dzielnicy akademickiej.

Na osiedlu studenckim znajduja sie boiska sportowe, parkingi, miejsca do rekreacji, rozrywki i
wypoczynku a do terendw miasteczka przylegajg obiekty Osrodka Sportu: dwie hale sportowe, korty
tenisowe, lodowisko.

W ramach dzielnicy akademickiej znajduje sie 7 ptatnych parkingdw oraz 4 ogdélnodostepne strefy
parkingowe http://parkingi.polsl.pl/.

Z mysla o studentach z niepetnosprawnosciami przewidziano szeroki zakres wsparcia realizowany
w ramach projektu Politechnika bez barier (https://www.polsl.pl/rd1-cos/uczelnia-bez-barier/). W
ramach Uczelni funkcjonuje Biuro ds. Oséb z Niepetnosprawnosciami (https://www.polsl.pl/rd1-
cos/bon/) [Zatqcznik 8.1.1], ktére podlega Prorektorowi ds. Spraw Studenckich i Ksztatcenia. Na
kazdym wydziale powotany jest petnomocnik ds. oséb z niepetnosprawnosciami, z ktédrym réwniez
mozna sie skontaktowac w sprawie wsparcia.

Celem Biura jest zapewnienie dostepu do oferty dydaktycznej Uczelni na zasadzie rownych szans.
Podstawowym warunkiem uzyskania wsparcia jest pojawienie sie trudnosci w realizacji programu
studiéw, ktérej przyczyna lezy w niepetnosprawnosci. Wsréd oferowanych form pomocy, mozna
wyrdznic¢ nastepujace:

e  ustuge asystenta dydaktycznego,

e  ustuge ttumacza migowego,

e ustuge dostosowania materiatdw dydaktycznych oraz arkuszy egzaminacyjnych dla osdb
niedowidzgcych, osoby niedowidzgce mogg otrzymad rowniez wsparcie asystenta, studenta z
tej samej grupy, ktéry pomaga w prowadzeniu notatek z wyktadéw i innych zaje¢,

e ustuge doboru sprzetu oraz oprogramowania wspomagajacego,
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e ustuge dostosowania formy zaliczen i egzaminow,

¢ indywidualng organizacje studidw (l10S),

e korzystanie z zasobéw Biblioteki Politechniki Slgskiej oraz z Internetu. Biblioteka posiada dwa
multimedialne stanowiska dostosowane do potrzeb oséb z niepetnosprawnoscia wzroku
(dostepne w Czytelni Ogdlnej nr 2 na parterze). Biblioteka umozliwia réwniez dostep do
literatury poprzez zrédta elektroniczne,

o  mozliwos$¢ przystosowania wybranych pomieszczen do indywidualnych wymagan zwigzanych

z niepetnosprawnoscia studenta.

Ponadto, studenci z niepetnosprawnosciami maja mozliwos¢ bezptatnego wypozyczenia sprzetu
wspomagajacego edukacje, w tym: systemu FM (dla osob stabostyszacych), lupy elektronicznej i
odtwarzaczy ksigzek méwionych (dla oséb z niepetnosprawnoscig wzroku) czy specjalnych klawiatur
(dla oséb jednorecznych oraz 0séb z niepetnosprawnoscia ruchowg dtoni).

Oérodek Sportu Politechniki Slaskiej umozliwia studentom z niepetnosprawnosciami udziat w
zajeciach wychowania fizycznego. Studenci mogg skorzysta¢ z oferty medycznego treningu
funkcjonalnego z elementami fitness i tanca. Zajecia odbywajg sie w hali przy ul. Konarskiego 22,
gdzie sala wraz z szatniami zostata dostosowana do potrzeb oséb z niepetnosprawnosciami. W
zajeciach mogg uczestniczy¢ rowniez studenci z niepetnosprawnoscia, ktdrzy majg juz zaliczone
zajecia z wychowania fizycznego. Szczegdtowe informacje dostepne sg na stronie Osrodka Sportu.

Omawiajac system wsparcia studentow, warto podkresli¢c obszary wsparcia w zakresie pomocy
materialnej. Studenci mogg ubiegac sie o0 pomoc materialng, ktérg moze by¢: stypendium socjalne,
stypendium dla oséb z niepetnosprawnosciami, zapomoga oraz stypendium Rektora. Warunki
ubiegania sie o stypendium, w tym termin ztozenia wniosku, mozna znalez¢ na stronie Sekcji Spraw
Stypendialnych.

Dla studentéw, ktérzy sg rodzicami, wsparcie stanowi mozliwos¢ skorzystania z oferty Klubu
Malucha ,Kropka” (https://www.facebook.com/klubmaluchakropka/), ktéry oferuje odptatng opieke
ich dzieciom (w wieku od roku do trzech lat). Klub zapewnia opieke wykwalifikowanych pedagogow i
opiekundéw dzieciecych.

Inspektorat BHP wspiera studentéw w zakresie bezpieczenstwa i higieny w procesie ksztatcenia.
Kazdy student rozpoczynajacy studia zobowigzany jest do udziatu w szkoleniu BHP. Studenci moga
korzysta¢ z fachowej pomocy psychologicznej, jak i bezptatnej opieki medycznej lekarza rodzinnego.

Studenci sg wspierani w uczeniu sie w trakcie zaje¢, konsultacji oraz pomiedzy zajeciami.
Konsultacje (w wymiarze minimalnym 2 godz. zegarowych/tydzie) przewidziane sg w ustalonych
przez prowadzacych terminach oraz ogtoszone w planie zajeé, ktéry jest dostepny pod adresem:
https://plan.polsl.pl. W trakcie pandemii oraz ksztatcenia z zastosowaniem technik i narzedzi
ksztatcenia na odlegtos¢ konsultacje dydaktyczne prowadzone byty z zastosowaniem komunikatoréw
internetowych Zoom.us oraz MS Teams zgodnie z ich harmonogramem.

8.2. Zakres i formy wspierania studentéw w procesie uczenia sie

Wsparcie studentdow kierunku AiR w procesie uczenia sie jest prowadzone systematycznie, ma
charakter staty i kompleksowy oraz przybiera zréznicowane formy, z wykorzystaniem wspdtczesnych
technologii, adekwatnie do celéw ksztatcenia i potrzeb wynikajgcych z realizacji programu studiéw
oraz osiggania przez studentow efektéw uczenia sie, a takie przygotowania do wejscia na rynek
pracy.

Do kluczowych form wsparcia studentéw w uczeniu sie nalezy zaliczy¢:

e indywidualng organizacje studiéw (I0S) — tryb studiowania, ktéry zostat przewidziany w
Regulaminie Studidow. O ten tryb ubiegac sie mogg w szczegdlnosci: studenci studiujgcy na
wiecej niz jednym kierunku studiéw, studentka w cigzy lub student bedacy rodzicem, student z
niepetnosprawnoscia, student bedacy przedstawicielem Samorzadu Studenckiego w organach
kolegialnych Uczelni oraz student wybitnie uzdolniony;
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e indywidualny program studiéw (IPS) (do roku 2018/2019) — przyznawany uzdolnionym i
wyrdzniajgcym sie studentom od drugiego semestru studiow;

e wsparcie opiekuna roku (doswiadczonego nauczyciela akademickiego);

e dostep do darmowych licencji oprogramowania stosowanego w trakcie studiéow, w tym miedzy
innymi pakietu Microsoft Office 365, oprogramowania LabVIEW, MATLAB, Siemens NX itp.
(https://www.polsl.pl/rmt/darmowe-oprogramowanie-2/)

e konsultacje z nauczycielami akademickimi — kontakt bezposredni, za posrednictwem poczty
elektronicznej oraz komunikatoréw internetowych;

e state wsparcie oséb z niepetnosprawnosciami;

e bezptatne konsultacje prowadzone przez doswiadczonego psychologa (oferowane przez Biuro
ds. Osdb Niepetnosprawnych);

e dostep do darmowego Internetu — w budynkach wszystkich wydziatéw, domach studenckich,
bibliotece gtéwnej;

e dostep do zasobdw biblioteki gtéwnej i bibliotek wydziatéw AEil i MT;

e PBL (Project Based Learning) — od roku 2018, w ramach programu POWR 3,5;

e od roku 2019 w ramach programu ,lnicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza”
uruchomienie licznych dziatan projakosciowych w ramach programu "Inicjatywa Doskonatosci
— Uczelnia Badawcza", w tym:

o finansowanie projektow studenckich két naukowych [Zatgcznik 8.2.1]

o finansowanie ksztatcenia zorientowanego projektowo - PBL [Zatfgcznik 8.2.2]

o programu mentorskiego [Zafgcznik 8.2.3]

o stypendiéw dla najlepszych studentdéw Politechniki Slaskiej pochodzacych spoza Unii
Europejskiej [Zatgcznik 8.2.4)

o konkurséw projakosciowych na stypendia zwigzane z rozpoczeciem dziatalnosci
spotek typdw spin-off i spin-out [Zatgcznik 8.2.5]

e mozliwo$é rozwoju w ramach dziatalnosci két naukowych;

e kontakt z Biurem Obstugi Studenta (BOS), nadzorowanym przez Centrum Obstugi Studiéw oraz
dyzury dziekandw;

e kontakt zagranicznych studentéw z dedykowanym pracownikiem BOS lub wyzaczonym
pracownikiem administracyjnym, ze znajomoscig jezyka angielskiego;

e e-zasoby (Platforma Zdalnej Edukacji Politechniki SI. https://platforma.polsl.pl/, APD)

e system wspomagajgcy obstuge toku studiéw USOS (https://usosweb.polsl.pl), ktéry zastgpit
systemy SOTS, Dziekanat oraz EKOS, a ktéry pozwala m.in. na sprawng komunikacje miedzy
studentami oraz pracownikami Biura Obstugi Studentéw;

e zajecia wyrdownawcze (przedmioty ogdlne: informatyka, matematyka, fizyka).

Studenci kierunku AiR moga korzystac z bogatego ksiegozbioru, ktdry znajduje sie w Bibliotekach
Wydziatéw AEil oraz MT, jak i mogg skorzysta¢ z kompleksowej oferty Biblioteki Politechniki Slgskiej.
Z mysla o studentach, jak i pracownikach przygotowano szkolenie stacjonarne oraz szkolenie on-line
na platformie zdalnej edukacji (https://platforma.polsl.pl/riol/, kurs pt. , Zbiory i ustugi Biblioteki dla
zdalnej edukacji”’). Warto zaznaczy¢ (co jest szczegdlnie istotne w $Swietle aktualnych uwarunkowan
zwigzanych z pandemig), ze uczelnia uruchomita modut zdalnego dostepu do zasobow
elektronicznych Biblioteki. Dzieki wdrozeniu tego modutu, zaréwno pracownicy jak i studenci uzyskali
mozliwos¢ bezpiecznego dostepu do elektronicznych zrédet literaturowych z komputeréw, ktére
znajduja sie poza siecig komputerowa Politechniki Slaskiej.

Dla wybitnych studentéw przewidziane sg nagrody i wyrdznienia, ktdre mogg by¢ przyznane
przez: Rektora, Senat Uczelni, Rade Politechniki Slgskiej oraz Petnomocnika Rektora. Najlepsi
absolwenci mogg by¢ wyrdznieni medalem ,,OMNIUM STUDIOSORUM OPTIMO” [Zatqcznik 8.2.6]

Studentéow kierunku AiR, poprzez liczne spotkania informacyjne, zacheca sie rdwniez do
kontynuowania edukac;ji (Il stopien, Szkota Doktorow, studia podyplomowe).

Kolejnym, istotnym elementem stanowigcym wsparcie studentéw w procesie uczenia sie i
podnoszenia kompetencji sg szkolenia i warsztaty organizowane przez partneréw przemystowych

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl 75


https://www.polsl.pl/rmt/darmowe-oprogramowanie-2/
https://platforma.polsl.pl/
https://usosweb.polsl.pl/
https://platforma.polsl.pl/rjo1/

specjalnosci prowadzonych na studiach drugiego stopnia kierunku AiR. Przyktadem takiego dziatania
sg szkolenia studentdw specjalnosci ,Zaawansowane uktady sterowania maszyn i proceséw”
prowadzonej pod patronatem firmy B&R Automation — austriackiego producenta automatyki
przemystowej. Szkolenie odbywa sie corocznie (od roku 2017 r.), jest prowadzone przez
przedstawicieli firmy B&R, zakonczone egzaminem oraz wydaniem certyfikatu. W szkoleniu
uczestniczg wszyscy studenci specjalnosci AC7, a takize studenci realizujgcy prace dyplomowe
zwigzane ze sterownikami PLC.

8.3. Formy wsparcia
a) krajowej i miedzynarodowej mobilnosci studentéw

Uczelnia wspiera krajowg i miedzynarodowg mobilnos¢ studentéw. W strukturze organizacyjnej
Uczelni utworzono Sekcje Wymiany Miedzynarodowej, ktdrej celem jest ciggly rozwdj wspdtpracy
miedzynarodowej w zakresie mobilnosci studentéw oraz pracownikow.

Wsparcie przybiera nastepujace formy:

e staze naukowe w Polsce i zagranicg — dla wybitnych studentdw;

e wizyty studyjne, staze, praktyki,

e wymiana miedzyuczelniana (np. MOSTECH — program mobilnosci studentéw polskich uczelni
technicznych, zawieszony przez Komisje Akredytacyjng Uczelni Technicznych w roku 2020/21
ze wzgledu na sytuacje epidemiczng w kraju);

e programy Erasmus+ i CEEPUS oraz POWER.

Studenci majg dostepng wyszukiwarke ofert praktyk, a takie mogg skorzystaé z oferty
stypendialnej, m.in.: Niemieckiej Centrali Wymiany Akademickiej (DAAD) oraz Polsko-Amerykanskiej
Komisji Fulbrighta (szczegétowe dane zamieszczono w kryterium 7).

Systemem wsparcia mobilnosci studentdw zarzgdza bezposrednio Wydziatowy koordynator ds.
Programu Erasmus+. Na poziomie uczelni wsparcie realizowane jest przez Prorektora ds. Wspotpracy
Miedzynarodowej oraz Biuro Wspodtpracy Akademickiej i obejmuje wymiane Studentéw (SM Student
Mobility) - wyjazdy w ramach programoéw Erasmus+ i CEEPUS;

b) prowadzenia dziatalnosci naukowej oraz publikowania lub prezentacji jej wynikéw, jak rowniez
w uczestniczeniu w réznych formach komunikacji naukowej lub twdrczosci artystycznej

Studenci kierunku Automatyka i Robotyka sg wspierani w prowadzeniu dziatalnosci naukowej.
Posiadajg mozliwos¢ konsultowania, tworzenia, prezentowania oraz publikowania rezultatéw prac
badawczych w ktérych uczestniczg. Studentom udzielane jest wsparcie na etapie poszukiwania
obszaru badawczego, formutowania problemu badawczego, jak i na etapie jego rozwigzania.

W ramach Programu Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza finansowane jest ksztatcenie
zorientowane projektowo (Project-Based Learning). Uczestnikami projektu PBL mogg by¢ studenci, a
w jego realizacje dodatkowo moga by¢ zaangazowani uczniowie Akademickich Licedw
Ogdlnoksztatcacych, dla ktérych organem prowadzacym jest Politechnika Slaska, a takze uczniowie
szkot, ktére zawarly z Politechnika Slaskg porozumienie o wspédtpracy. Kazdym projektem PBL
opiekuje sie dwdch lub trzech opiekundéw w tym opiekun gtéwny. Opiekunem gtéwnym, decydujgcym
w sprawach kluczowych dla realizacji projektu, jest nauczyciel akademicki. Opiekunami
pomocniczymi mogg by¢ nauczyciele akademiccy lub doktoranci. W realizacje projektu mogg by¢
zaangazowani konsultanci, w tym przedstawiciele otoczenia spoteczno-gospodarczego oraz studenci
wyzszych lat studidw, dziatajgcy w studenckich kotach naukowych. Przyznanie projektu do realizacji
odbywa sie w drodze konkursu ogtaszanego przez Prorektora ds. studenckich i ksztatcenia. Istotnym
elementem ocenianym podczas kwalifikacji wnioskéw konkursowych jest interdyscyplinarnosé
zespotu projektowego. W konkursie mogg wzig¢ udziat zespoty liczagce od 4 do 6 studentéw. W
zatgczniku [Zafgcznik 8.3.1). zestawiono tematy projektéw PBL realizowanych w dotychczasowych
szesciu edycjach konkursu. Wykaz obejmuje 282 tematy interdyscyplinarnych projektow PBL. W
znacznej czesci tych projektdw uczestniczyli studenci kierunku AiR. Wyniki projektéw PBL s3
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publikowane w  czasopiSmie  Kota  Zarzadzania  Projektami  SOLVER PM NEWS
[https://delibra.bg.polsl.pl/publication/34624 ] oraz w innych czasopismach naukowych.

Sprawdzong praktykg jest pisanie publikacji zespotowej (student oraz pracownik). Efektem
wdrozenia tej praktyki sg publikacje wykazane w zataczniku [Zafqcznik 4.6.2 Publikacje naukowe
studentow].

Szczegdlnie istotne dla rozwoju naukowego studentéw jest umozliwienie im udziatu w
seminariach oraz konferencjach. Wtadze Wydziatéw oferujg gotowos¢ wsparcia finansowego
zwigzanego z udziatem w konferencjach oraz zwigzanego z procesem publikacyjnym w periodykach
naukowych. Studenci kierunku AiR majg rowniez mozliwosé uczestniczenia w konferencjach i
wydarzeniach naukowych, ktére organizowane sg przez Wydziaty AEil oraz MT:

e organizowanej co dwa lata Krajowej Konferencji Automatyzacji Proceséw Dyskretnych

(http://kkapd.pl) (w roli prelegenta lub stuchacza),

e corocznym Sympozjum Katedr SYMPOZJUM KATEDR | ZAKLADOW SPAWALNICTWA pt.
Nowoczesne zastosowania technologii spawalniczych, wspoétorganizator Studenckie Koto
Naukowe SWC,

e corocznym Seminarium Studenckiego Kota Naukowego Odlewnikéow ,Sferoid”,

e corocznej Studenckiej Konferencji Naukowej ,,Metody komputerowe”,

e corocznej Miedzynarodowej Studenckiej Konferencji Naukowej , TalentDetector”,

e organizowanym co dwa lata Studenckim Seminarium Szkoleniowym — odlewnictwo
cisnieniowe FRECH.

Studenci kierunku AiR biorg takze udziat w organizowanych w ramach programu ERASMUS+
dwumiesiecznych wyjazdach naukowych do uczelni w Cottbus oraz Chemnitz. Podsumowaniem tych
wyjazddw oraz zrealizowanych w ich trakcie projektéw sg organizowane seminaria [Zafgcznik 8.3.2].

Pracownicy naukowo-dydaktyczni kierunku AiR na wydziatach AEil oraz MT, a w szczegdlnosci
opiekunowie két naukowych, inspirujg studentdéw do podejmowania oraz kontynuowania dziatalnosci
naukowej. W ramach kierunku AiR stworzono dogodne warunki dla powstawania oraz rozwoju két
naukowych, a takze wspodtpracy miedzy nimi. Obecnie na kierunku AiR dziata 14 két naukowych. Na
szczegdlne uznanie, ze wzgledu na osiggniecia, zastugujg kota naukowe:

e Silesian Greenpower http://www.sg.polsl.pl/ :

Osiggniecia i nagrody: http://www.sg.polsl.pl/sg joomla/index.php/nagrody

e High Flyers http://uav.polsl.pl/:

e Droniada 2021 (3xI miejsce): http://www.swiatdronow.pl/droniada-2021-zakonczona-wyniki

Wykaz wszystkich két naukowych dziatajacych na kierunku Automatyka i Robotyka wraz z ich
licznymi osiggnieciami zostata zamieszczona w zataczniku [Zafqcznik 8.3.2. Wykaz kdt naukowych].

Kolejnym elementem systemu wsparcia jest Program Mentorski Politechniki Slgskiej ,Rozwir
skrzydta” https://www.polsl.pl/rd1-cos/cosprogmen/ , ktéry jest skierowany do:

e ucznidw Akademickich Licedw Ogdlnoksztatcacych Politechniki Slaskiej (1 czerwca 2021 r.
Politechnika Slgska uruchomita nabdr zgtoszert do 1l edycji Programu mentorskiego dla
uczniow);

e studentow (rowniez kierunku AiR).

Program realizowany jest na Politechnice Slgskiej w ramach programu ,,Inicjatywa Doskonatosci —

Uczelnia Badawcza”.

¢) we wchodzeniu na rynek pracy lub kontynuowaniu edukacji

Studenci kierunku Automatyka i Robotyka majg zapewnione wsparcie w zakresie wejscia na rynek
pracy ze strony Biura Karier Studenckich. Gtéwnym celem funkcjonowania Biura Karier Studenckich
jest promocja na rynku pracy studentéw i absolwentéw Politechniki Slaskiej oraz innych uczelni, a
takze pomoc w pozyskiwaniu przez nich pracy na miare ich mozliwosci, potrzeb i oczekiwan. Nalezy
podkredli¢ szeroki zakres dziatan zwigzanych z doskonaleniem kompetencji studentéow
przydatnych z punktu widzenia rynku pracy, aktywizacji zawodowej studentéw ostatnich lat
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studiow oraz absolwentéw, a takze monitoring loséw absolwentdow, ktéry szczegdtowo

opisano w zatgczonym dokumencie [Zatgcznik 8.3.3].

Wsparcie w procesie samodzielnego wchodzenia studentéw na rynek pracy odbywa sie m.in.
przez:

e Inzynierskie Targi Pracy i Przedsiebiorczosci,

e Gietde Pracodawcy i Przedsiebiorczosci, organizowang jesienig kazdego roku akademickiego,

e Konkurs ,,MOJ POMYSt NA BIZNES”,

e Programy stazowe,

e Organizacje licznych szkolen z zakresu zaréwno wiedzy technicznej, przedsiebiorczosci jak i

kompetencji miekkich,

e Prowadzenie licznych projektéw podnoszacych kompetencje studentéw oraz rozwijajgce

wspotprace z przedsiebiorcami [Zatgcznik 8.3.4].

W ramach dziatan statutowych Biuro Karier Studenckich realizuje szereg przedsiewzie¢ majgcych
na celu lepsze przygotowanie studentéw do zaistnienia na rynku pracy, dysponuje takze
profesjonalnym narzedziem do badania kompetencji wtasnych studentéw, pozwalajacych na
dokonanie wtasciwego wyboru dalszej drogi zawodowej. Biuro Karier Studenckich prowadzi rowniez
badania na zasadzie zogniskowanego wywiadu grupowego z pracodawcami w zakresie aktualnych
potrzeb kadrowych, wymaganych profili kompetencyjnych kandydatéw, a takie oceny poziomu
przygotowania merytorycznego i praktycznego studentéw do stawianych wymagan [Zatfgcznik 8.3.5].

Na Wydziale MT prowadzony byt projekt "Rozwéj kompetencji studentéw Wydziatu MT
odpowiedzig na potrzeby branzy Automotive - MOTOKADRA” (http://motokadra.polsl.pl/). Celem
projektu byto nabycie, ksztattowanie i podniesienie kompetencji wybranej grupy studentéw studiow
stacjonarnych |l stopnia kierunkéw: Automatyka i Robotyka, Mechanika i Budowa Maszyn,
Mechatronika oraz Zarzadzanie i Inzynieria Produkcji, studiujgcych na Wydziale Mechanicznym
Technologicznym Politechniki Slaskiej.

Projekt miat na celu umozliwienie lepszej adaptacji na rynku pracy absolwentéw przedmiotowych
kierunkéw. Realizacja stazy przyczynita sie nie tylko do uzyskania konkretnych umiejetnosci w postaci
potgczenia wiedzy teoretycznej zdobytej na studiach z nabytymi kompetencjami, ale takze umozliwita
absolwentom ptynne przejscie z etapu edukacji do etapu zatrudnienia.

Dla planowanej grupy objetej wsparciem (166 osob), zaplanowano realizacje pieciu zadan w
projekcie. Aby zwiekszy¢ ich szanse na rynku pracy oraz osiggna¢ cel projektu, ktérym jest nabycie,
ksztattowanie i podniesienie ich kompetencji, zatozono iz na etapie rekrutacji, dla kazdego uczestnika
projektu, zostanie dopasowany program podniesienia kompetencji sktadajacy sie z nastepujacej
grupy aktywnosci (zadan):

e stazu przemystowego w branzy motoryzacyjnej;

e zewnetrznych certyfikowanych szkolen, tj. udziat w minimum 3 z 9 zaplanowanych do realizacji
szkolen;

e zajeé projektowych, tj. udziat w minimum 2 zaplanowanych do realizacji zaje¢ dla kazdego
Uczestnika;

e zajec warsztatowych, tj. udziat w minimum 3 zaplanowanych do realizacji zaje¢ warsztatowych dla
kazdego Uczestnika, w tym obligatoryjnie uczestnictwo w zajeciach z jezyka angielskiego
technicznego lub zajeciach z podstaw komunikacji spotecznej z elementami negocjacji;

e wizyt studyjnych u wybranego przez Realizatora Projektu pracodawcy z branzy motoryzacyjnej -
minimum 2 wizyty studyjne dla kazdego Uczestnika
Ogotem w projekcie uczestniczyto 164 studentéw w tym z kierunku AiR 31 osoby.

Po realizacji projektu opracowano analize poziomu zatrudnienia absolwentéw dwdch rocznikéw
konczacych studia w 2019 i 2020 r. (w ciggu 6 m-cy od zakonczenia studidow). Jak wykazaty badania,
jedynie absolwenci kierunku AiR nie mieli probleméw z zatrudnieniem. Ogdtem, po wystgpieniu
pandemii COVID zatrudnienie wsréd absolwentéw spadto np. dla kierunku MiBM zmalato o ponad 8
p.p. r/r, a dla kierunku ZilP o 17.78 p.p. Natomiast dla kierunku AiR zaobserwowano wzrost
zatrudnienia o ponad 8.p.p.
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Ponadto, na Wydziatach AEil oraz MT — kierunek AiR, realizowano projekt ,Politechnika Slaska
jako centrum badan w obszarze ksztatcenia na potrzeby przemystu motoryzacyjnego” finansowany ze
srodkdw unijnych. Projekt ten byt jedynym w swoim rodzaju dziataniem, majgcym na celu
opracowanie rekomendacji dla Ministerstwa Rozwoju z procesu testowania ksztatcenia na pigtym
poziomie Polskiej Ramy Kwalifikacji (PRK). Zadania zrealizowane w ramach projektu:

- kampania informacyjno-promocyjna,

- przygotowanie programow ksztatcenia we wspodtpracy z przedstawicielami pracodawcdéw,

- rekrutacja,

- proces ksztatcenia w uczelni, oceny i okresy ich uzyskiwania przez Uczestnikéw Projektu,

- organizacja praktyk, proces ksztatcenia w ramach praktyk i oceny uzyskiwane przez

uczestnikow praktyk,

- rekomendacje dot. uwarunkowan prawnych dla ksztatcenia na pigtym poziomie PRK, w tym

egzaminow koncowych,

- egzamin praktyczny koncowy zrealizowany w ramach testowego projektu,

- egzaminy zewnetrzne,

- bilans kompetencji Uczestnikdw Projektu jako ocena przyrostu wiedzy i kompetencji

uzyskanych przez UP,

- ankiety Uczestnikéw Projektu dotyczace ksztatcenia w uczelni i spraw organizacyjnych,

- opinie i rekomendacje ekspertéw ds. praktyk,

- ankiety Uczestnikéw Projektu dotyczace ksztatcenia w uczelni i spraw organizacyjnych wraz z

opracowaniem i analizg ankiet,

- opinie przedstawicieli zaktadéw pracy.

Opracowany raport kofncowy pt. “Whnioski i rekomendacje z procesu testowania ksztatcenia na
pigtym poziomie Polskiej Ramy Kwalifikacji (PRK) Opracowane w ramach projektu Politechnika Slgska
jako centrum badan w obszarze ksztatcenia na potrzeby przemystu motoryzacyjnego” zawiera ponad
2000 stron i zostat przekazany do Ministerstwa Rozwoju, okoto 20-tu Uczelni, a takze podmiotéw
branzy motoryzacyjnej (w tym sSwiatowych). Liczba studentéw z kierunku AiR uczestniczacych w
projekcie to 12 osdb. Szczegétowe dane na temat projektu zamieszczono na stronie: https://www-
arch.polsl.pl/Wydzialy/RT/Strony/motona5.aspx

w ramach corocznie organizowanego Forum Pracodawcéw
(http://forumpracodawcow.aei.polsl.pl/), studentom wydziatu AEil w tym rdwniez kierunku AiR,
przedstawiana jest oferta obejmujgca staze i praktyki. Podczas trwania wydarzenia, przedstawiciele
firm zlokalizowanych nie tylko na terenie wojewddztwa s$lgskiego prezentujg oferte firmy na
specjalnie przygotowanych stanowiskach targowych, jak rdéwniez aktywnie uczestniczg w
organizowanym Panelu Dyskusyjnym.

d) aktywnosci studentéw: sportowej, artystycznej, organizacyjnej, w zakresie przedsiebiorczosci

Uczelnia oferuje kompleksowe wsparcie w zakresie aktywnosci studentéw na polach:
a. sportowym,
b. artystycznym,

C. organizacyjnym,

d. przedsiebiorczosci.

W zakresie wsparcia aktywnosci studentéw na polu sportowym, to nalezy wskaza¢ na kluczowa
role Osrodka Sportu Politechniki Slaskiej. Do dyspozycji studentdw sa liczne obiekty sportowe, w tym:
hala ,Nowa”, ktéra wyposazona jest w dwa petnowymiarowe boiska do siatkowki i koszykdéwki,
sitownie, saune, hala OSiR, ktéra wyposazona jest m.in. w hale do judo i innych sportéw walki oraz
hala , Konarskiego”, ktéra jest wyposazona m.in. w stoly do tenisa stotowego. Osrodek Sportu
dysponuje lodowiskiem, halg tenisowg, a takze boiskami do siatkdwki plazowej oraz koszykdwki
ulicznej. Osrodek Sportu prowadzi liczne sekcje sportowe, w tym: aerobik, badminton, biegi
przetajowe, curling, dart, disc golf, ergometr wioslarski, jezdziectwo konne, judo, kolarstwo gorskie,
koszykéwka kobiet, koszykdwka mezczyzn, lekka atletyka, narciarstwo alpejskie, pitka nozna, pitka
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reczna, ptywanie, siatkdéwka kobiet, siatkbwka mezczyzn, snowboard, szachy, tenis stotowy, tréjbdj
sitowy, windsurfing, wspinaczka oraz zeglarstwo. Ponadto prowadzona jest Uczelniana Liga
Studentdéw, organizowany jest Dzieri Sportu, a wybrani studenci Politechniki Slaskiej majg mozliwoéé
uczestniczenia w Akademickich Mistrzostwach Slgska oraz Akademickich Mistrzostwach Polski. Warto
podkresli¢, iz w aktualnej sytuacji epidemicznej, dla potrzeb realizacji zaje¢ z wychowania fizycznego
przygotowano materiaty do zdalnego nauczania. Studenci kierunku AiR majg na swoim koncie szereg
osiggnied sportowych [Zatgcznik 8.3.6].

W zakresie wsparcia na polu artystycznym, to nalezy wyrdzni¢ mozliwos$é uczestniczenia
studentéw w wydarzeniach kulturalno-artystycznych, ktére odbywajg sie w klubie studenckim
»Spirala” oraz w Centrum Kultury Studenckiej ,,Mrowisko”. Studenci nie tylko mogg by¢ uczestnikami
wydarzen, ale takze moga je aktywnie tworzy¢. Zgodnie z Regulaminem Centrum Kultury Studenckiej,
dziatalno$¢ kulturalng mogag organizowaé¢ Samorzad Studencki, Samorzad Doktorantéw oraz
organizacja studencka zarejestrowana w ramach Politechniki Slaskiej (np. koto naukowe). Studenci
moga dotaczy¢ do Akademickiego Chéru Politechniki Slaskiej (https://achpolsl.pl/) lub do
Akademickiego Zespotu Tanca Politechniki Slaskiej ,Dabrowiacy” (na dziers sporzadzania tej czeéci
raportu, zajecia taneczne sg zawieszone z uwagi na sytuacje epidemiczng).

Na polu organizacyjnym, studenci uzyskujg wsparcie w ramach Samorzadu Studenckiego,
studenckich két naukowych, a takze poprzez organizacje dziatajace przy Uczelni, np. Akademicki Klub
Krétkofalowcdw przy Politechnice Slgskie;.

W obszarze przedsiebiorczosci, studenci mogg uzyska¢ wsparcie zaréwno w Biurze Karier
Studenckich, jak i w Centrum Innowacji i Transferu Technologii. Studenci mogg skonsultowaé kwestie
dotyczace komercjalizacji wtasnosci intelektualnej, mogg uczestniczy¢ w szkoleniach oraz warsztatach
(np. w warsztacie ,,ABC Przedsiebiorczosci”, w ramach ktérego poruszane sg miedzy innymi tematy
dotyczace rejestracji dziatalnosci gospodarczej oraz jej finansowania). Na terenie gliwickiego
kampusu Politechniki Slaskiej ma siedzibe Park Naukowo-Technologiczny , Technopark Gliwice”, ktéry
Swiadczy  ustugi  specjalistycznego  doradztwa biznesowego oraz technologicznego
(https://technopark.gliwice.pl/) [Zatgcznik 8.3.7)].

8.4. System motywowania studentow do osiggania lepszych wynikéw w nauce oraz dziatalnosci
naukowej oraz sposobéw wsparcia studentéow wybitnych

Na Uczelni istniejg rézne zrodta motywacji studentéw do osiggania bardzo dobrych wynikéw w
nauce oraz do prowadzenia dziatalnosci naukowej. Jednym ze Zrédet motywacji jest system
stypendialny (stypendia oferowane w ramach uczelni, jak i stypendia ministerialne). Studenci moga
uczestniczy¢é w miedzynarodowych, ogdlnopolskich i regionalnych konkursach Istotng role w
motywowaniu studentéow petnig wyktadowcy, m.in. dajac mozliwos¢ realizacji projektéw o
charakterze naukowym w ramach przedmiotu, czy umozliwiajgc zdobywanie dodatkowych punktéw z
aktywnosci z tytutu realizacji dodatkowych zadan (o charakterze naukowym). Wreszcie, wyktadowcy
zapraszajg do wybranych studentéw do wspdtpracy naukowej realizowanej w ramach grantéw - poza
zajeciami dydaktycznymi.

Osiggniecia natury naukowe] wpisywane sg do suplementu do dyplomu. Studenci majg mozliwosc¢
uzyskania dyplomu z wyrdznieniem, co rdwniez stanowi element systemu motywowania studentéw
do uzyskiwania lepszych wynikéw w nauce.

Wybitni studenci w pierwsze] kolejnosci mogg liczy¢ na opieke ze strony prowadzacych zajecia, a
takze sg kierowani do innych prowadzacych, w tym do opiekunéw két naukowych oraz pracownikow
odpowiedzialnych za seminaria naukowe. W ramach Uczelni funkcjonuje program mentorski, ktéry
pozwala studentom wybitnym na rozwdj w trybie indywidualnym.

Liste studentow i absolwentdw kierunku AiR, ktérzy mogg pochwalié sie rdznymi osiggnieciami i
nagrodami wymieniono w zatgczniku [Zatgcznik 8.4.1].
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8.5. Sposoby informowania studentow o systemie wsparcia, w tym pomocy materialnej

Pomoc materialna regulowana jest odnoénymi Zarzgdzeniami Rektor PS
(https://bip.polsl.pl/Dokumenty nowe/M.2020.857.Z2.199.pdf) i obejmuje:

e procedure przyznawania $wiadczen materialnych na cele socjalne,

e zakwaterowanie w Domach Studenta (w tym réwniez wspdtmatzonka i dziecka).

Studenci mogg uzyska¢ informacje dotyczgce systemu wsparcia, w tym pomocy materialnej z
witryny internetowej Centrum Obstugi Studiow (https://www.polsl.pl/Jednostki/RD1-COS/), a takze
poprzez system ogtoszen, ktdre zamieszczane sg w gablotach umieszczonych na korytarzach. Istotng
role w informowaniu studentéw petnig pracownicy administracyjni, pracownicy dydaktyczni, a takze
cztonkowie samorzadu studenckiego. Warto podkresli¢, iz na obu Wydziatach funkcjonuje
multimedialny system informacyjny, za pomocg ktdrego przekazywane sg ogtoszenia. Biezgce
informacje sg rowniez dostepne na platformie spotecznosciowej. Szerzej ten temat zostat opisany w
kryterium 9.

8.6. Sposoby rozstrzygania skarg i rozpatrywania wnioskéw zgtaszanych przez studentow oraz
jego skutecznosci

W ramach Wydziatéw na dany rok akademicki sposréd pracownikéw powotywani sg opiekunowie
dla danego roku studidow na zadanym kierunku. Rzecznik jest jedng z tych oséb, do ktérych student
(lub starosta roku) moze skierowac skarge czy wniosek. Istnieje takze mozliwos¢ skierowania skargi
lub wniosku na pismie lub w trakcie osobistego spotkania z przedstawicielem wtadz dziekanskich (w
trakcie dyzuru lub w trakcie spotkania w uzgodnionym terminie). Wniosek (lub skarga), ktory jest
formutowany w trakcie osobistego spotkania, jest rozpatrywany na biezgco w trakcie spotkania lub
tez kierowana do dalszego rozpatrzenia. Whnioski kierowane do Biura Obstugi Studentéw s3g
rozpatrywane na biezgco. Studenci mogg réwniez ztozy¢ podanie lub odwotanie do Rektora w mysl|
wytycznych zawartych w Systemie Zapewniania Jakosci Ksztatcenia, w ramach procedury PU10.
Procedura jest dostepna pod adresem: https://www.polsl.pl/szjk/. Wnioski rozpatrywane s3 zgodnie
z Kodeksem Postepowania Administracyjnego.

8.7. Zakres, poziom i skutecznos¢ systemu obstugi administracyjnej studentéw, w tym
kwalifikacji kadry wspierajqcej proces ksztatcenia

Na poziomie Uczelni funkcjonuje Centrum Obstugi Studidw, ktére wraz z lokalnym (t].
umiejscowionym na terenie Wydziatéw) Biurem Obstugi Studentéw, realizuje obstuge
administracyjng studentéw. Wysokg jakos¢ obstugi zapewnia wykwalifikowana kadra wspomagajgca
proces ksztafcenia, ktéra podnosi swoje kompetencje w trakcie szkolen, ktére realizowane sg
cyklicznie przez Centrum Obstugi Studidéw. Obstuga administracyjna realizowana jest poprzez
osobiste spotkania, a takie z wykorzystaniem srodkéw elektronicznych: telefonu, poczty
elektronicznej oraz systeméw informatycznych (EKOS i USOS). Role wspomagajgcg obstuge
administracyjng petnig witryny internetowe Wydziatéw wraz z ich zasobami. Studenci mogg réwniez
zwrdcié sie z prosbg o wsparcie do Dziatu IT, ktory funkcjonuje na Wydziatach. Dziat ten stuzy
wsparciem m.in. w kwestii rozwigzywania probleméw zwigzanych z dostepem do platformy zdalnej
edukacji, serweréw wydziatowych czy umozliwieniem dostepu do oprogramowania wspomagajgcego
edukacje. Studenci mogg zwrdci¢ sie takze do jednostki zajmujgcej sie sprawami informatycznymi,
ktora funkcjonuje na poziomie ogdlnouczelnianym i uzyskaé m.in. wsparcie w kwestii systemu USOS
czy poczty elektronicznej).

Studenci corocznie dokonujg oceny kadry dydaktycznej w oparciu o anonimowg ankiete zajec
dydaktycznych, wypetniang w odniesieniu do kazdego prowadzacego. Ankietyzacja obejmuje réwniez
prace Dziekanatu (Biura Obstugi Studentéw). Poczawszy od roku semestru letniego, roku
akademickiego 2020/2021 proces ankietyzacji odbywa sie z zastosowaniem systemu USOS. Ankieta,
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ktorg wypetniajg studenci jest anonimowa i obejmuje sze$¢ pytan oraz pozwala na formutowanie

komentarzy. Pytania w ankiecie dotycza:

e jasnosci kryteridw zaliczenia, ich przestrzegania oraz wystawiania ocen w terminie,

e punktualnosci, rzetelnosci oraz kultury osobistej,

e inspiracji do samodzielnego myslenia oraz zwigzkdw przedmiotu z pokrewnymi dziedzinami
wiedzy lub praktyka,

e dostepnosci w trakcie konsultacji oraz komunikacji poprzez poczte elektroniczng,

e udostepniania materiatow dydaktycznych przez prowadzacego zajecia.

Uzyskane w wyniku ankietyzacji materiaty sg analizowane przez Kierownikéw Jednostek oraz
omawiane z poszczegdlnymi pracownikami. Ponadto, pracownicy prowadzacy zajecia s3
hospitowani, a wnioski z hospitacji sg wykorzystywane w procesie okresowej oceny nauczycieli
akademickich.

8.8. Dziatania informacyjne i edukacyjne dotyczgce bezpieczeristwa studentow,
przeciwdziatania dyskryminacji i przemocy, zasady reagowania w przypadku zagrozenia lub
naruszenia bezpieczenstwa, dyskryminacji i przemocy wobec studentow, jak réwniez pomocy
jej ofiarom

Dziatania informacyjne oraz edukacyjne ktére dotyczg bezpieczedstwa studentéw s3g
przekazywane w  trakcie szkole, ktére realizowane sg przez Inspektorat BHP
https://www.polsl.pl/rr3-ibhp/ , a takze w trakcie zaje¢ dydaktycznych, w ramach ktérych omawiana
jest instrukcja BHP oraz regulamin laboratorium. Na obu Wydziatach powotano Petnomocnika
Dziekana ds. BHP, ktérzy stuzg wiedzg i doswiadczeniem. Informacje dotyczgce ogtoszenia stopnia
alarmowego przesytane sg pocztg elektroniczng pracownikom Wydziatu oraz studentom z
zastosowaniem systemu USOS oraz adresdw e-mail w domenie student.polsl.pl, a takze
przekazywane studentom w trakcie zaje¢ dydaktycznych lub poprzez ogtoszenie realizowane z
wykorzystaniem wybranej platformy komunikacyjnej. Warto zaznaczy¢, iz w ramach uczelni
stosowany jest Akademicki Kodeks Etyczny oraz Kodeks Etyki Studenta (https://www-
arch.polsl.pl/Informacje/Pracownik/Strony/Kodeks etyki.aspx ). W ramach uczelni reaguje sie na
wszystkie zgtoszone przypadki zagrozenia lub naruszenia bezpieczenstwa, dyskryminacji oraz
przemocy wobec studentdw. Wszyscy studenci mogg skorzysta¢ z bezptatnej pomocy
psychologicznej.

8.9. Wspdipraca z samorzgdem studentow i organizacjami studenckimi

Kolegialnym organem samorzadu jest Rada Samorzgdu Wydziatowego (RSW). RSW reprezentujg
rézne kierunki prowadzone na Wydziale. Rady Samorzadéw Wydziatéw AEil oraz MT petnig istotng
role w zyciu spotfecznosci akademickiej tych wydziatoéw. Realizujg wtasne projekty, a takze petniag
kluczowa role w komunikacji miedzy studentami oraz miedzy pracownikami Wydziatéw, a
studentami. RSW sg w statym kontakcie z wtadzami Wydziatéw. Przedstawiciele samorzagddéw moga
zgtasza¢ propozycje zarédwno w biezgcych sprawach, jak i w kwestii organizacji obstugi studiéw.
Aktywno$¢ cztonkdw RSW jest widoczna takie w obszarze konsultowania wewnetrznych aktow
prawnych, zaréwno uczelnianych (np. regulaminu studiow), jak i wydziatowych. RSW realizujg szereg
inicjatyw, ktdre uzupetniajg naukowe oraz dydaktyczne aktywnosci studentdw. Warto podkresli¢, iz
kazda RSW ma do dyspozycji pomieszczenie, ktére jest wyposazone w niezbedny sprzet biurowy oraz
posiada dostep do Internetu. Wspdtpraca witadz Wydziatéw AEil i MT z odpowiednimi RSW oraz
organizacjami studenckimi przebiega bez zarzutu. RSW organizuje szereg inicjatyw, ktore majg
charakter projektéw jednorazowych oraz cyklicznych [Zatgcznik 8.9.1]. Do przyktadowych projektéw
mozna zaliczyé: Otrzesiny Wydziatowe, coroczny Bal Wydziatu Automatyki (oprdécz 2020 r.) oraz Bal
Mechanika (oprdcz 2021 r.), regularnie odbywajgce sie rozgrywki w gry planszowe, Rajdy Wydziatowe
organizowane przez Samorzady Studenckie obu wydziatéw, Code with Accenture - Hackathon AEI,
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kurs dla studentéw na uprawnienia kwalifikacyjne we zakresie eksploatacji urzadzen elektrycznych
do 1 kV. (Koto SEP przy Politechnice Slaskiej). Samorzad Studencki Wydziatu MT aktywnie wtacza sie
takze w organizacje dorocznego Dnia Wydziatu Mechanicznego Technologicznego (organizacje
zawieszono na czas pandemii).

Studenci majg mozliwosé udziatu w wydarzeniach, ktére majg charakter ogdlnouczelniany, jak i
charakter wydziatowy, w tym w wydarzeniach realizowanych poza macierzystym Wydziatem.

8.10. Sposoby, czestosc¢ i zakres monitorowania, oceny i doskonalenia systemu wsparcia oraz
motywowania studentow, jak rowniez oceny kadry wspierajgcej proces ksztafcenia, a
takze udziatu w ocenie roznych grup interesariuszy, w tym studentow

System wsparcia studentdw lezy w obszarze zainteresowania interesariuszy wewnetrznych
(studentéw, pracownikéw dydaktycznych i naukowo-dydaktycznych, pracownikéw Centrum Obstugi
Studiéw, Biura Obstugi Studentéw, Samorzadu Studenckiego i innych organizacji studenckich) oraz
interesariuszy zewnetrznych. Wszyscy interesariusze maja mozliwos$¢ kontaktu bezposredniego z
wtadzami Wydziatu. Ponadto studenci majg mozliwosé zgtaszania uwag w trakcie wypetnianych w
kazdym semestrze anonimowych ankiet dotyczacych pracownikow dydaktycznych oraz
funkcjonowania Biura Obstugi Studentéw. Absolwenci wypetniajg takze ankiete oceny jakosci
ksztatcenia i przebiegu studidw [Zatgcznik nr 7 do zarzqdzenia nr 15/2019 Rektora Politechniki
Slgskiej]. Dane zebrane w ankietach sa analizowane i maja wptyw na doskonalenie doskonalenia
systemu wsparcia oraz motywowania studentéw, jak rowniez oceny kadry wspierajgcej proces
ksztatcenia.
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Kryterium 9. Publiczny dostep do informacji o programie studiéw, warunkach jego realizacji
i osigganych rezultatach

Kierunek Automatyka i Robotyka prowadzony jest na Politechnice Slgskiej przy Wydziatach:
Mechanicznym Technologicznym oraz Wydziale Automatyki Elektroniki i Informatyki.

Student kierunku Automatyka i Robotyka ma zapewniony staty dostep do informacji o programie
studiéw i warunkach jego realizacji. Caty proces organizacji roku akademickiego oraz obiegu
niezbednych dokumentéw zostat skomputeryzowany, a dostep do poszczegdlnych informacji jest
udzielany w zaleznosci od przydzielonych uprawnied. Do najwazniejszych serwisow i platform
internetowych wspomagajacych i umozliwiajgcych dostep do informacji o programie i warunkach
jego realizacji naleza:

— Platforma wspomagajaca uktadanie planu zaje¢;
—  Wspdlne domeny dla Studentéw i Pracownikéw PS;
— System EKOS - Elektroniczny Katalog Ocen Studenta;
— Uniwersytecki System Obstugi Studiow (USOS);
— System Archiwizacji Prac Dyplomowych APD;
— PZE — Platforma zdalnej edukacji;
— Dostep do elektronicznych wers;ji Kart przedmiotdw;
— Platforma Zoom.us i Microsoft Teams;
— Biuletyn Politechniki Slaskiej;
— Portale spotecznosciowe;
— Informacje dla studentéw i absolwentéw z Biura Karier;
— BIP Biuletyn Informacji Publicznej.
W kolejnych podpunktach zcharakteryzowano powyisze seriwsy i platformy.

9.1. Platforma wspomagajgca uktadanie planu zajec

Platforma www.plan.polsl.pl pozwala na przekazanie informacji studentom o semestralnym
planie i organizacji roku akademickiego. W bardzo jasny i przejrzysty sposdb studentci i pracownicy
majg dostep do przewidzianych programem studidw plandéw zaje¢ i aktywnosci akademickich.
Zaimplementowana wyszukiwarka pozwala na szybki i automatyczny wybor planu przez wskazanie
odpowiedniej grupy dziekanskiej, numeru sali lub nazwiska osoby prowadzacej zajecia. Zgodnie z
ogblnym rozporzadzeniem o ochronie danych osobowych, dostep do niektérych funkcji wymaga
wczesniejszego zalogowania. Nalezy uzy¢ loginu i hasta jak do poczty polsl.pl. Weryfikacja jest
wykonywana przez ustuge Active Directory. Przy czym dostep anonimowy pozwala na przegladanie
plandow dla grup, nauczycieli i sal oraz na anonimowe prosby o rezerwacje. Kazda prosba o rezerwacje
musi zosta¢ zatwierdzona przez osoby upowaznione do uktadania planéw w danej jednostce.
Przyktadowe zrzuty ekrandéw z platformy plan.polsl.pl zamieszczono w zataczniku 9.1.

9.2. Wspélne domeny dla Studentéw i Pracownikéw P$S

Wszyscy pracownicy, studenci oraz stuchacze studiow podyplomowych otrzymujg przydzielone
skrzynki pocztowe w domenie polsl.pl. Konta pocztowe w domenie student.polsl.pl otrzymuja
studenci Politechniki Slaskiej. Caty proces odbywa sie automatycznie, po przyjeciu kandydata na
studia. Login i hasto kandydata zostajg wystane na prywatny mail Studenta, podany w trakcie
rekrutacji. Prywatny mail Studenta w systemie USOS moze zosta¢ zmieniony na wniosek studenta w
Biurze Obstugi Studenta (BOS). Wszystkie konta posiadajg adresy wg schematu @student.polsl.pl.
Hasto do konta USOSWEB i konta e-mail jest tozsame. Proces automatycznego przyznawania konta
pocztowego porzadkuje i systematyzuje korespondencje prowadzong na poziomie catej uczelni oraz
utatwia kontakt na poziomie Student — Wyktadowca. Szczegétowe informacje o dziataniu poczty
zamieszczona na stronie https://www.polsl.pl/pomoc/poczta/poczta-dla-studentow/.
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9.3. System EKOS - Elektroniczny Katalog Ocen Studenta

Platforma EKOS stanowita rozwiniecie zakresu funkcjonalnosci modutu Dydaktyka w Systemie
Obstugi Toku Studidow. Podstawowa funkcja modutu bytg eliminacja obiegu papierowych
dokumentdéw kart okresowych osiggnie¢ studenta oraz protokotdéw ocen koricowych zaliczajgcych
przedmiot. Kazda zmiana w protokole zatwierdzona musiata by¢ przez prowadzacego za pomoca
podpisu elektronicznego prowadzacego (lub jego asystenta). System EKOS dostepny byt pod
adresem https://ekos.polsl.pl. Obecnie system EKOS zostat zastgpiony systemem USOS. Zrzuty
ekranu systemu EKOS zamieszono w zataczniku 9.2.

9.4. Uniwersytecki System Obstugi Studiow (USOS)

Uniwersytecki System Obstugi Studidw (USQOS) jest to profesjonalne narzedzie pozwalajace na
zarzadzanie obstugg toku studiéw. Student dzieki Aplikacji USOSweb moze:

o sprawdzi¢ swdj aktualny plan studidow wraz z przedmiotami na ktére jest zapisany,

e przegladac swoje osiggniecia, zaliczenia etapow,

e sktada¢ podania — zaréwno te dotyczace wtasnych studiéw jak i aplikowanie o wyjazdy

zagraniczne krétko-terminowe (np. Erasmus),

e rejestrowac sie na przedmioty wybieralne, egzaminy,

e przegladac katalog prowadzonych przedmiotéw na uczelni,

o wysyta¢ wiadomosci do osdéb z wtasnych grup zajeciowych oraz do dydaktykéw i pracownikéw

uczelni.

Baza danych USOSweb jest specjalnie, ze wzgleddéw bezpieczenstwa ,, wydzielona” z gtéwnej bazy
danych USOS. Raz dziennie baza danych USOSweb jest aktualizowana (lub czesciej, w zaleznosci od
parametréw systemowych ustalonych przez administratorow). Dlatego dane wprowadzone przez
Buro Obstugi Studentdéw nie sg od razu widoczne w USOSweb — i odwrotnie — np. ocena wpisana
przez prowadzgcego zajecia pojawi sie w gtéwnej bazie dopiero po momencie aktualizacji danych.
/informacje przygotowano na podstawie danych zawartych w przewodniku przygotowanym dla
Studentow zamieszczonego na stronie: https://www.polsl.pl/pomoc/wp-
content/uploads/sites/215/2021/02/INSTR-USOSweb-przewodnik-dla-studentow.pdf , dostep z dnia
11.11.2021 r./. Widok przyktadowego ekranu serwisu USOS przedstawiono w zatgczniku 9.3. System
USOS zostal wdrozony w ramach projektu "Politechnika Slgska nowoczesnym europejskim
uniwersytetem technicznym", Dziatanie 3.5 Kompleksowe programy szkét wyzszych Il O$
Priorytetowa Szkolnictwo wyzsze dla gospodarki i rozwoju Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja
Rozwdj 2014-2020. Nr umowy POWR.03.05.00-00-Z305/18-00

9.5. System Archiwizacji Prac Dyplomowych APD

Studenci Wydziatu korzystajg z automatycznego systemu obstugi obiegu dokumentéw prac
dyplomowych. Program APD — Archiwum Prac Dyplomowych to w petni zautomatyzowany serwis,
ktory petni role katalogu elektronicznych wersji prac dyplomowych powstajacych na Politechnice
Slaskiej. Wraz z kazdg praca przechowywane sg powigzane z nig informacje takie jak nazwiska
autorow, promotora pracy, recenzenta oraz ocen przez nich wystawionych. Utylitarng funkcja
serwisu APD, oprdcz archiwizowania i udostepniania prac, jest wspomaganie procedury
gromadzenia i kompletowania wszystkich dokumentéw zwigzanych z pracg dyplomowa.
Uzytkownikami systemu sg promotorzy, recenzenci, studenci oraz dziat obstugi studiéw, kazdy z nich
ma pewne zadanie do wypetnienia w okreslonej kolejnosci, co pomaga skoordynowac i utatwi¢ caty
proces. Widok ekranu systemu APD zamieszczono w zataczniku 9.4.

9.6. PZE - Platforma zdalnej edukacji

W ramach dziatalnosci PS utworzono Centrum Zdalnej Edukacji. Jest to ogdlnouczelniana
jednostka organizacyjna Politechniki Slaskiej, powotana do prowadzenia dziatalnosci ustugowe;j i
szkoleniowej w zakresie zdalnej edukacji. Gtéwnym celem Centrum Zdalnej Edukacji jest
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popularyzacja nowoczesnych metod ksztatcenia oraz ich wspomaganie poprzez wykorzystanie
technik ksztatcenia na odlegto$é. Centrum Zdalnej Edukacji jest operatorem i administratorem
Platformy Zdalnej Edukacji (PZE), bedacej systemem informatycznym, przeznaczonym do
wspomagania procesu ksztatcenia oraz realizacji zaje¢ dydaktycznych z wykorzystaniem metod i
technik  ksztatcenia na odlegtos¢. Autorem kursu moze zosta¢ dowolna osoba:
Student/Wyktadowca/Pracownik administracyjny, ktéry posiada konto pocztowe w domenie polsl.pl.
Regulamin pracy w PZE PS zamieszczono na stronie
https://cze.polsl.pl/mod/resource/view.php?id=31. Przyktadowe statystyki aktywnosci na Platformie
Zdalnej Edukacji Wydziatu Mechanicznego Technologicznego PS w latach 2012-2021 zamieszczono w
zataczniku 9.5.

9.7. Dostep do elektronicznych wersji Kart przedmiotow

Kandydaci i Studenci kierunku Automatyka i Robotyka majg zapewniony ciggty dostep do informacji o
wszystkich przedmiotach przewidzianych w programie studidow. Informacje te zawarte sg w tak
zwanych kartach przedmiotow zamieszczonych na serwerach
Wydziatéw:https://www.polsl.pl/rmt/dokumentacja/karty-przedmiotow/ oraz
https://www.polsl.pl/rau/programy-ksztalcenia/. W zatgczniku 9.6 zamieszczono widok platformy na
ktdrej zamieszczono, karty przedmiotéw, matryce efektow ksztatcenia, plany studidéw.

9.8. Platforma Zoom.us i Microsoft Teams

Studenci i Pracownicy Politechniki maja mozliwo$¢ korzystania z platformy zoom.us oraz
Microsoft Teams, serwiséw do prowadzenia wideokonferencji, ktéry stat sie szczegdlnie popularny
wsrod nauczycieli akademickich i studentéw z poczatkiem wprowadzenia nauki na odlegtosc.
Ponadto uczelnia zapewnia bezptfatnie licencje na pakiet Microsoft Office 365 dla studentéw i
pracownikéw. Platforma ma darmowg wersje, wystarczajacg na zajecia indywidualne i grupowe.
Program pozwala tworzy¢ spotkania (meetings) oraz webinaria, zapewnia wysokg jakos¢ potaczen,
istnieje mozliwos¢ transmisji ekranu (screen sharing) i korzystania z interaktywnej tablicy. Do
komunikacji mozna uzywac czatu wewnetrznego, ktéry umozliwia wysytanie wiadomosci do
wszystkich uczestnikéw jednoczesnie oraz wiadomosci prywatnych. Prowadzacy ma mozliwosc
nagrania catego spotkania na przyktad w celu udostepnienia go Studentom, ktérzy nie mogli by¢
obecni w czasie transmisji na zywo.

Réwnolegle do platformy zoom.us wszyscy Studenci i Pracownicy Politechniki maja mozliwosc
korzystania z platformy Microsoft Teams w planie Microsoft Office 365. Korzystanie z aplikacji
wymaga konta pracowniczego w domenie polsl.pl lub studenckiego w domenie student.polsl.pl.
Uruchomienie aplikacji pakietu Office365 wymaga wykorzystania odpowiedniej aplikacji klienckiej
(OneDrive,Teams), otwarcia w przegladarce internetowej portalu https://portal.office.com lub strony
konkretnej ustugi, https://teams.microsoft.com. Szczegdtowa instrukcja dostepna jest pod adresem:
https://www.polsl.pl/pomoc/uslugi-chmurowe/microsoft-teams/.  Platforma  Microsoft Teams
pozwala na zaktadanie dedykowanych zespotédw np. na potrzeby prowadzenia konsultacji, wyktadow i
innych form zajeé¢ w trybie online. W ramach zespotéw mozna np.: udostepniac i wspdlnie edytowac
pliki, przeprowadza¢ wideo rozmowy i komunikowac sie za pomocg czatu oraz wspédtdzielié
zawartosci ekranu. Przyktadowy widok ekranu platformy Microsoft Teams przedstawiono w
zataczniku 9.7.

9.9. Biuletyn Politechniki Slgskiej

Uczelnia zapewnia staty, publiczny dostep do informacji przez cykliczne wydawanie Biuletynu
Politechniki Slaskiej, ktéry prezentuje najwazniejsze dziatania, sukcesy oraz przedsiewziecia
realizowane przez cztonkdéw wspdlnoty akademickiej Uczelni. Zawiera informacje o osiggnieciach
naukowcéw, studentéw i doktorantow, relacje z biezgcych wydarzen, a takze zapis zadan
podejmowanych we wspotpracy z otoczeniem spoteczno-gospodarczym. Biuletyn prezentuje
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aktualny kierunek rozwoju najwiekszej w regionie uczelni technicznej, jednego z 10 laureatéw
konkursu "Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza". Jest miejscem transferu wiedzy i
doswiadczen pomiedzy naukowcami, a przemystem realizowanych w skali regionu, kraju, Europy, a
takze $wiata. Wiecej informacji zamieszczono na stronie: https://bip.polsl.pl/default.aspx, a w
zafaczniku 9.8 przedstawiono przyktadowe wydania Biuletynu PS.

9.10. Portale spotecznosciowe

Duzg popularnoécig wéréd Studentéw i Pracownikéw Politechniki Slaskiej cieszg sie portale
spotecznosciowe takie jak Facebook. Czesto aktualizowane wpisy i komentarze wydarzen s3
najszybsza formg rozpowszechniania informacji wsréd cztonkéw wspélnoty akademickiej Uczelni i
0s6b zainteresowanych wydarzeniami na Politechnice Slaskiej. Na stronach Facebook’a zamieszczane
sg najwazniejsze aktywnosci i sukcesy oraz zaproszenia na wydarzenia realizowane na Uczelni, a
takze informacje o wspdtpracy z otoczeniem spoteczno-gospodarczym.

Profil Wydziatu MT dostepny pod linkiem: https://www.facebook.com/mt.polsl/ obserwowany
jest przez ponad 5200 uzytkownikéw, natomiast profil Wydziatu Automatyki Elektroniki i Informatyki
dostepny jest pod linkiem: https://www.facebook.com/aei.polsl (aktualna liczba obserwujgcych
wynosi ponad 3300). W zatgczniku 9.9 zamieszono przyktadowe zrzuty ekranéw Facebooka.

9.11. Informacje dla studentow i absolwentow z Biura Karier

Informacje o mozliwosciach zatrudnienia studentéw i absolwentdw sg udostepniane na stronach
Biura Karier Studenckich: http://www.kariera.polsl.pl/. Gtéwnym celem funkcjonowania Biura Karier
Studenckich jest promocja na rynku pracy studentéw i absolwentéw Politechniki Slaskiej oraz innych
uczelni, a takze pomoc w pozyskiwaniu przez nich pracy na miare ich mozliwosci, potrzeb i
oczekiwan.

9.12. BIP Biuletyn Informacji Publicznej

Politechnika Slaska zamieszcza informacje o programach studiéw w Biuletynie Informacji
Publicznej (BIP). Na stronach BIP Uczelnia publikuje informacje, ktdore bedg stuzy¢ wszystkim
odwiedzajgcym, w tym miedzy innymi:

- swoj status prawny lub forme prawna,

- przedmiot dziatania i kompetencje,

- organy i osoby sprawujace funkcje i ich kompetencje,

- majatek, ktérym dysponuje,

- tryb dziafania,

- sposoby przyjmowania i zatatwiania spraw,

- informacje o prowadzonych rejestrach, ewidencjach i archiwach oraz o

sposobach i zasadach udostepniania danych w nich zawartych,

- oraz programy studidow poszczegdélnych kierunkdéw.

Na stronie https://bip.polsl.pl/programy studiow.aspx zamieszczono aktualne programy studiéw
rozpoczynajacych sie od roku akademickiego 2019/2020 oraz 2020/2021, przyktady informacji
dotyczacych kierunku Automatyka i Robotyka zawarto w zataczniku 9.10.

Na konta pocztowe w uczelnianym systemie rozsytany jest regularnie uczelniany newsletter, w
ktorym znalez¢ mozna informacje o wydarzeniach waznych dla spotecznos$ci akademickie;j.

Weryfikacja tresci informacyjnych publikowanych na stronach WWW oraz ich aktualnos$¢ jest
wykonywana na biezgco gtdwnie przez administratorow oraz osoby odpowiedzialne za promocje
Wydziatu.

Na stronie Uczelni znajduje sie takze systematycznie aktualizowana baza ekspertow, ktéra stanowi
bezposrednie zrédto informacji dla interesariuszy zewnetrznych, w tym przedsiebiorcéw. Na stronie
Biblioteki Gtéwnej znajduje sie takze aktualizowany dostep do zasobow bibliotecznych skierowany
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dla studentéw i pracownikédw oraz baza dorobek, ktéra jest zrodtem informacji o osiggnieciach
naukowych pracownikéw Politechniki Slgskie;j.

Weryfikacja publicznego dostepu do informacji jest realizowana na Wydziale Mechanicznym
Technologicznym wielopoziomowo. W pierwszej kolejnosci aktualnosé¢ i poprawnosé danych
sprawdzana jest przez administratorow i moderatorow serwiséw i portali internetowych. Ponadto
weryfikacja zamieszczanych informacji wykonywana jest na wniosek Prodziekana ds. Ksztatcenia
przez Petnomocnikéw Dziekana Wydziatu, nie rzadziej niz raz w miesigcu, uwagi nalezy bezposrednio
przesyta¢ do biura Dziekana. Studenci Wydziatéw majg réwniez mozliwos¢ oceny i zakresu dostepu
do informacji publicznych. Uwagi i sugestie zgtaszane sg w Samorzadzie Studentéw Wydziatu, ktérego
Przewodniczacy jest cztonkiem Rady Dziekariskiej (RD) i ktéry ma mozliwos$¢ udziatu w posiedzeniach
RD oraz zabierania gtosu.
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Kryterium 10. Polityka jakosci, projektowanie, zatwierdzanie, monitorowanie, przeglad
i doskonalenie programu studiéw

10.1. Sposoby sprawowania nadzoru merytorycznego, organizacyjnego i administracyjnego nad
kierunkiem studiow, kompetencji i zakresu odpowiedzialnosci oséb odpowiedzialnych za
kierunek, w tym kompetencje i zakres odpowiedzialnosci w zakresie ewaluacji i doskonalenia
jakosci ksztatcenia na kierunku

Majgc na uwadze ciggte podnoszenie jakosci ksztatcenia, stanowigce wazny aspekt warunkujgcy
rozwdéj oraz postrzeganie Politechniki Slaskiej jako prestizowego uniwersytetu technicznego
w krajowym i europejskim obszarze edukacyjnym, Senat Politechniki Slgskiej dnia 28.01.2008 przyjat
Uchwate Nr XXVII/188/07/08 o utworzeniu Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia (SZJK).
Uczelniany SZJK funkcjonuje m.in. w oparciu o standardy i wytyczne: Europejskiego Stowarzyszenia
na rzecz Zapewnienia Jakos$ci w Szkolnictwie Wyzszym przyjetymi w Bergen w 2005 roku i poddanymi
aktualizacji w Erewaniu w 2015 roku, Deklaracji Bolonskiej, Strategii Politechniki Slaskiej [zatgcznik
10.1], Strategii Wydziatu Mechanicznego Technologicznego [zafgcznik 10.2] oraz Strategii Wydziatu
Automatyki, Elektroniki i Informatyki [zatgcznik 10.3], Regulaminu Studiéw. Uczelniany System SZJK
zawiera zarowno wymagania Polskiej Komisji Akredytacyjnej, jak i w racjonalnym zakresie elementy
wymagan aktualnych standardéw ISO serii 9000. Opracowany i wdrozony SZJK stanowi zbidr
wzajemnie powigzanych elementédw, wspomagajacych procesy zwigzane z organizacjg i nadzorem
nad procesem ksztatcenia, ukierunkowanym na spetnienia wymagan i oczekiwan wewnetrznych
i zewnetrznych interesariuszy. Zgodnie z zatozeniem System obejmuje swym zakresem wszystkich
pracownikéw Uczelni i studentéw, a takze odnosi sie do wszystkich form i typow studidw, jest realny i
ciggle doskonalony w miare potrzeb. System SZJK zawiera: Uczelniang Ksiege Jakosci Ksztatcenia
(UKJK), w ktorej zostaty przedstawione ogélne ramy uwarunkowan oraz dziatan zwigzanych z jakoscig
ksztatcenia, procedury ogélnouczelniane zawierajagce m.in. szczegétowe wymagania dla
prowadzacych zajecia dydaktyczne oraz Wydziatowe Ksiegi Jakosci Ksztatcenia (WKIK) wraz z
procedurami i instrukcjami wydziatowymi, uwzgledniajgce specyfike danej jednostki
podstawowej/miedzywydziatowej. System ten funkcjonuje na dwdch poziomach: Uczelni jako catosci
oraz na poziomie Wydziatéw w tym na Wydziale Automatyki, Elektroniki i Informatyki oraz Wydziale
Mechanicznym Technologicznym.

Nadzdr merytoryczny, organizacyjny oraz administracyjny nad procesem ksztatcenia na kierunku
Automatyka i Robotyka jest uregulowany poprzez wewnetrzne dokumenty obowigzujace w skali catej
Uczelni, a takze obowigzujgce na dwdch Wydziatach, a to: Automatyki, Elektroniki i Informatyki oraz
Mechanicznym Technologicznym, tj. Statut Politechniki Slaskiej [zatgcznik 10.4], Regulamin Studiow
[zatgcznik 10.5], System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia wraz z Uczelniang Ksiega Jakosci [zatgcznik
10.6], oraz Wydziatowe Ksiegi Jakosci [zafgcznik 10.7 — Wydziat RAU; zatqcznik 10.8 — Wydziat MT].
Catos¢ procesdw zwigzanych z projektowaniem, zatwierdzaniem, monitorowaniem, przeglagdem oraz
doskonaleniem programoéw studidw ujeta jest w systemie, ktdry sprawowany jest, w wyznaczonym
zakresie przez:

e Senat Politechniki Slaskiej (zatwierdzanie),

e Rade dyscypliny Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika (monitorowanie, opiniowanie),

e Kolegium Studiow wraz z Radg Ksztatcenia (monitorowanie, doskonalenie),

e Uczelniang Rade ds. Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia (monitorowanie i doskonalenie),

e Dziekana Wydziatu i Rade Dziekaniskg (modyfikacja, doskonalenie),

e Koordynatora Kierunku Studiéw (monitorowanie i doskonalenie),

e Woydziatowe Komisje ds. SZJK i audytoréw wewnetrznych SZJK (nadzér administracyjny na

poprawnym funkcjonowaniem systemu ksztatcenia na kierunku),

e Pracownikéw naukowo-dydaktycznych kierunku Automatyka i Robotyka (projektowanie,

monitorowanie, doskonalenie).
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10.2. Zasady projektowania, dokonywania zmian i zatwierdzania programu studiow

Obowigzujgce obecnie programy studiow dla kierunku ogdlnoakademickiego Automatyka i
Robotyka zostaly przygotowane zgodnie z wytycznymi Senatu Politechniki Slaskiej zawartymi
w uchwale nr 41/2019 z dnia 27 maja 2019 r. w sprawie warunkow jakim powinny odpowiadac
programy studiéw [zafgcznik 10.8] oraz zatwierdzone przez Senat Politechniki Slaskiej, po
zasiegnieciu opinii samorzadu studenckiego. Przygotowanie programoéw studiéw dla poziomu | i I
stopnia kierunku Automatyka i Robotyka oparto na podstawie efektdw uczenia sie, o ktérych mowa
w ustawie z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji (j.t. Dz. U. z 2018 r. poz.
2153, z pdzn. zm.). Kierunek Automatyka i Robotyka przyporzadkowany jest do dyscypliny naukowej
Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika.

Przy projektowaniu programu studiéw | i Il stopnia kierunku Automatyka i Robotyka, a takze
dokonywaniu zmian uwzglednia sie wartosci i cele zawarte w Strategii Rozwoju Politechniki Slaskiej
oraz Wydziatdw zwigzanych z kierunkiem Automatyka i Robotyka, a to Wydziatem Automatyki,
Elektroniki i Informatyki oraz Wydziatem Mechanicznym Technologicznym (dokumenty na lata 2021-
2026), potencjat badawczy i dydaktyczny Wydziatéw, posiadang infrastrukture oraz kwalifikacje kadry
dydaktycznej, potrzeby rynku pracy, wnioski z analizy wynikdw monitoringu karier zawodowych
absolwentéw, informacje pochodzace od interesariuszy zewnetrznych.

Nalezy zaznaczyé, ze projektowanie programéw studidw jest zgodne z Politykg Jakosci,
obowiazujaca w Politechnice Slaskiej i uwzglednia: kreatywne projektowanie procesu dydaktycznego
z uwzglednieniem przysztych potrzeb stron zainteresowanych, wifasciwg realizacje procesu
dydaktycznego, ktdra uwzglednia rozwdj bazy i warunkéw ksztatcenia, ciggte monitorowanie oraz
pomiar jakosci ksztatcenia, inspirowanie i wspieranie dziatarh doskonalgcych, podniesienie rangi pracy
dydaktycznej, m.in. przez odpowiednie motywowanie kadry nauczajacej, stymulowanie
sukcesywnego unowoczesniania programow ksztatcenia, z uwzglednieniem wspodtczesnych osiggniec
nauki i techniki oraz wymagan rynku pracy, dbatos¢ o wtasciwe warunki prowadzenia zaje¢,
zwiekszenie wptywu studentéw na jakos¢ ksztatcenia i funkcjonowanie Wydziatowych Systeméw,
promocje dydaktycznej i naukowe] oferty Wydziatéw, skierowanej do kandydatéw na studia oraz
pracodawcow, dbatosé o efektywng obstuge administracyjng procesu dydaktycznego.

Zmiany w programach studiow wprowadzane sg zgodnie z §16 uchwaty Senatu Politechniki
Slaskiej nr 41/2019. Nalezy podkresli¢, ze programy studiéw, a w tym zaréwno wprowadzanie
nowych tresci programowych do przedmiotédw, jak i uruchamianie nowych specjalnosci, s3
analizowane wspdlnie z przedstawicielami interesariuszy zewnetrznych Wydziatu Automatyki,
Elektroniki ilInformatyki oraz Wydziatu Mechanicznego Technologicznego. Zgodnie z zasadami
obowigzujgcymi na Uczelni, w programie ksztatcenia uwzgledniono doswiadczenia i wzorce krajowe
oraz miedzynarodowe, aby zwiekszy¢ umiedzynarodowienie procesu ksztatcenia.

Do pazdziernika 2019 roku wszystkie programy ksztatcenia na Wydziale Automatyki, Elektroniki
i Informatyki oraz Wydziale Mechanicznym Technologicznym odpowiadaty uchwale nr VII/64/16/17
Senatu Politechniki Slgskiej z dnia 27 marca 2017 roku w sprawie wytycznych dla rad podstawowych
jednostek organizacyjnych prowadzacych ksztatcenie na studiach | i Il Stopnia. W zgodnosci z t3
uchwatg programy studidw na kierunku Automatyka i Robotyka byly projektowane przez komisje
powotane przez Rade Wydziatu Automatyki, Elektroniki i Informatyki oraz Wydziatu Mechanicznego
Technologicznego oraz opiniowane przez wtasciwg Rade Samorzadu Studenckiego Wydziatu.
Po wszystkich konsultacjach, tacznie z opinig interesariuszy zewnetrznych, Rada Wydziatu
podejmowata uchwate o akceptacji a nastepnie program byt zatwierdzany przez Senat Politechniki
Slaskiej.
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10.3. Sposoby i zakres biezgcego monitorowania oraz okresowego przeglgdu programu studiow
na ocenianym kierunku oraz zrédfa informacji wykorzystywanych w tych procesach

W ramach Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia monitorowanie efektéw ksztatcenia odbywa
sie zgodnie z wuczelniang procedurg PU-11 Ocena i monitorowanie efektéow ksztatcenia.
Monitorowanie dokonuje sie ono na trzech poziomach, rozpoczynajac od prowadzacego zajecia,
poprzez kierownika jednostki podstawowej i finalnie na poziomie Wydziatu, z udziatem Komisji ds.
Ksztatcenia. Zadaniem Komisji ds. Ksztatcenia jest dokonanie oceny osiggnietych efektéw ksztatcenia
oraz sformutowanie wnioskdéw doskonalgcych programy ksztatcenia. Komisja po zakonczeniu roku
akademickiego ocenia 5 losowo wybranych prac magisterskich i 5 losowych wybranych projektéw
inzynierskich dla kazdego kierunku ksztatcenia. Prace oceniane sg pod katem zgodnosci tematu,
celéw i struktury z efektami ksztatcenia ustalonymi dla kierunku. Whnioski koricowe zwigzane ze
zmiang tresci ksztatcenia, udoskonaleniem procesu dydaktycznego czy jego modyfikacjg pochodzg z
kilku zrodet:

e analizy oczekiwan interesariuszy zewnetrznych z otoczenia spoteczno-gospodarczego, w tym

interesariuszy skupionych w Radzie Spotecznej,

e analizy prowadzonych na biezgco ankietyzacji wsréd studentéw, a takize uwag studentéw

zgtaszanych Opiekunom Kot Naukowych czy poprzez Samorzad Studencki,

e analizy ankiet prowadzonych wsréd absolwentéw Wydziatéw, dotyczacych wszystkich

aspektdéw zwigzanych z zakorniczonym przez nich cyklem ksztatcenia,

e analizy wnioskdow i uwag osdb prowadzacych zajecia,

e analizy wnioskéw z hospitacji zaje¢ dydaktycznych,

e analizy wynikéw audytéw.

Procedurami kontrolnymi w systemie sg procedury uczelniane PU3 Audyt wewnetrzny oraz PU4
Przeglgd systemu. Narzedziami stuzgcymi analizie prawidtowego funkcjonowania i oceny systemu
ksztatcenia sg audyty realizowane na poziomie uczelnianym (dokonywane przez audytorow
uczelnianych spoza ocenianych wydziatéw) oraz poziomie wydzialowym (realizowane przez
pracownikdw wtasciwego Wydziatu) zgodnie z obowigzujagcymi harmonogramami i w zgodzie z
procedurg uczelniang PU 3 Audyt wewnetrzny. Realizacja audytow wewnetrznych dotyczy wszystkich
kierunkéw studiéw realizowanych na Wydziatach, w tym réwniez kierunku akredytowanego. W
trakcie audytéw sprawdzane sg m.in. takie elementy jak terminowo$¢ rozpoczynania zajeé
dydaktycznych i odbywania konsultacji, ewidencja zastepstw, katalog prac studentow, karty szkolen
bhp dla zajec¢ laboratoryjnych, stopien realizacji hospitacji zaje¢ dydaktycznych oraz karty konsultacji
(na Wydziale MT) prac przejsciowych, projektéw inzynierskich i prac magisterskich. Wyniki audytéw
wewnetrznych stanowig jedne z danych wejsciowych do opracowania protokotu przeglagdu systemu
wydziatowego SZJK w oparciu o procedure uczelniang PU4 Przeglgd Systemu Zapewnienia Jakosci
Ksztafcenia. Przeglady systemu stanowig podstawe do definiowania dziatan doskonalgcych
funkcjonowanie systemu, poprawy jakosci ksztatcenia oraz wyeliminowania potencjalnych
niespdjnosci w systemie

W ramach funkcjonowania Systemu SZJK na Wydziatach Automatyki, Elektroniki i Informatyki oraz
Wydziale Mechanicznym Technologicznym prowadzone sg dziatania monitorujgce jakos$¢ procesu
dydaktycznego realizowane poprzez samokontrole przeprowadzang przez prowadzgcych, hospitacje
oraz ankietyzacje prowadzacych zajecia dydaktyczne, a takze stosowanie kart dobrych praktyk.
Forme oraz tryb przeprowadzania tych dziatan regulujg procedury uczelniane PU8 Hospitacje i PU9
Ankietyzacja. Dziekan i kierownicy katedr sg zobligowani do analizy i uwzgledniania wnioskdéw z
ankiet oraz wynikéw hospitacji podczas planowania przydzielania zaje¢ dydaktycznych pracownikom
i doktorantom w kolejnych semestrach. Raport zawierajgcy wyniki hospitacji i ankietyzacji
przedktadany jest Dziekanowi i omawiany na posiedzeniu Rady Dziekariskiej Wydziatu.

Prowadzgcy zajecia sg zobligowani do prowadzenia zajeé¢ dydaktycznych zgodnie z zasadami
i wymaganiami zawartymi w procedurze uczelnianej PU7 Obowigzki prowadzgcych zajecia
dydaktyczne i dalszymi uszczegdtowieniami tych zasad obowigzujgcymi na wydziatach. W razie
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stwierdzenia nieprawidtowosci w procesie ksztatcenia pracownik zobowigzany jest do podjecia
stosownych dziatan korygujgcych i zapobiegawczych zgodnie z procedurg uczelniang PU5 Dziatania
doskonalgce. Ocena i monitorowanie efektéw ksztatcenia i podejmowanie dziatann doskonalgcych
programy ksztatcenia odbywa sie zgodnie z procedurg uczelniang PU11l Ocena i monitorowanie
efektow ksztafcenia. Istotnym narzedziem systemu jest procedura PU6 Etyka studentdw,
doktorantdw i prowadzgcych zajecia dydaktyczne, stuzgca eliminacji wszelkich nieetycznych dziatan.
Studenci rozpoczynajagcy studia odbywajg obowigzkowe szkolenie w zakresie zasad etyki
w dydaktyce.

Wydziaty zgodnie z obowigzujgcymi regulacjami w zakresie funkcjonujacego Systemu Zapewnienia
Jakosci Ksztatcenia dokonujg oceny skutecznosci jego dziatania. Wspomniane wnioski z ankiet jak
rowniez wnioski z hospitacji, a takze coroczny protokét Przegladu Sytemu SZIK (PU4 Przeglgd
Systemu) i wyniki przeprowadzonych audytdw wewnetrznych (PU3 Audyt wewnetrzny) omawiane sg
na posiedzeniach Rad Dziekanskich Wydziatu Mechanicznego Technologicznego oraz Wydziatu
Automatyki, Elektroniki i Informatyki.

Od kilku lat organizowane s3 na Politechnice Slaskiej Dni Jakosci Ksztatcenia. Celem spotkan jest
popularyzacja wséréd pracownikdw i studentdw wspodtczesnych wyzwan jakie stawia szkolnictwu
wyzszemu jako$é ksztatcenia. Pracownicy informowani sg miedzy innymi o nowych
metodach/narzedziach, ktdre mogg by¢ wykorzystane w procesie ksztatcenia, efektywnej organizacji
czasu pracy, motywacji w procesie ksztatcenia i reformy samego procesu. Konferencja obejmuje
zaréwno czes¢ wyktadowg z udziatem zaproszonych gosci (przedstawiciele Polskiej Komisji
Akredytacyjnej, prawnicy, petnomocnicy rektoréw ds. jakosci ksztatcenia z innych polskich uczelni
wyzszych) oraz cze$¢ warsztatowsq, realizowang w matych grupach, dla pracownikéw i studentéw.
W konferencji i szkoleniach SZJK regularnie uczestniczg Petnomocnik Dziekana ds. SZJK na Wydziale
Mechanicznym Technologicznym oraz Petnomocnik Dziekana ds. SZJK Wydziale Automatyki,
Elektroniki i Informatyki, a takze wtasciwi audytorzy wydziatowi. W zwigzku z umiedzynarodowieniem
procesu ksztatcenia i stale zwiekszajacg sie liczbg studentéw obcokrajowcéw podejmowane s3 liczne
dziatania ufatwiajgce asymilacje tych studentéw. Przyktadowo, nowo przyjmowani studenci
przechodzg szkolenie w zakresie obstugi systemdéw informatycznych i zasad SZJK, z wykorzystaniem
dedykowanych materiatow internetowych i szkolen w jezyku angielskim, prowadzonych przez
petnomocnikéw dziekandow ds. SZJK.

10.4. Sposob oceny osiggniecia efektow uczenia sie przez studentow ocenianego kierunku,
z uwzglednieniem poszczegdlnych etapow ksztafcenia, jego zakorczenia oraz przydatnosci
efektow uczenia sie na rynku pracy lub w dalszej edukacji, jak tez wykorzystania wynikow tej
oceny w doskonaleniu programu studiow

Weryfikacja i ocena stopnia osiggania efektéw uczenia sie na kierunku Automatyka i Robotyka
zarowno na Wydziale Mechanicznym Technologicznym oraz na Wydziale Automatyki, Elektroniki
i Informatyki obejmuje wszystkie kategorie efektow: wiedze, umiejetnosci i kompetencje spoteczne.
Analiza prowadzona jest na wszystkich poziomach procesu ksztatcenia poprzez: ocene pracy studenta
podczas odbywajgcych sie zajec¢ (¢wiczenia, zajecia projektowe, laboratoria, seminaria), egzaminy
przedmiotowe, praktyki zawodowe, ocene prac dyplomowych (inzynierskie, magisterskie), egzamin
dyplomowy, a takze sledzenie loséw zawodowych absolwentéw. W zakresie wiedzy teoretycznej
weryfikacja nastepuje gtdwnie poprzez kolokwia i egzaminy, natomiast w zakresie umiejetnosci - za
pomocg zadan praktycznych w laboratoriach oraz w trakcie zadan projektowych, ze szczegélnym
uwzglednieniem prac dyplomowych. Kompetencje spoteczne sprawdzane s3 poprzez
dokumentowanie przebiegu eksperymentu, opracowywanie uzyskanych wynikéw oraz prezentacje
na zajeciach projektowych etapdw prowadzonych dziatan naukowych, a takze poprzez obserwacje
dziatan studentdw podczas pracy samodzielnej oraz grupowej. Niezaleznie od ogélnie przyjetych
metod weryfikacji osiggania przez studentéw zatozonych efektdw ksztatcenia, prowadzacy czesto
wprowadzajg autorskie metody, takie jak kolokwium praktyczne, studium przypadku, opracowanie i
przygotowanie publikacji itp. W zaleznosci od grupy studenckiej, a czasami od indywidualnych
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predyspozycji studenta, prowadzacy dostosowujg metode weryfikacji efektéw tak, by bardziej
wyeksponowaé mocne strony i potencjat studentéw. Dodatkowo, w celu weryfikacji kierunkowych
efektéow ksztatcenia, podczas egzaminu dyplomowego studenci odpowiadajg na pytania zwigzane z
obszarami przedmiotowymi w ramach egzaminu dyplomowego.

Ogdlne zasady oceniania przedmiotéw i prac dyplomowych opisano w Regulaminie Studiéw
Politechniki Slaskiej [Zatgcznik 3.2.1. Regulamin_studiow_01_10_2019] w Rozdziale VII Zaliczanie
przedmiotow i semestrow. Szczegdtowe zasady i sposoby oceny stopnia osiggania modutowych
efektdw ksztatcenia i zaliczenia danego przedmiotu okresla Prowadzacy przedmiot zgodnie z
procedurg uczelniang PU7 Obowigzki prowadzqgcych zajecia dydaktyczne. Informacje te sg podawane
przez prowadzgcego do wiadomosci studentdw na pierwszych zajeciach w danym semestrze jak
rowniez sg one obecnie dostepne (Sylabus) w systemie USOS i na wfasciwych stronach internetowych
Wydziatdw. Sylabusy zawierajg zaktadane efekty uczenia oraz tresci realizowane w ramach
wszystkich zaje¢ oraz danej formy zajec.

Prowadzacy zajecia odpowiedzialny rowniez jest za realizacje zaje¢ w sposdb umozliwiajgcy
osiggniecie przez studenta zaktadanych efektow uczenia sie zgodnie z zalecaniami dokumentacji SZJK.
Kazdy z prowadzacych zajecia dydaktyczne zobowigzany jest do prowadzenia indywidualnej
dokumentacji zgodnie z wymogami okreslonymi w SZJK. Catos¢ dokumentacji jest archiwizowana
zgodnie z procedurg PU2 Nadzdr nad zapisami Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia. W razie
zaistniatej potrzeby prowadzacy zajecia zobowigzany jest do podjecia stosownej aktywnosci
zwigzanej z wdrozeniem dziatan korygujacych lub doskonalgcych i wypetnienia Karty doskonalenia
przedmiotu/modutu Z1-PU11, obowigzujgcej w procedurze uczelnianej PU11 Ocena i monitorowanie
efektow ksztafcenia. Procedura ta obowigzuje prowadzacych zajecia dydaktyczne na wszystkich
poziomach i formach ksztatcenia. Celem procedury jest ocena i monitorowanie efektéw ksztatcenia
oraz inicjowanie dziatan doskonalgcych w zakresie procesu ksztatcenia realizowanego
w podstawowych jednostkach organizacyjnych w ramach prowadzonych kierunkéw studiéw we
wszystkich formach i rodzajach ksztatcenia. W ramach obowigzujgcej procedury zostato
przeprowadzone szkolenie dla wszystkich pracownikéw wydziatdw zwigzane z jej wdrozeniem w
zycie, na wydziatach zostaty powotane Komisje ds. Ksztatcenia, ktérych kompetencje zostaty
okreslone w niniejszej procedurze. Ocena efektéw zgodnie z przyjetym rozwigzaniem w procedurze
PU 11 jest trdjstopniowa, obejmuje ona prowadzacych zajecia, kierownikéw jednostek wewnetrznych
wydziatu i Komisje ds. Ksztatcenia. Oceny efektow uczenia sie w zakresie praktyk studenckich
dokonujg wydziatowi opiekunowie ds. praktyk studenckich.

10.5. Zakres, forma udziatu i wplywu interesariuszy wewnetrznych, w tym studentéw,
i interesariuszy zewnetrznych na doskonalenie i realizacje programu studiow

Udziat interesariuszy wewnetrznych i zewnetrznych w realizacji i doskonaleniu programu studidéw
jest nieodzownym aspektem ciggtego doskonalenia procesu ksztatcenia, a tym samym programoéw
studiéw. Doskonalenie programu studidw jest zwigzane zaréwno ze stosowaniem procedur
uczelnianych takich jak PU11 Ocena i monitorowanie efektéw ksztatcenia, PU9 Ankietyzacja, PU8
Hospitacje oraz PU5 Dziatania doskonalgce jak réwniez informacji pochodzacych od interesariuszy
Wydziatdw (Pracodawcy, Rada Spoteczna). Zgodnie z procedurg PU11l Komisja ds. Ksztatcenia
przygotowuje Plan doskonalenia programu ksztatcenia Z2-PU11 na podstawie uwag zebranych od
prowadzacych zajecia, wnioskdw zebranych podczas oceny zgodnosci oczekiwan interesariuszy
Wydziatdw z programami ksztatcenia, informacji pozyskiwanych z monitorowania karier zawodowych
absolwentéw kierunku (system ELA), ze srodowiska studenckiego, z weryfikacji prac inzynierskich i
prac magisterskich.
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10.6. Sposoby wykorzystania wynikow zewnetrznych ocen jakosci ksztatcenia i sformutowanych
zalecen w doskonaleniu programu ksztafcenia na ocenianym kierunku

Na obu wydziatach opracowano i wdrozono zasady regularnych konsultacji z przedstawicielami
otoczenia spoteczno-gospodarczego, prowadzonych przy wsparciu prodziekanéow wiasciwych do
takiej wspotpracy. W szczegdlnosci, na Wydziale MT powotano Rade Spoteczng, natomiast na
wydziale AEIl cykliczne spotkania odbywajg sie m.in. w ramach tzw. Forum Pracodawcéw. W trakcie
spotkan konsultowane s proponowane zmiany w programach ksztatcenia oraz metodach
ksztatcenia. W szczegdlnosci, przedstawiciele pracodawcéw zgtaszajg swoje propozycje odnoszace sie
do procesu ksztatcenia a takze sygnalizujg, specjalistéw z jakich dziedzin bedg potrzebowaé w
przysztosci. Wspdtpraca z partnerami przemystowymi jest zwykle formalizowana poprzez
podpisywanie ogdlnych uméw o wspdtpracy, obowiazujacych w Politechnice Slaskiej, a takze bardziej
szczegdtowych umoéw, podpisywanych miedzy wydziatem a okreslonym podmiotem.

Réwnoczesnie studenci Wydziatu Mechanicznego Technologicznego oraz Wydziatu Automatyki,
Elektroniki i Informatyki majg swoich przedstawicieli w organach wydziatowych, takich jak Samorzad
Studencki oraz komisje wtasciwe ds. programéw studidw, a tym samym aktywnie uczestniczg w
systemie tworzenia idoskonalenia programu ksztatcenia. Studenci majg mozliwos¢ wypowiedszi,
zaopiniowania i dokonania oceny proponowanych zmian w programie studiow np. podczas
kreowania nowych specjalnosci. Warty zauwazenia i podkreslenia jest fakt, ze zarédwno
przedstawiciel studentéw jak i przedstawiciel doktorantdw sg cztonkami wtasciwej Wydziatowej
Komisji SZJK, dzieki czemu sg na biezgco informowani o dziataniach projakosciowych na wydziatach,
jak réwniez mogg zgtasza¢ wtasne wnioski i zalecenia. Studenci kierunku Automatyka i Robotyka
przedstawiajg takze swoje oczekiwania co do zmian podczas ankietyzacji zaje¢ oraz np. w trakcie
pracy w kotach naukowych. Przyktadowo w ramach dobrych praktyk na wydziale AEl od wielu lat
studenci wypetniajg wewnetrzne ankiety, oceniajgc jakos¢ prowadzonych zaje¢ (w oddzieleniu od
oceny osoby prowadzacej zajecia). Dzieki temu studenci, mogg mie¢ bezposredni wptyw na swojg
dalszg edukacje, a to: doskonalenie istniejgcych programach studiéw lub wprowadzanie nowych
specjalnosci na Il stopniu studiow.

Przyktadowe aktywnosci realizowane w ostatnich latach dotyczace modyfikacji doskonalgcych
program studiéw na kierunku Automatyka i Robotyka to:

e ujednolicenie zaje¢ na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych,

e wprowadzenie nowych przedmiotow w jezyku angielskim,

e opracowanie planéw studiéw oraz programéw studiow dla | i Il poziomu studidow w

porozumieniu ze studentami i interesariuszami zewnetrznymi,

e okreslanie standardéw wspotpracy w zakresie dydaktyki z uczelniami zagranicznymi (np.

zasady wspdlnego dyplomowania),

e wprowadzenie nowych specjalnosci na studiach drugiego stopnia o nazwach: Automatyka,
Robotyka, Systemy pomiarowe iinformacyjne, Sterowanie w inZynierii procesowej i
biotechnologii. Wprowadzone modyfikacje umozliwiajg znacznie wieksza niz dotychczas,
swobode w wyborze przedmiotéw i modutéw przedmiotdw,

e zapewnienie co najmniej 15 minut przerwy pomiedzy zajeciami poprzez odpowiednie
dostosowanie planow zaje¢,

e mozliwosé uczestnictwa studentéw w projektach PBL.

Na Woydziatach Mechanicznym Technologicznym oraz Automatyki, Elektroniki i Informatyki
konsekwentnie dazy sie do podnoszenia jakosci i efektywnosci ksztatcenia oraz utrzymania procesu
dydaktycznego na najwyiszym poziomie merytorycznym oraz do ustawicznego podnoszenia
atrakcyjnosci studiowania. W raporcie komisji PKA podczas akredytacji instytucjonalnej dla Wydziatu
Automatyki, Elektroniki i Informatyki (ocena rok 2013) komisja w zwigzku z przyznaniem oceny
wyrdzniajacej dla wydziatu nie przedstawita zalecen doskonalgcych, natomiast podczas akredytacji
kierunku na Wydziale Mechanicznym Technologicznym (ocena rok 2016) jedyna uwaga odnosita sie
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do aspektu zwigzanego z przebudowaniem struktury minimum kadrowego dla kierunku Automatyka i
Robotyka. Zgodnie z zaleceniem PKA, kadra prowadzaca zajecia na kierunku AiR zostata poszerzona,
m.in. poprzez uwspdlnienie kierunku AiR na obu wydziatach.

W ramach cyklicznego Forum Pracodawcéw ( http://www.forumpracodawcow.aei.polsl.pl/),
podczas czesci dyskusyjnej, przedstawiciele przedsiebiorstw wyrazajg opinie o wspotpracy z Uczelnig
w ramach kierunku Automatyka i Robotyka oraz przekazujg propozycje zmian doskonalgcych
programy ksztatcenia. Obecna sytuacja na ryku pracy, co sygnalizowali pracodawcy, charakteryzuje
sie wyraznym niedoborem absolwentéw wielu kierunkéw, w tym kierunku Automatyka i Robotyka.
Opinie przedstawicieli przedsiebiorstw sg wiec bardzo istotne w aspekcie modyfikacji doskonalgcych
program studiéw.

Wydziat Mechaniczny Technologiczny oraz Wydziat Automatyki, Elektroniki i Informatyki zgodnie
z Politykg Jakosci Uczelni i Wydziatéw podejmujg wszelkie dziatania majgce na celu nieustanne
dazenie do doskonalenia jakosci ksztatcenia, w tym utrzymania wiodacej pozycji na rynku ustug
edukacyjnych w gronie wydziatdw uczelni technicznych prowadzacych kierunek Automatyka i
Robotyka oraz Europejskim Obszarze Szkolnictwa Wyzszego. Wdrozony i utrzymywany system SZJK
na Wydziatach ma za zadanie zapewni¢ realizacje stawianych przed nim celéw ogdlnouczelnianych, a
takze: kreowanie nowych, atrakcyjnych zaréwno dla kandydatéw na studia, studentdw,
absolwentéw, jak ipracodawcéw, specjalnosci i programéw studidw; ciggte unowoczes$nianie
aparatury naukowo-badawczej wykorzystywanej w procesie ksztatcenia, intensyfikacje dziatan w
obszarze wymiany miedzynarodowej na kazdym poziomie ksztatcenia.
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Czesc Il. Perspektywy rozwoju kierunku studiow

Analiza SWOT programu studiow na ocenianym
szczegofowych kryteriow oceny programowej

kierunku i jego realizacji, z uwzglednieniem

POZYTYWNE NEGATYWNE
Stabe st
Mocne strony ane s ro.ny . L. L
e Znana i rozpoznawalna marka Wydziatéw na e QOgraniczenia lokalowe utrudniajgce rozwoj:
. . . niezadowalajgca liczba, powierzchnia
g :ZEI;L: idukacyjnym zwigzanym z automatyky i laboratoridéw i sal dydaktycznych.
E . Ugrun\(co?/vana pozycja  Wydziatéw  dajaca e Mata i ciggle malejaca liczba studentow
=4 o . . . studiéw Il stopnia.
s rekojmie dostarczenia absolwentdéw o wysokich L. .
@ kwalifikacjach zawodowych e Ogromne trudnosci w pozyskaniu mtodych
; o P .
] e Dobra opinia pracodawcéw o absolwentach pracolwhlkow, c'hcacych pracowaYc na uczelni,
= Wydziatéw e Rozdzwiek pomiedzy promowaniem
s L - L dziatalnosci naukowej i dydaktycznej.
_ e Doswiadczona i kompetentna kadra nauczycieli .
o akademickich. e Kadra naukowo-dydaktyczna funkcjonujaca
« Dostep studentow do nowoczesnych pod presjg koniecznosci osiggnie¢ naukowych,
laboratoriéw dydaktyczno-badawczych co negatywnie wptywa na zaangazowanie w
' obszarze ksztatcenia
Szanse Zagrozenia
e Wysoki poziom wiedzy kandydatow & . L ) -
przyjmowanych na pierwszy rok studiow, w * Poglebiajacy sig niz demograficzny i ciggle
poréwnaniu do kandydatéw na inne wyd'zia’ry zmniejszanie sie liczby kandydatéw na studia.
Uczelni e Atrakcyjne oferty krajowych i zagranicznych
g e Status jedynej publicznej uczelni technicznej w Eg:ﬁ:g:::cry:/kuoidsze\r;:\?zrz;'I\erszsth
o Metropolii Gérnoslgsko-Zagtebiowskiej i ,J pozy ) Jepszy
- ) . . . kandydatéw na studia.
g zwigzane z nim state, duze zapotrzebowanie . . . i
S rynku pracy na absolwentéw e Niska dotacja dyf:laktyczna z budzetu Panstwa
N o Wysokie kwalifikacje kadry oraz istniejgce dla Politechniki Slaskiej, bez perspektywy na
= . R systematyczny wzrost.
F= zaplecze techniczne, umozliwiajgce L. . .
c . , . . e Ogromne trudnosci w zatrzymaniu na Uczelni
S prowadzenie szkolen oraz kurséw nadajacych ) , L
N . I ) najlepszych absolwentéw wynikajace z
®) lub podwyzszajgcych kwalifikacje pracownikéw . o
2 przemystu atrakcyjnych ofert pracy, szczegdlnie w
. kevinveh rvik lizaci.
e Bliskos¢ szybko rozwijajgcej sie specjalnej strefy obszarze.atra c.yjnyc rynkowo fpeqa 1zacjl .
ekonomicznej zatrudniajgcej absolwentéw. * Poszerzajaca si¢ luka pokoleniowa utrudnia
e Rosnace aspiracje miodziezy odnosnie do unowoczesnianie ksztatcenia w atrakcyjnych
poziomu wyksztatcenia rynkowo specjalizacjach.

(Pieczec uczelni)

(podpis Dziekana/Kierownika jednostki MT) (podpis Dziekana/Kierownika jednostki AEI)

................................................ Gliwice, dnia 14.12.2021

(podpis Rektora) (miejscowosg)
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Czesc lll. Zataczniki

Zatacznik nr 1. Zestawienia dotyczgce ocenianego kierunku studiow

Tabela 1a. Liczba studentéw na wydziale AEIl ocenianego kierunku?

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
Dane «
. .. .. Biezacy ro
Poziom studidw Rok studiéw | sprzed akademicki Dane sprzed | Biezacy rok
3 lat 3 lat akademicki
2021/2022
2018/2019
| 214 230 - -
1 163 190 - -
| stopnia
1] 116 203 -
v 125 157 - -
I sem.1 luty 2021/2022
61 - -
2018/2019 sem.2-50
Il stopnia
Il sem. 3 luty
62 - - -
2019/2020
| - - - -
I - - - -
jednolite studia gl B B B B
magisterskie v _ - - -
\Vi - - - -
Vi - - - -
Razem: 741 830

3 Nalezy poda¢ liczbe studentéw ocenianego kierunku, z podziatem na poziomy, lata i formy studiéw
(z uwzglednieniem tylko tych pozioméw i form studidw, ktére sg prowadzone na ocenianym
kierunku).
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Tabela 1b. Liczba studentéw na Wydziale MT ocenianego kierunku®

Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
. .. Rok
Poziom studiow studiow | D@ne sprzed Biezacy rok Dane sprzed | Biezacy rok
3 lat akademicki 3 lat akademicki
| 148 - 56 -

1 115 78 67 73
| stopnia

1l 77 92 43 74

v 60 102 64 29

| 30/12 72/- 51 66
Il stopnia

1 32/13 45/5 41 43

| - - - -

I - - - -
jednolite studia n ) ) ) )
magisterskie v - _ _ ~

\Vi - - - -

Vi - - - -
Razem: 462/25 389/5 322 285

4 Nalezy podac liczbe studentdw ocenianego kierunku, z podziatem na poziomy, lata i formy studiéw
(z uwzglednieniem tylko tych pozioméw i form studidow, ktére sg prowadzone na ocenianym
kierunku).
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Tabela 2a. Liczba absolwentéow ocenianego kierunku na wydziale AEl w ostatnich trzech latach
poprzedzajgcych rok przeprowadzenia oceny

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Liczba Liczba Liczba Liczba
studentow, absolwentow studentow, absolwentow
ktorzy w danym roku | ktdérzy w danym roku
Poziom studiéw R°k, . rozpoczeli cykl rozpoczeli
ukonczenia | \qstatcenia cykl
konczacy sie ksztatcenia
w danym roku konczacy sie
w danym
roku
2018/2019 | 2015/2016 2018/2019
Sem.1-192 113
2019/2020 | 2016/2017 2019/2020
| stopnia - -
Sem.1-205 110
2020/2021 2017/2018 2020/2021
Sem.1-216 117
2018/2019 2017/2018 2018/2019
Sem.1-97 92
2019/2020 | 2018/2019 2019/2020
Il stopnia - -
Sem.1-69 49
2020/2021 2019/2020 2020/2021
Sem.1-50 42
jednolite  studia i - - - -
magisterskie
Razem: 829 523
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Tabela 2b. Liczba absolwentéw ocenianego kierunku na Wydziale
poprzedzajgcych rok przeprowadzenia oceny

MT w ostatnich trzech latach

Poziom studiow

Rok
ukonczenia

Studia stacjonarne

Studia niestacjonarne

Liczba
studentow,
ktorzy
rozpoczeli cykl
ksztatcenia
konczacy sie
w danym roku

Liczba
absolwentow
w danym roku

Liczba
studentow,
ktorzy
rozpoczeli
cykl
ksztatcenia
konczacy sie
w danym
roku

Liczba
absolwentow
w danym roku

2018/2019 130 57 71 32
| stopnia 2019/2020 141 77 115 42
2020/2021 182 97 109 44
2018/2019 33 35 38 21
Il stopnia 2019/2020 30 29 51 32
2020/2021 52 57 47 43
jednolite  studia X - i X
magisterskie
Razem: 568 352 431 214
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Tabela 3. Wskazniki dotyczace programu studiéw na ocenianym kierunku studiéw, poziomie i profilu
okreslone w rozporzadzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrzesnia 2018 r.

w sprawie studidéw (Dz. U. poz. 1861 z pdzn. zm.)*

Studia I stopnia stacjonarne i niestacjonarne

Nazwa wskaznika

Liczba punktéw
ECTS/Liczba godzin

Liczba semestrow i punktéw ECTS konieczna do ukoriczenia studiéw na
ocenianym kierunku na danym poziomie

7 semestrow
210

taczna liczba godzin zajeé

2640 stacjonarne
1580 niestacjonarne

taczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zajec

120
prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub
innych oséb prowadzacych zajecia 60
taczna liczba punktéow ECTS przyporzadkowana zajeciom zwigzanym
z prowadzong w uczelni dziatalnoscia naukowg w dyscyplinie lub 174
dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studiéw
taczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zajec
z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych w przypadku
kierunkéw studiow przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin
innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki spoteczne
taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom do wyboru 152
taczna liczba punktéw ECTS przyporzagdkowana praktykom zawodowym

4

(jezeli program studidéw na tych studiach przewiduje praktyki)

Wymiar praktyk zawodowych (jezeli program studiéw na tych studiach
przewiduje praktyki)

4 tyg. Prakt. Zaw.
4 tyg. Prak. Dyplomowa

W przypadku stacjonarnych studidw pierwszego stopnia i jednolitych
studidw magisterskich liczba godzin zaje¢ z wychowania fizycznego.

60 godz. stacjonarne
18 godz. niestac;.

W przypadku prowadzenia zaje¢ z wykorzystaniem metod i technik ksztatc

enia na odlegtos¢:

1. t3czna liczba godzin zaje¢ okreslona w programie studiéw na studiach
stacjonarnych/ taczna liczba godzin zaje¢ na studiach stacjonarnych
prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtos¢.

2. taczna liczba godzin zajec okreslona w programie studidw na studiach
niestacjonarnych/ taczna liczba godzin zaje¢ na studiach
niestacjonarnych prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik
ksztatcenia na odlegtosc.

1./2640/ 2640*

2./1580/ 1580

* W roku akademickim 2020/2021 z zwigzku z pandemig wszystkie zajecia na studiach stacjonarnych i
niestacjonarnych byty prowadzone zdalnie w systemie zoom z wykorzystaniem PZE. Obecnie

> Tabele nalezy wypetni¢ odrebnie dla kazdego z poziomdéw studidw i kazdej z form studidw
podlegajgcych ocenie.
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wszystkie zajecia prowadzone sg kontaktowo, natomiast na PZE umieszczone sg kursy z materiatami
do wiekszosci przedmiotéw. Liczba punktdw ECTS na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych jest

taka sama.

Studia Il stopnia stacjonarne i niestacjonarne

Nazwa wskaznika

Liczba punktéw
ECTS/Liczba godzin

Liczba semestrow i punktéw ECTS konieczna do ukoriczenia studiéw na
ocenianym kierunku na danym poziomie

3 semestry
90

taczna liczba godzin zajeé

1050 stacjonarne
630 niestacjonarne

taczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zajeé

50
prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub
innych oséb prowadzacych zajecia 25
taczna liczba punktéow ECTS przyporzadkowana zajeciom zwigzanym
z prowadzong w uczelni dziatalnoscia naukowg w dyscyplinie lub 81
dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studiow
taczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zajeé
z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych w przypadku
kierunkéw studiow przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin
innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki spoteczne
taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajeciom do wyboru 90
taczna liczba punktéw ECTS przyporzagdkowana praktykom zawodowym

1

(jezeli program studidéw na tych studiach przewiduje praktyki)

Wymiar praktyk zawodowych (jezeli program studiéw na tych studiach
przewiduje praktyki)

4 tyg. Prak. Dyplomowa

W przypadku stacjonarnych studiow pierwszego stopnia i jednolitych
studidw magisterskich liczba godzin zaje¢ z wychowania fizycznego.

30 godz. stacjonarne
9 godz. niestacj.

W przypadku prowadzenia zaje¢ z wykorzystaniem metod i technik ksztatc

enia na odlegtosé:

1. taczna liczba godzin zaje¢ okreslona w programie studiéw na studiach
stacjonarnych/ taczna liczba godzin zaje¢ na studiach stacjonarnych
prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtosé.

2. taczna liczba godzin zajec okreslona w programie studiow na studiach
niestacjonarnych/ taczna liczba godzin zaje¢ na  studiach
niestacjonarnych prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik
ksztatcenia na odlegtosc.

1./1050/ 1050*

2./630/ 630*

* W roku akademickim 2020/2021 z zwigzku z pandemig wszystkie zajecia na studiach stacjonarnych i
niestacjonarnych na stopniu Il byty prowadzone zdalnie w systemie zoom z wykorzystaniem PZE.

Obecnie wszystkie zajecia prowadzone sg kontaktowo, natomiast na PZ
materiatami do wiekszosci przedmiotéw. Liczba punktéw ECTS na
niestacjonarnych jest taka sama.

E umieszczone sg kursy z
studiach stacjonarnych i
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Tabela 4. Zajecia lub grupy zaje¢ zwigzane z prowadzong w uczelni dziatalnoscia naukowa
w dyscyplinie lub dyscyplinach, do ktérych przyporzadkowany jest kierunek studidow®

Tabela 4a. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Technologie informacyjne w automatyce i robotyce

Nazwa zajeé/grupy zajeé Forma/formy zajeé taczna liczna
w- wyktad godzin zajec :I:;II)(:()W
¢w — ¢Cwiczenia stacjonarne/niest | ecs
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczert komputerowych w, lab 75 7
Algebra (metodg tradycyjng i interaktywng) | w, ¢w 60 6
Analiza matemat. (metoda tradycyjng i w, cw
. 120 13
interaktywng)
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Rachunek prawdopodobienistwa i statystyka | w, ¢w 45 4
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktaddéw w, éw 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, ¢w
. 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab
. 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktaddéw)
Fizyka w, ¢w, lab 75 6
Metody obliczeniowe optymalizacji w, lab 30 3
Podstawy elektroniki / Elektroniczne uktady | w, éw, lab 75 3
analogowe
Bazy danych w, p 60 5
Metody numeryczne w, lab 60 3
Automatic inference systems w, lab 45 3
Technika cyfrowa w, ¢w, lab 60 5

®Tabele nalezy wypetni¢ odrebnie dla kazdego z poziomdéw studiéw i kazdej z form studidw
podlegajgcych ocenie.
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Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Systemy operacyjne w, lab 60 4
Podstawy automatyki w, ¢w, lab 105 9
Systemy mikroprocesorowe w, lab 60 3
Podstawy cyfrowego przetwarzania w, lab 45 3
sygnatow

Internet technologies w, p 60 3
Dynamika proceséw w, ¢w, lab 60 7
Podstawy robotyki w, ¢w, lab, p 75 7
Oprogramowanie systemdéw pomiarowych w, lab 60 4
Zautomatyzowane systemy wytwarzania w, ¢w, lab 75 5
Podstawy sterowania robotow w, lab 30 2
Symulacja uktadéw sterowania w, lab 45 2
Elementy systemdéw SCADA w, lab 30 2
Komputerowe wspomaganie w, lab

podejmowowania decyzji 30 2
Systemy transmisji i ochrony danych w, lab 45 3
Inteligentne urzadzenia wykonawcze w, lab 30 2
Przetwarzanie obrazéw cyfrowych w, lab 60 4
Sterowniki i sieci przemystowe w, lab 90 4
Metody sztucznej inteligencji w, lab 60 3
Przetwarzanie informacji wizyjnej w, p 30 2
Przemystowe bazy danych w, p 45 2
Razem: 2250 174
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Tabela 4b. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka procesowa

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec L|czba’
. . . punktow
Ctw — cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczen komputerowych w, lab 75 7
Algebra (metodg tradycyjng i interaktywng) | w, ¢w 60 6
Analiza matemat. (metodg tradycyjng i w, éw
. 120 13
interaktywna)
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Rachunek prawdopodobienstwa i statystyka | w, ¢w 45 4
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, Cw 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, ¢w
. 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab
. 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktaddéw)
Fizyka w, ¢w, lab 75 6
Metody obliczeniowe optymalizacji w, lab 30 3
Podstawy elektroniki / Elektroniczne uktady | w, ¢w, lab 75 3
analogowe
Bazy danych w, p 60 5
Metody numeryczne w, lab 60 3
Automatic inference systems w, lab 45 3
Technika cyfrowa w, ¢w, lab 60 5
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Systemy operacyjne w, lab 60 4
Podstawy automatyki w, ¢w, lab 105 9
Systemy mikroprocesorowe w, lab 60 3
Podstawy cyfrowego przetwarzania w, lab 45 3

sygnatow
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Internet technologies w, p 60 3
Dynamika proceséw w, ¢w, lab 60 7
Podstawy robotyki w, ¢éw, lab, p 75 7
Miernictwo przemystowe w, lab 60 4
Zautomatyzowane systemy wytwarzania w, ¢w, lab 75 5
Podstawy sterowania robotow w, lab 30 2
Symulacja uktaddw sterowania w, lab 45 2
Projektowanie i prototypowanie w, p 60 3
dedykowanych uktadéw sterowania
Przetwarzanie obrazéw cyfrowych w, lab 60 4
Urzadzenia automatyki w, ¢w, p 75 6
Sterowniki i sieci przemystowe w, lab 90 4
Metody sztucznej inteligencji w, lab 60 3
Sterowanie jakoscig w, lab 45 2
Sterowanie produkcjg w, lab 45 2
Razem: 2265 174
Tabela 4c. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkéw - wydz. AEI
Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy zaje¢ taczna liczna
w- wyktad godzin zajec :Ic,z-.i:(,
. - . u w
Cw = cwiczenia stacjonarne/niest | Ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczen komputerowych w, lab 75 7
Algebra (metoda tradycyjng i interaktywng) | w, ¢w 60 6
Analiza matemat. (metoda tradycyjng i w, Cw
. 120 13
interaktywna)
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Rachunek prawdopodobienstwa i statystyka | w, ¢w 45 4
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, Cw 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, ¢w 60 5

Elektromechanika)

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl

106




Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab
. 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Fizyka w, ¢w, lab 75 6
Podstawy techniki cyfrowej w, ¢éw, lab 60 4
Elementy elektroniki i CAD uktadéw w, lab
. . 60 4

elektrycznych i elektronicznych
Podstawy budownictwa ogdlnego i fizyki w, cw

. 45 2
budowli
Systemy technicznego wyposazenia w, éw

. 60 4
budynkow
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Sterowniki PLC w, lab 60 4
Wprowadzenie do metod automatyki w, ¢w, lab 75 7
Podstawy przeptywu ciepta i termodynamiki | w, ¢w, lab 60 4
Podstawy mechaniki ptynow w, ¢w, lab 45 3
Konwencjonalne i odnawialne Zrédta energii | w, lab 75 5
Podstawy materiatoznawstwa w 30 2
Jakos¢ srodowiska wewnetrznego w, lab 45 4
Wybrane zagadnienia systemdéw HVAC w, ¢w 45 3
Wprowadzenie do obliczert numerycznych w, lab 60 4
Systemy automatyki budynkowej w, lab 60 5
Systemy nadzoru i wizualizacji SCADA w, p 45 3
Systemy zarzgdzania budynkami w, lab 60 4
Indywidualne zaopatrzenie w wode i w, lab, p
odprowadzenie Sciekdw obiektow 60 4
budowlanych
Wirtualne uruchomienia uktadéw w, lab 60 4
sterowania
Urzadzenia wykonawcze automatyki w, lab 45 3
Algorytmy i uktady regulacji w, lab 45 3
Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania | w, lab 45 3
sygnatow
Wprowadzenie do systemow baz danych w, lab 60 3
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Projekt zintegrowany p 60 5
Selected optimization algorithms w, lab 30 3
Sztuczna inteligencja w inzynierii w, lab 30 2
Wprowadzenie do robotyki w, lab 45 2
Sterowanie w biotechnologii wody i Sciekéw | w, lab 60 4
Akwizycja i przetwarzanie obrazéow w, lab

cyfrowych 30 2
Razem: 2280 174

Tabela 4d. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkéw - wydz. ISIE

Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy zaje¢ taczna liczna
w- wyktad godzin zajec :‘:i':’(:éw
Cw — cwiczenia stacjonarne/niest | gcTs
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczert komputerowych w, lab 75 7
Algebra (metodg tradycyjng i interaktywng) | w, ¢w 60 6
Analiza matemat. (metodg tradycyjng i w, ¢w 120 13
interaktywng)
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Rachunek prawdopodobienistwa i statystyka | w, éw 45 4
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, ¢w 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, Cw 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Fizyka w, ¢w, lab 75 6
Podstawy techniki cyfrowej w, ¢w, lab 60 4
Elementy elektroniki i CAD uktadéw w, lab 60 4
elektrycznych i elektronicznych
Podstawy budownictwa ogdlnego i fizyki w, Cw 45 5
budowli
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Systemy technicznego wyposazenia w, ¢w

budynkow 60 4
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Sterowniki PLC w, lab 60 4
Wprowadzenie do metod automatyki w, ¢w, lab 75 7
Podstawy przeptywu ciepta i termodynamiki | w, ¢w, lab 60 4
Podstawy mechaniki ptynéw w, ¢éw, lab 45 3
Konwencjonalne i odnawialne zrédta energii | w, lab 75 5
Podstawy materiatoznawstwa w 30 2
Jakosc¢ srodowiska wewnetrznego w, lab 45 4
Regulacja instalacji HVAC w, ¢w, lab 45 3
Wprowadzenie do obliczen numerycznych w, lab 60 4
Systemy automatyki budynkowe;j w, lab 60 5
Mechanika ptynéw w, lab 45 3
Wybrane zagadnienia technicznego w, ¢w, p 60 4
wyposazenia budynkéw

Certyfikacja budynkow w, ¢w, p 75 4
Diagnostyka cieplna budynkéw w, lab 60 4
Eksploatacja systemow TWB p 30 2
Przedmiot wybieralny w, ¢w 30 2
Lokalne systemy uzdatniania wody i w, lab, p 75 5
oczyszczania $ciekow

Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania | w, lab 45 3
sygnatow

Projekt zintegrowany p 60 5
Selected optimization algorithms w, lab 30 3
Sztuczna inteligencja w inzynierii w, lab 30 2
Wprowadzenie do robotyki w, lab 45 2
Sterowanie w biotechnologii wody i Sciekéw | w, lab 60 4
Akwizycja i przetwarzanie obrazow w, lab

cyfrowych 30 2
Razem: 2280 174
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Tabela 4e. Il stopien stacjonarne AEI

SPECJALNOSC: Systemy pomiarowe i informacyjne

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna

w- wyktad . . Liczba
. L. . godzin zajeé 3
¢éw — ¢wiczenia stacjonarne/niest punktéw
lab — laboratorium . ECTS
. acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Seminarium dyplomowe seminarium 60 4
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Niezawodnosc¢ i w, lab
iskrobezpieczenstwo/Sterowniki 60 4
dedykowane (Obieralny spec)
Sieci przemystowe/Pomiary i sterowanie w w, lab
L 60 5
budynkach inteligentnych
Sterowniki przemystowe/Systemy kontrolii | w, p 60 3
nadzoru SCADA
Sztuczna inteligencja w, p 60 2
Inteligentne przetworniki w, lab 60 4
pomiarowe/Sterowanie procesami
Przedmiot wybieralny dla catego roku w, p
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Diagnostic Systems for Machines/Adaptive w, lab 60 4
techniques
Procedury pomiarowe/Analiza danych w, p 60 4
pomiarowych
Uktady elektroniczne w aparaturze w, p
pomiarowej/Technologie informacyjne w 30 5
pomiarach i sterowaniu
Cyfrowe Przetwarzanie w, lab
Sygnatow/Programowanie Systemoéw 30 2
Sterowania
Pomiary i sterowanie w w, lab, p 45 5
motoryzacji/Systemy wizyjne i termowizyjne
Przetwarzanie informacji w obiektach w, lab, p 45 5
autonomicznych
Razem: 930 81
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Tabela 4f. |l stopien stacjonarne AEI

SPECJALNOSC: Sterowanie w inzynierii procesowej i biotechnologii

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba )
. . . punktow
cw = cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Seminarium dyplomowe seminarium 60 4
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Regulatory i struktury regulacji w, lab 60 4
Pomiary w inzynierii i biotechnologii w, lab 60 4
procesowe;j
Biologiczne podstawy technologii w, lab 45 3
procesowej
Wizyjne techniki pomiarowe w, lab 45 3
Nanotechnologie w automatyce w, lab 30 2
Przedmiot wybieralny specjalnosciowy w, lab
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Modelowanie w biotechnologii procesowej w, ¢w, lab 90 5
Statystyczne metody uczace w automatyce w, lab 60 5
procesowej
Sterowanie w biotechnologii procesowej w, lab 60 5
Integracja rozproszonych systemoéw w, lab
s . 45 2
automatyki i informatyki
Sterowanie w inzynierii procesowej w, lab 30 2
Metody uczenia maszynowego w, lab 45 2
Razem: 930 81
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Tabela 4g. Il stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Robotyka

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba .
. . . punktow
cw = cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Seminarium dyplomowe seminarium 60 4
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Modele i systemy sterowania w robotyce w, lab 60 4
Bezzatogowe obiekty autonomiczne w, p 45 4
Systemy wbudowane i systemy czasu w, lab 60 4
rzeczywistego
Systemy zrobotyzowane w inzynierii w, lab
.. 60 4
produkgcji
Przedmiot wybieralny specjalnosciowy w, lab
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Rozproszone systemy pomiarowe i w, lab, p 9 6
sterowniki programowalne w robotyce
Wizyjne systemy sensoryczne w, lab 60 5
Modelowanie i symulacja proceséw w, lab
. 30 2
produkcyjnych
Przetwarzanie sygnatow cyfrowych w, lab 30 2
Sztuczna inteligencja w systemach w, lab 45 5
autonomicznych
Badania operacyjne w, lab, p 45 2
Interaktywne metody planowania ruchéw w, lab, p 45 2
Razem: 930 81
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Tabela 4h. Il stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba )
. . . punktow
Ctw — cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Seminarium dyplomowe seminarium 60 4
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Estymacjai sterowanie w warunkach w, lab 60 4
niepewnosci
Systemy pomiarowe w w, lab 60 4
automatyce/Automatyka budynkowa
Automatyzacja proceséw ciggtych i w, p
60 4
wsadowych
Rozproszone systemy sterowania w, p 60 4
Przedmiot wybieralny specjalnosciowy w, lab
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Komunikacja i nawigacja w systemach w, p
. 60 4
mobilnych
Systemy automatycznego planowania i w, lab
podejmowania decyzji/ Sztuczna inteligencja 60 4
w systemach sterowania
Systemy mechatroniczne w, p 60 5
Elastyczne systemy produkcyjne w, p 30 2
Metody wrazliwo$ciowe w identyfikacji i w, lab 30 5
sterowaniu
Integracja systemow automatyki w, lab, p 45 2
Wizja komputerowa w automatyce w, lab, p 45 2
Razem: 930 81
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Tabela 4i. | stopien stacjonarne i niestacjonarne MT

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy
zajec

taczna liczna godzin zajec
stacjonarne/niestacjonarne

Liczba punktéw
ECTS

Algebra, Analiza matematyczna,
Rachunek prawdopodobienstwa i
statystyka, Przeksztatcenia catkowe,
Programowanie obliczen
komputerowych, Jezyk
programowania, Programowanie
obiektowe, Metody numeryczne,
Termodynamika techniczna

225 (135)w
105 (54) ¢w
135 (90) lab

465/ 279

40

Podstawy robotyki i budowy
robotéw, Podstawy konstrukgcji
maszyn, Mechanika, Wytrzymatos¢
materiatéw, Maszynoznawstwo
ogdlne i maszyny technologiczne,
Grafika inzynierska, Eksploatacja
diagnostyka i bezpieczenstwo
maszyn, Obrébka ubytkowa i
technologia maszyn,
Zautomatyzowane maszyny i
systemy wytworcze

310 (153) w
120 (63) ¢w
75 (45) lab
60 (36) proj

565/ 297

39

Wprowadzenie do dynamiki
uktaddw, Kinematyka i dynamika
robotéw i manipulatoréw,
Elektrotechnika

75 (45) w
45 (27) éw
15 (9) proj

135/ 81

13

Podstawy sterowania robotow i
maszyn, Podstawy sygnatéw
pomiarowych i metrologii, Teoria
systemow i sygnatow, Teoria
sterowania, Elektronika i techniki
mikroprocesorowe, Sztuczna
inteligencja w zastosowaniach
technicznych, Programowanie
maszyn i systemdéw wytwadrczych,
Systemy CAD/CAM z
programowaniem off line robotéw
przemyslowych

195 (111) w
30 (18) ¢w
120 (73) lab
15 (9) proj

360/ 211

38

Robotics in transport systems,
Automatyzacja i robotyzacja
proceséw odlewniczych, Automation
and robotisation of welding
processes, Regulacja automatycznai
uktady pomiarowo-kontrolne w
wytwarzaniu,

Materiaty inzynierskie i zasady ich
doboru, Odlewnictwa, Modelowanie
elementéw maszyn, Spawalnictwo,
Podstawy robotyzacji proceséw
technologicznych, Zintegrowane
technologie procesow
materiatowych

150 (84) w
30 (18) ¢w
75 (45) lab
15 (9) proj

270/ 156

29

Projekt inzynierski

45 (45) proj

45/ 45

15

Razem:

1840/ 1069

174
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Tabela 4j. Il stopien stacjonarne MT

Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy
zajec

taczna liczna godzin zajec

stacjonarne

Liczba punktow
ECTS

Metody elementéw skonczonych,
Badania operacyjne,

30w
30 lab

60

Integrated systems CAX,
Automatyzacja pomiaréw w
inzynierii materiatowej,
Automatyzacja i robotyzacja
proceséw topienia metali i stopow,
Techniki laserowe w procesach
produkcyjnych, Podstawy
miernictwa, Metody szybkiego
prototypowania, Sieci przemystowe i
sterowniki PLC, Dynamika uktadéw
elektromechanicznych,
Biomechanics with ergonomics,
Napedy i sterowanie hydrauliczne i
pneumatyczne, Serwonapedy
maszyn i urzadzen, Podstawy
miernictwa,

150 w
180 lab

330

23

AB5 Programowanie obiektowe,
Metody przetwarzania i analizy
sygnatéw, Projektowanie i
kompletowanie systeméw
automatyki, Metody diagnostyki
technicznej, Systemy wizyjne i
termowizyjne, Projektowanie
rozproszonych systemdw
sterowania, Projektowanie
wspotbiezne, Konstruowanie
robotéw i urzadzen automatyki,
Inzynieria wiedzy

120w

150 lab
120 proj
30 sem

420

29

AC7 Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna, Systemy
operacyjne czasu rzeczywistego,
Komunikacja w przemystowych
systemach sterowania i akwizycji
danych, Programowanie systeméw
sterowania maszyn i linii
technologicznych, Wizualizacja
proceséw przemystowych, Systemy
napedowe maszyn i linii
technologicznych, Dyrektywa
maszynowa, Projektowanie i
programowanie systeméw
bezpieczenstwa, Eksploatacja,
monitorowanie i diagnostyka
maszyn i linii technologicznych,
Eksploatacja, monitorowanie i
diagnostyka maszyn i linii
technologicznych, Projektowanie
systemow sterowania maszyn i linii
technologicznych

120w

150 lab
120 proj
30 sem

420

29
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Praca przejsciowa 75 proj 75 5
Praca dyplomowa 20D 20 20
Razem: 875 81

Tabela 4k. Il stopien stacjonarne w jezyku angielskim

Nazwa zajeé/grupy zajec

Forma/formy
zajec

taczna liczna godzin zajec

stacjonarne

Liczba punktéw

ECTS

Finite and Boundary Element
Methods, Physical education,

15w

30 ¢éw
15 lab
15 proj

75

Servo drives in machinery and
equipment, Integrated systems CAx,
Biomechanics with ergonomics,
Object programming languages,
Design methodology, Material
technologies, Fundamentals of
metrology, Analytical mechanics,
Hydraulic and pneumatic drives and
control systems, Mid-semester
project, Set of specialty subjects

150 w
165 lab

315

22

ACA4 Design of technological
processes, Control measurement
and diagnostic systems,
Microprocessor-based systems in
the control, Robotic of technological
processes and robots programming,
PLCs programming, Distributed
control systems and real-time
operating systems, Design and
modelling of flexible manufacturing
systems, Production planning and
control in automated systems,
Acquisition and management of
production data, Computer
integrated manufacturing

225w
150 lab
45 proj

420

29

Mid-semester project

75 proj

75

Master's thesis

20D

20

20

Razem:

875

81
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Tabela 4l. Il stopien niestacjonarne MT

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy
zajec

taczna liczna godzin zaje¢

niestacjonarne

Liczba punktow
ECTS

Metody elementéw skoriczonych,
Badania operacyjne,

13w
19 lab

32

Technologie proekologiczne, Optyka
i fizyka laseréw, Podstawy
miernictwa, Teoria maszyn i
mechanizmow, Mechanika
analityczna, Dynamika uktadow
elektromechanicznych,
Biomechanical engineering, Napedy
i sterowanie hydrauliczne i
pneumatyczne, Serwonapedy
maszyn i urzadzen, Seminarium
dyplomowe magisterskie

55w

10 ¢w
66 lab
7 proj
18 sem

156

21

AB3 Rownania fizyki
matematycznej, Programowanie
obiektowe, Podstawy eksploatacji i
diagnostyki maszyn, Obliczenia
ewolucyjne, Metoda elementéow
skonczonych, Numeryczne
modelowanie pdl sprzezonych,
Numeryczne modele uktadéw
biologicznych, Metoda elementéw
brzegowych, Modelowanie
przyblizone, Analiza modalna,
Modelowanie proceséw cieplnych,
Systemy komputerowe obliczen
inzynierskich, Optymalizacja
proceséw i uktadéw dynamicznych,
Modelowanie komputerowe
uktaddw i procesow

83w
107 lab
18 sem.

208

29

AB5 Zaawansowane systemy CAD,
Programowanie obiektowe,
Matematyczna teoria sygnatéw,
Metodologia projektowania (1),
Zintegrowane systemy CAD/CAM,
Metody diagnostyki technicznej (1),
Metodologia projektowania (2),
Metody diagnostyki technicznej (2),
Podstawy niezawodnosci i
eksploatacji maszyn, Konstruowanie
robotdw i urzagdzen automatyki,
Projektowanie wspotbiezne,
Pozyskiwanie wiedzy

75w
115 lab
18 sem.

208

29

ACA4 Projektowanie procesow
technologicznych, Zaawansowane
systemy CAD/CAM, Programowanie
robotéw, Robotyzacja proceséow
technologicznych, Projektowanie
narzedzi i oprzyrzgdowania,
Modelowanie i symulacja
wytwarzania, Projektowanie

99w
80 lab
29 proj

208

29
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elastycznych systeméw
wytwoérczych, Planowanie i
sterowanie produkcjg w systemach
zautomatyzowanych, Komputerowo
zintegrowane wytwarzanie,
Komputerowo zintegrowane
wytwarzanie

Praca przejsciowa 50 proj 50 7
Praca dyplomowa 20D 20 20
Razem: 875 81

Tabela 5. Zajecia lub grupy zaje¢ stuzgce zdobywaniu przez studentow kompetencji inzynierskich /
Zajecia lub grupy zaje¢ przygotowujace studentéw do wykonywania zawodu nauczyciela’

Tabela 5a. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Technologie informacyjne w automatyce i robotyce

Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy zaje¢ taczna liczha
w- wyktad godzin zajec :I:z?(:éw
Cw — cwiczenia stacjonarne/niest | gcTs
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczert komputerowych w, lab 75 7
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, Cw 45 4
(modut Dynamika Uktadéw)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, Cw 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktadéw)
Metody obliczeniowe optymalizacji w, lab 30 3
Podstawy elektroniki / Elektroniczne uktady | w, ¢w, lab 75 8
analogowe

7 Tabele nalezy wypetni¢ odrebnie dla kazdego z poziomoéw studidw i kazdej z form studidw
podlegajgcych ocenie, w przypadku, gdy absolwenci ocenianego kierunku uzyskujg tytut zawodowy
inzyniera/magistra inzyniera lub w przypadku studiéw uwzgledniajgcych przygotowanie do
wykonywania zawodu nauczyciela.
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Bazy danych w, p 60 5
Metody numeryczne w, lab 60 3
Automatic inference systems w, lab 45 3
Technika cyfrowa w, ¢w, lab 60 5
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Systemy operacyjne w, lab 60 4
Podstawy automatyki w, ¢w, lab 105 9
Systemy mikroprocesorowe w, lab 60 3
Podstawy cyfrowego przetwarzania w, lab 45 3
sygnatéw

Internet technologies w, p 60 3
Dynamika proceséw w, ¢w, lab 60 7
Podstawy robotyki w, ¢éw, lab, p 75 7
Oprogramowanie systemdéw pomiarowych w, lab 60 4
Zautomatyzowane systemy wytwarzania w, ¢w, lab 75 5
Podstawy sterowania robotow w, lab 30 2
Symulacja uktadéw sterowania w, lab 45 2
Elementy systeméow SCADA w, lab 30 2
Komputerowe wspomaganie w, lab

podejmowowania decyzji 30 2
Systemy transmisji i ochrony danych w, lab 45 3
Inteligentne urzadzenia wykonawcze w, lab 30 2
Przetwarzanie obrazéw cyfrowych w, lab 60 4
Sterowniki i sieci przemystowe w, lab 90 4
Metody sztucznej inteligencji w, lab 60 3
Przetwarzanie informacji wizyjnej w, p 30 2
Przemystowe bazy danych w, p 45 2
Zarzadzanie projektami w, p 45 2
Projekt inzynierski p 45 15
Razem: 2040 162
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Tabela 5b. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka procesowa

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba )
. . . punktow
Ctw — cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczen komputerowych w, lab 75 7
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Rachunek prawdopodobienstwa i statystyka | w, éw 45 4
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, Cw 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, éw
. 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab
. 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Metody obliczeniowe optymalizacji w, lab 30 3
Podstawy elektroniki / Elektroniczne uktady | w, ¢w, lab 75 3
analogowe
Bazy danych w, p 60 5
Metody numeryczne w, lab 60 3
Automatic inference systems w, lab 45 3
Technika cyfrowa w, ¢w, lab 60 5
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Systemy operacyjne w, lab 60 4
Podstawy automatyki w, ¢w, lab 105 9
Systemy mikroprocesorowe w, lab 60 3
Podstawy cyfrowego przetwarzania w, lab 45 3
sygnatow
Internet technologies w, p 60 3
Dynamika procesow w, ¢w, lab 60 7
Podstawy robotyki w, ¢w, lab, p 75 7
Miernictwo przemystowe w, lab 60 4
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Zautomatyzowane systemy wytwarzania w, ¢w, lab 75 5
Podstawy sterowania robotéw w, lab 30 2
Symulacja uktadéw sterowania w, lab 45 2
Projektowanie i prototypowanie w, p 60 3
dedykowanych uktadéw sterowania
Przetwarzanie obrazéw cyfrowych w, lab 60 4
Urzadzenia automatyki w, éw, p 75 6
Sterowniki i sieci przemystowe w, lab 90 4
Metody sztucznej inteligencji w, lab 60 3
Sterowanie jakoscig w, lab 45 2
Sterowanie produkcjg w, lab 45 2
Projekt inzynierski p 45 15
Razem: 2055 164
Tabela 5c. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkéw - wydz. AEI
Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy zajeé taczna liczha
w- wyktad godzin zajec :'::l':’(:éw
¢w — Cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczenn komputerowych w, lab 75 7
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, ¢w 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, ¢w
. 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab
. 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktadéw)
Podstawy techniki cyfrowej w, ¢w, lab 60 4
Elementy elektroniki i CAD uktadéw w, lab
. . 60 4
elektrycznych i elektronicznych
w, Cw 45 2

Podstawy budownictwa ogdlnego i fizyki
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budowli

Systemy technicznego wyposazenia w, Cw

budynkéw 60 4
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Sterowniki PLC w, lab 60 4
Wprowadzenie do metod automatyki w, ¢w, lab 75 7
Podstawy przeptywu ciepta i termodynamiki | w, ¢w, lab 60 4
Podstawy mechaniki ptynéw w, ¢éw, lab 45 3
Konwencjonalne i odnawialne zrédta energii | w, lab 75 5
Podstawy materiatoznawstwa w 30 2
Jakosc¢ srodowiska wewnetrznego w, lab 45 4
Wybrane zagadnienia systeméw HVAC w, ¢w 45 3
Wprowadzenie do obliczert numerycznych w, lab 60 4
Systemy automatyki budynkowe;j w, lab 60 5
Systemy nadzoru i wizualizacji SCADA w, p 45 3
Systemy zarzadzania budynkami w, lab 60 4
Indywidualne zaopatrzenie w wode i w, lab, p

odprowadzenie $ciekdw obiektéw 60 4
budowlanych

Wirtualne. uruchomienia uktadéw w, lab 60 4
sterowania

Urzadzenia wykonawcze automatyki w, lab 45 3
Algorytmy i uktady regulacji w, lab 45 3
Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania | w, lab 45 3
sygnatow

Wprowadzenie do systemow baz danych w, lab 60 3
Projekt zintegrowany p 60 5
Selected optimization algorithms w, lab 30 3
Sztuczna inteligencja w inzynierii w, lab 30 2
Wprowadzenie do robotyki w, lab 45 2
Sterowanie w biotechnologii wody i Sciekéw | w, lab 60 4
Akwizycja i przetwarzanie obrazéw w, lab

cyfrowych 30 2
Rysunek techniczny + CAD p 30 1
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Bilans energii w budynku w, p 30 2
Projekt inzynierski p 45 15
Razem: 2085 163
Tabela 5d. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkoéw - wydz. ISIE
Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy zajec taczna liczna
w- wyktad godzin zajec :—)I::\tl,(:éw
¢w - Cwiczenia stacjonarne/niest | cTs
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Programowanie obliczen komputerowych w, lab 75 7
Mechanika w, ¢w, lab 120 9
Programowanie obiektowe w, lab 60 5
Wprowadzenie do dynamiki uktadéw w, ¢w 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Elektrotechnika (modut Elektrotechnika i w, Cw
. 60 5
Elektromechanika)
Elektromechanika (modut Elektrotechnika i w, ¢w, lab
. 60 6
Elektromechanika)
Analiza i symulacja uktadéw dynamicznych w, ¢w, lab 45 4
(modut Dynamika Uktadow)
Podstawy techniki cyfrowej w, ¢w, lab 60 4
Elementy elektroniki i CAD uktaddéw w, lab
. . 60 4
elektrycznych i elektronicznych
Podstawy budownictwa ogdlnego i fizyki w, ¢w
. 45 2
budowli
Systemy technicznego wyposazenia w, ¢w
\ 60 4
budynkéw
Podstawy miernictwa w, ¢w, lab 60 5
Sterowniki PLC w, lab 60 4
Wprowadzenie do metod automatyki w, ¢w, lab 75 7
Podstawy przeptywu ciepta i termodynamiki | w, ¢w, lab 60 4
Podstawy mechaniki ptynéw w, ¢w, lab 45 3
Konwencjonalne i odnawialne zZrédta energii | w, lab 75 5
Podstawy materiatoznawstwa w 30 2
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Jakos¢ srodowiska wewnetrznego w, lab 45 4
Regulacja instalacji HVAC w, ¢w, lab 45 3
Wprowadzenie do obliczet numerycznych w, lab 60 4
Systemy automatyki budynkowej w, lab 60 5
Mechanika ptynéw w, lab 45 3
Wybrane zagadnienia technicznego w, éw, p 60 4
wyposazenia budynkow

Certyfikacja budynkoéw w, éw, p 75 4
Diagnostyka cieplna budynkéw w, lab 60 4
Eksploatacja systeméw TWB p 30 2
Przedmiot wybieralny w, éw 30 2
Lokalne systemy uzdatniania wody i w, lab, p 75 5
oczyszczania $ciekow

Wprowadzenie do cyfrowego przetwarzania | w, lab 45 3
sygnatow

Projekt zintegrowany p 60 5
Selected optimization algorithms w, lab 30 3
Sztuczna inteligencja w inzynierii w, lab 30 2
Wprowadzenie do robotyki w, lab 45 2
Sterowanie w biotechnologii wody i Sciekéw | w, lab 60 4
Akwizycja i przetwarzanie obrazéw w, lab

cyfrowych 30 2
Rysunek techniczny + CAD 30 1
Bilans energii w budynku w, p 30 2
Projekt inzynierski p 45 15
Razem: 2085 163
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Tabela 5e. Il stopien stacjonarne AEI

SPECJALNOSC: Systemy pomiarowe i informacyjne

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba )
. . . punktow
cw = cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Niezawodnos¢ i w, lab
iskrobezpieczenstwo/Sterowniki 60 4
dedykowane (Obieralny spec)
Sieci przemystowe/Pomiary i sterowanie w w, lab
S 60 5
budynkach inteligentnych
Sterowniki przemystowe/Systemy kontrolii | w, p 60 3
nadzoru SCADA
Sztuczna inteligencja w, p 60 2
Inteligentne przetworniki w, lab 60 4
pomiarowe/Sterowanie procesami
Przedmiot wybieralny dla catego roku w, p
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Diagnostic Systems for Machines/Adaptive w, lab 60 4
techniques
Procedury pomiarowe/Analiza danych w, p 60 4
pomiarowych
Uktady elektroniczne w aparaturze w, p
pomiarowej/Technologie informacyjne w 30 5
pomiarach i sterowaniu
Cyfrowe Przetwarzanie w, lab
Sygnatéw/Programowanie Systemow 30 2
Sterowania
Pomiary i sterowanie w w, lab, p 45 5
motoryzacji/Systemy wizyjne i termowizyjne
Przetwarzanie informacji w obiektach w, lab, p 45 5
autonomicznych
Razem: 870 77
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Tabela 5f. Il stopien stacjonarne AEIl

SPECJALNOSC: Sterowanie w inzynierii procesowej i biotechnologii

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba .
. . . punktow
cw = cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Regulatory i struktury regulacji w, lab 60 4
Pomiary w inzynierii i biotechnologii w, lab 60 4
procesowej
Biologiczne podstawy technologii w, lab 45 3
procesowej
Wizyjne techniki pomiarowe w, lab 45 3
Nanotechnologie w automatyce w, lab 30 2
Przedmiot wybieralny specjalnosciowy w, lab
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Modelowanie w biotechnologii procesowej w, ¢w, lab 90 5
Statystyczne metody uczgce w automatyce w, lab 60 5
procesowe;j
Sterowanie w biotechnologii procesowej w, lab 60 5
Integracja rozproszonych systemow w, lab
.. . 45 2
automatyki i informatyki
Sterowanie w inzynierii procesowej w, lab 30 2
Metody uczenia maszynowego w, lab 45 2
Razem: 870 77
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Tabela 5g. Il stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Robotyka

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba )
. . . punktow
cw = cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Modele i systemy sterowania w robotyce w, lab 60 4
Bezzatogowe obiekty autonomiczne w, p 45 4
Systemy wbudowane i systemy czasu w, lab 60 4
rzeczywistego
Systemy zrobotyzowane w inzynierii w, lab
.. 60 4
produkgcji
Przedmiot wybieralny specjalnosciowy w, lab
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Rozproszone systemy pomiarowe i w, lab, p 90 6
sterowniki programowalne w robotyce
Wizyjne systemy sensoryczne w, lab 60 5
Modelowanie i symulacja proceséw w, lab
. 30 2
produkcyjnych
Przetwarzanie sygnatow cyfrowych w, lab 30 2
Sztuczna inteligencja w systemach w, lab 45 )
autonomicznych
Badania operacyjne w, lab, p 45 2
Interaktywne metody planowania ruchéw w, lab, p 45 2
Razem: 870 77
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Tabela 5h. Il stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Automatyka

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy zajeé

taczna liczna |
w- wyktad godzin zajec Liczba )
. . . punktow
Ctw — cwiczenia stacjonarne/niest | ects
lab — laboratorium acjonarne
p - projekt
Metody optymalizacji w, lab 60 3
Identyfikacja proceséw w, lab 60 4
Teoria sterowania w, ¢w, lab 90 6
Seminarium dyplomowe seminarium 60 4
Praca przejSciowa p 30 4
Praca dyplomowa praca dyplomowa 0 20
Estymacjai sterowanie w warunkach w, lab 60 4
niepewnosci
Systemy pomiarowe w w, lab 60 4
automatyce/Automatyka budynkowa
Automatyzacja proceséw ciggtych i w, p
60 4
wsadowych
Rozproszone systemy sterowania w, p 60 4
Przedmiot wybieralny specjalnosciowy w, lab
. S 60 3
(prowadzony w jezyku angielskim)
Komunikacja i nawigacja w systemach w, p
. 60 4
mobilnych
Systemy automatycznego planowania i w, lab
podejmowania decyzji/ Sztuczna inteligencja 60 4
w systemach sterowania
Systemy mechatroniczne w, p 60 5
Elastyczne systemy produkcyjne w, p 30 2
Metody wrazliwo$ciowe w identyfikacji i w, lab 30 5
sterowaniu
Integracja systemow automatyki w, lab, p 45 2
Wizja komputerowa w automatyce w, lab, p 45 2
Razem: 930 81
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Tabela 5i. | stopien stacjonarne i niestacjonarne MT

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy

zajec

taczna liczna godzin zajec

stacjonarne/niestacjonarne

Liczba punktéow

ECTS

Rachunek prawdopodobierstwa i
statystyka, Programowanie obliczen
komputerowych, Jezyk
programowania, Programowanie
obiektowe, Metody numeryczne,

105 (63) w
120 (72) lab

225/ 135

19

Podstawy robotyki i budowy
robotéw, Podstawy konstrukgcji
maszyn, Mechanika, Wytrzymatos¢
materiatéw, Maszynoznawstwo
ogdlne i maszyny technologiczne,
Grafika inzynierska, Eksploatacja
diagnostyka i bezpieczenstwo
maszyn, Obrébka ubytkowa i
technologia maszyn,
Zautomatyzowane maszyny i
systemy wytwércze, Termodynamika
techniczna

310 (153) w
120 (63) ¢w
75 (45) lab
60 (36) proj

565/ 297

38

Wprowadzenie do dynamiki
uktaddw, Kinematyka i dynamika
robotéw i manipulatoréw,
Elektrotechnika

75 (45) w
45 (27) éw
15 (9) proj

135/ 81

13

Podstawy sterowania robotéw i
maszyn, Podstawy sygnatéw
pomiarowych i metrologii, Teoria
systemow i sygnatow, Teoria
sterowania, Elektronika i techniki
mikroprocesorowe, Sztuczna
inteligencja w zastosowaniach
technicznych, Programowanie
maszyn i systemdéw wytwadrczych,
Systemy CAD/CAM z
programowaniem off line robotéw
przemyslowych

195 (111) w
30 (18) ¢éw
120 (73) lab
15 (9) proj

360/ 211

38

Robotics in transport systems,
Automatyzacja i robotyzacja
proceséw odlewniczych, Automation
and robotisation of welding
processes, Regulacja automatycznai
uktady pomiarowo-kontrolne w
wytwarzaniu,

Materiaty inzynierskie i zasady ich
doboru, Odlewnictwa, Modelowanie
elementéw maszyn, Spawalnictwo,
Podstawy robotyzacji proceséw
technologicznych, Zintegrowane
technologie proceséw
materiatowych

150 (84) w
30 (18) ¢w
75 (45) lab
15 (9) proj

270/ 156

29

Projekt inzynierski

45 (45) proj

45/ 45

15

Razem:

1640/ 925

152

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl

129



Tabela 5j. Il stopien stacjonarne MT

Nazwa zajec/grupy zajec Forma/formy | taczna liczna godzin zaje¢ Liczba punktéw
zajec stacjonarne ECTS
15w
Metody el tow skorn h
etody elementéw skoriczonych, 15 lab 30 2

Integrated systems CAX,
Automatyzacja pomiaréw w
inzynierii materiatowej,
Automatyzacja i robotyzacja
proceséw topienia metali i stopow,
Techniki laserowe w procesach
produkcyjnych, Podstawy
miernictwa, Metody szybkiego 150 w
prototypowania, Sieci przemystowe i 180 lab
sterowniki PLC, Dynamika uktadéw
elektromechanicznych,
Biomechanics with ergonomics,
Napedy i sterowanie hydrauliczne i
pneumatyczne, Serwonapedy
maszyn i urzadzen, Podstawy
miernictwa,

330 23

AB5 Programowanie obiektowe,
Metody przetwarzania i analizy
sygnatéw, Projektowanie i
kompletowanie systeméw
automatyki, Metody diagnostyki 120 w
technicznej, Systemy wizyjne i 150 lab
termowizyjne, Projektowanie 120 proj
rozproszonych systeméw 30 sem
sterowania, Projektowanie
wspotbiezne, Konstruowanie
robotéw i urzadzen automatyki,
Inzynieria wiedzy

420 29

AC7 Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna, Systemy
operacyjne czasu rzeczywistego,
Komunikacja w przemystowych
systemach sterowania i akwizycji
danych, Programowanie systeméw
sterowania maszyn i linii
technologicznych, Wizualizacja
proceséw przemystowych, Systemy 120 w
napedowe maszyn i linii 150 lab
technologicznych, Dyrektywa . 420 29
. - 120 proj
maszynowa, Projektowanie i
programowanie systemoéw 30 sem
bezpieczenstwa, Eksploatacja,
monitorowanie i diagnostyka
maszyn i linii technologicznych,
Eksploatacja, monitorowanie i
diagnostyka maszyn i linii
technologicznych, Projektowanie
systemow sterowania maszyn i linii
technologicznych
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Praca przejsciowa 75 proj 75 5

Praca dyplomowa 20D 20 20

Razem: 860 79

Tabela 5k. Il stopien stacjonarne w jezyku angielskim MT

Nazwa zajeé/grupy zajec Forma/formy | taczna liczna godzin zajeé Liczba punktéw

zajec stacjonarne ECTS

15w
15 lab 45 1
15 proj

Finite and Boundary Element
Methods

Servo drives in machinery and
equipment, Integrated systems CAx,
Biomechanics with ergonomics,
Object programming languages,
Design methodology, Material 150 w
technologies, Fundamentals of 165 lab
metrology, Analytical mechanics,
Hydraulic and pneumatic drives and
control systems, Mid-semester
project, Set of specialty subjects

315 22

ACA4 Design of technological
processes, Control measurement
and diagnostic systems,
Microprocessor-based systems in
the control, Robotic of technological
processes and robots programming,
PLCs programming, Distributed 225w
control systems and real-time 150 lab 420 29
operating systems, Design and 45 proj
modelling of flexible manufacturing
systems, Production planning and
control in automated systems,
Acquisition and management of
production data, Computer
integrated manufacturing

Mid-semester project 75 proj 75 5

Master's thesis 20D 20 20

Razem: 845 80
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Tabela 5l. Il stopien niestacjonarne MT

Nazwa zajeé/grupy zajeé

Forma/formy
zajec

taczna liczna godzin zajec

niestacjonarne

Liczba punktow
ECTS

Metody elementow skonczonych

5w
9 lab

14

Optyka i fizyka laserow, Podstawy
miernictwa, Teoria maszyn i
mechanizmoéw, Mechanika
analityczna, Dynamika uktadow
elektromechanicznych,
Biomechanical engineering, Napedy
i sterowanie hydrauliczne i
pneumatyczne, Serwonapedy
maszyn i urzadzen, Seminarium
dyplomowe magisterskie

55w

10 éw
66 lab
7 proj
11 sem

149

19

AB3 Roéwnania fizyki
matematycznej, Programowanie
obiektowe, Podstawy eksploatacji i
diagnostyki maszyn, Obliczenia
ewolucyjne, Metoda elementéow
skonczonych, Numeryczne
modelowanie pdl sprzezonych,
Numeryczne modele uktadéw
biologicznych, Metoda elementéw
brzegowych, Modelowanie
przyblizone, Analiza modalna,
Modelowanie procesow cieplnych,
Systemy komputerowe obliczen
inzynierskich, Optymalizacja
proceséw i uktadéw dynamicznych,
Modelowanie komputerowe
uktaddw i procesow

83w
107 lab
18 sem.

208

29

AB5 Zaawansowane systemy CAD,
Programowanie obiektowe,
Matematyczna teoria sygnatow,
Metodologia projektowania (1),
Zintegrowane systemy CAD/CAM,
Metody diagnostyki technicznej (1),
Metodologia projektowania (2),
Metody diagnostyki technicznej (2),
Podstawy niezawodnosci i
eksploatacji maszyn, Konstruowanie
robotdéw i urzadzen automatyki,
Projektowanie wspodtbiezne,
Pozyskiwanie wiedzy

75w
115 lab
18 sem.

208

29

ACA4 Projektowanie procesow
technologicznych, Zaawansowane
systemy CAD/CAM, Programowanie
robotéw, Robotyzacja procesow
technologicznych, Projektowanie
narzedzi i oprzyrzgdowania,
Modelowanie i symulacja
wytwarzania, Projektowanie
elastycznych systeméw

99w
80 lab
29 proj

208

29

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl

132



wytwoérczych, Planowanie i
sterowanie produkcjg w systemach
zautomatyzowanych, Komputerowo
zintegrowane wytwarzanie,
Komputerowo zintegrowane
wytwarzanie

Praca przejsciowa 50 proj 50 7
Praca dyplomowa 20D 20 20
Razem: 850 77

Tabela 6. Informacja o programach studiéw/zajeciach lub grupach zaje¢ prowadzonych w jezykach
obcych®

Tabela 6a. | stopien stacjonarne AEI
SPECJALNOSC: Technologie informacyjne w automatyce i robotyce
SPECJALNOSC: Automatyka procesowa

Liczba
studentéw
Nazwa Forma Forma Jezyk (
programu/zajeé/grupy R Semestr .. \{vtym
zajet realizacji studiow wyktadowy | piebedacych
obywatelami
polskimi)
A ic inf
utomatic inference w, lab 4 stacjonarne | angielski 167
systems
Internet technologies w, p 5 stacjonarne | angielski 180
Tabela 6b. | stopien stacjonarne AEIl
SPECJALNOSC: Automatyka i eksploatacja inteligentnych budynkéw - wydz. AEI
Liczba
studentéw
Nazwa Forma Forma Jezyk
rogramu/zajec/gr - Semestr . (w tym
fajegé u/zajec/grupy realizacji studiow wyktadowy | niebedacych
obywatelami
polskimi)
Jakos¢ srodowisk . o
aKosc sTodowiska w, lab 5 stacjonarne | angielski 23
wewnetrznego
Selected optimizati . . .
eec.e optimization w, lab 7 stacjonarne | angielski -
algorithms

8 Tabele nalezy wypetni¢ odrebnie dla kazdego z pozioméw studidw i kazdej z form studidw
podlegajgcych ocenie. Jezeli wszystkie zajecia prowadzone s3 w jezyku obcym nalezy w tabeli
zamiescic¢ jedynie taka informacje.
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Tabela 6c¢. Il stopien stacjonarne AEl, wszystkie specjalnosci

Liczba
studentow

Nazwa Forma Forma Jezyk (

programu/zajec/grupy . Semestr iy W tym

zajed realizacji studiow wyktadowy | niebedacych
obywatelami
polskimi)

Diagnostic Systems for . . .

Machines * w, lab 2 stacjonarne | angielski 25

Practical Implementation . S

of Control Alghorithms w, p 2 stacjonarne | angielski 50

Rapid  Prototyping of

Energy-efficient  Driving | w, p 2 stacjonarne | angielski 25

Systems **

Final project seminar seminarium | 3 stacjonarne | angielski 50

* obecnie tylko specjalnosé: Systemy pomiarowe i informacyjne

** obecnie tylko specjalnosé: Robotyka

Tabela 6d. | stopien stacjonarne i niestacjonarne MT

SPECJALNOSC: Automatyzacja i Robotyzacja Procesow
Liczba
studentéw

Nazwa Forma Forma Jezyk (

programu/zajeé/grupy N Semestr .. W tym

zajet realizacji studiow wyktadowy | hiebedacych
obywatelami
polskimi)

Automation and Stacjonarne/

robotisation of welding w, lab 4 ) ) angielski 78/ 73

processes Niestacj.

; ; Stacjonarne/
Robotics in  transport W, p 6 angielski 102/ 29
systems Niestac;j.

Profil Ogélnoakademicki | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl

134




Tabela 6e. Il stopien stacjonarne MT

Liczba
studentéw
Nazwa Forma Forma Jezyk (
programu/zajeé/grupy . Semestr .. W tym
zajed realizacji studiow wyktadowy | niebedacych
obywatelami
polskimi)
Integrated systems Cax lab 1 stacjonarne | angielski 72
Blomech:flnlcs with w 2 stacjonarne | angielski 72
ergonomics
Tabela fd. Il stopien stacjonarne MT, studia w jezyku angielskim
Wszystkie przedmioty prowadzone sg w jezyku angielskim.
Tabela 6g. Il stopien niestacjonarne MT
Liczba
studentéw
Nazwa Forma Forma Jezyk (
programu/zajeé/grupy . Semestr .. W tym
zajec realizacji studiow wyktadowy | niebedacych
obywatelami
polskimi)
Blomechz?mlcs with lab 1 niestacjonarne | angielski 66
ergonomics
Jezyk angielski Ylw 2 niestacjonarne | angielski 43

automatyce i robotyce
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Zatacznik nr 2. Wykaz materiatéw uzupetniajacych
Cz. I. Dokumenty, ktére nalezy dotgczy¢ do raportu samooceny (wytgcznie w formie elektronicznej)

1. Program studiéw dla kierunku studidw, profilu i poziomu opisany zgodnie z art. 67 ust. 1 ustawy
z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. poz. 1668 z pdin. zm.) oraz §
3-4 rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrzesnia 2018 r. w sprawie
studiéw (Dz. U. poz. 1861 z pdzn. zm.).

2. Obsade zaje¢ na kierunku, poziomie i profilu w roku akademickim, w ktdrym przeprowadzana jest
ocena.

3. Harmonogram zaje¢ na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych, obowigzujacy w semestrze
roku akademickiego, w ktérym przeprowadzana jest ocena, dla kazdego z poziomdw studiow.

4. Charakterystyki nauczycieli akademickich oraz innych oséb prowadzacych zajecia lub grupy zajec
wykazane w tabeli 4, tabeli 5.

5. Charakterystyka dziatann zapobiegawczych podjetych przez uczelnie w celu usuniecia btedéw
i niezgodnos$ci wskazanych w zaleceniach o charakterze naprawczym sformutowanych
w uzasadnieniu uchwaty Prezydium PKA w sprawie oceny programowej na kierunku studiow,
ktdra poprzedzita biezgcg ocene oraz przedstawienie i ocena skutkéw tych dziatan.

6. Charakterystyka wyposazenia sal wyktadowych, pracowni, laboratoriéw i innych obiektéw,
w ktérych odbywajg sie zajecia zwigzane z ksztatceniem na ocenianym kierunku, a takze
informacja o bibliotece i dostepnych zasobach bibliotecznych i informacyjnych.

7. Wykaz tematéw prac dyplomowych uporzgdkowany wedtug lat, z podziatem na poziomy oraz
formy studiow.

8. Akceptowalnymi formatami sa: .doc, .docx, .gif, .png, .jpg (jpeg), .odt, .ods, .pdf, .rtf, .ppt, .pptx,
.odp, .txt, .xls, .xIsx, .xml.

9. Nazwy plikéw nie mogg by¢ dtuzsze niz 15 znakdw i nie mogg zawierac nastepujgcych znakéw: ~
"#% & *: <>? /\{| &%t (spacje wiodace i koricowe w nazwach plikow lub folderéw réwniez nie
sg dozwolone).

10.Pliki lub foldery nie mogga by¢ skompresowane.

Wykaz dodatkowych zatgcznikéw irédtowych do raportu samooceny, dotaczonych w formie
elektronicznej lub ze wskazaniem t3cza internetowego:

Zatgcznik 1.1.1. Strategia-Rozwoju-Politechnika-Slaska.pdf

Zatgcznik 1.1.1a. Strategia Rozwoju Wydziatu AEl.pdf

Zatacznik 1.1.1b. Strategia-rozwoju-MT-2021_2026.pdf

Zatgcznik 1.1.2 INFORMATOR_NA_STUDIA_2022_2023.pdf

Zatacznik 1.1.3. Wymiana Erasmus plus AEl.pdf

Zatacznik 1.1.3a. Wymiana Erasmus MT.docx

Zatgcznik 1.2.2. Dziatalno$¢ naukowo badawcza AEl. pdf

Zatgcznik 1.6.1. AiR Ist_Matryca pokrycia_specjalnosci.xlsx

Zatgcznik 1.6.2. AiR lIst_Matryca pokrycia_specjalnosci.xlsx

Zatgcznik 1.7.1. Efekty ksztatcenia do uzyskania kompetencji inzynierskich st.l.pdf
Zatgcznik 1.7.1. Efekty ksztatcenia do uzyskania kompetencji inzynierskich st.l.xIsx
Zatgcznik 1.7.1. Efekty ksztatcenia do uzyskania kompetencji inzynierskich st.1l.pdf
Zatgcznik 2.1.1. Wytyczne_programy_studiéw.pdf

Zatgcznik 2.1.2. Powigzania tresci efektow z programowymi.xlsx

Zatgcznik 2.4.1. Wsparcie studentow z niepetnosprawnosciami_BON.pdf
Zafacznik 2.4.3. Noc Naukowcdw Politechniki Slaskiej 2021 gadajace glowy.pdf
Zatgcznik 2.5.1. Plan zajec - AiR Rok I, semestr zimowy, rok 2021_2022.pdf
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Zatgcznik 2.5.2. Plan zajec - AiR Rok I, semestr zimowy, rok 2021_2022.pdf

Zatgcznik 2.5.3. Plan zajec - AiR Rok Ill, semestr zimowy, rok 2021_2022.pdf

Zatacznik 2.5.4. Plan zajec - AiR Rok IV, semestr zimowy, rok 2021 2022.pdf

Zatgcznik 2.5.5. Plan zajec - AiR Rok S2_I, semestr zimowy, rok 2021_2022.pdf

Zatgcznik 2.6.1. Harmonogram zjazdéw 2021-2022_MTZatgcznik 3.2.1.
Regulamin_studiow_01_10_2019.pdf

Zatgcznik 3.3.1 Zasady, warunki i tryb potwierdzania efektow uczenia sie.pdf

Zatgcznik 3.5.1. Zdawalnos¢é_AiE _MT 20116-2020.docx

Zatgcznik 3.6.1. PU11.pdf

Zatgcznik 3.6.2. PU8.pdf

Zatgcznik 3.6.3. PU9.pdf

Zatgcznik 3.6.4. Strona systemu wyniki ankiet dla pracownikéw.pdf

Zatacznik 4.1.1 ZARZADZENIE 97.pdf

Zatacznik 4.1.2 ZARZADZENIE188.pdf

Zatgcznik 4.1.3 Postepowanie konkursowe.pdf

Zafacznik 4.3.1 ZARZADZENIE 8.pdf

Zatgcznik 4.3.2 Ocena okresowa.pdf

Zatgcznik 4.3.3.a Wyniki ankietyzacji AEl.pdf

Zatgcznik 4.3.3.b Wyniki ankietyzacji MT.pdf

Zatgcznik 4.4 Zarzadzenie 183 .pdf

Zatgcznik 4.5 Podreczniki.pdf

Zatgcznik 4.6.1 SKN.pdf

Zatgcznik 4.6.2 Publikacje naukowe studentow.pdf

Zatgcznik 5.1.1 Charakterystyka sal AEl.pdf

Zatgcznik 5.1.2 Laboratoria AEIl AiR.pdf

Zatgcznik 5.1.3 Charakterystyka sal MT.pdf

Zatgcznik 5.1.4_Laboratoria_ RMT _infrastruktura.pdf

Zatgcznik 5.2 Praktyki zawodowe.pdf

Zatgcznik 5.4 Biblioteka.pdf

Zatgcznik 6.1. Sktad Rady Spoteczno-Gospodarczej Uczelni.docx

Zatgcznik 6.2. Cztonkowie Rady Spotecznej MT 2016_2019.docx

Zatgcznik 6.3. Cztonkowie Rady Spotecznej MT 2021-2024.docx

Zatacznik 6.4. Aktualny sktad Rady Dziekanskiej MT.docx

Zatgcznik 6.5. Sktad Rady Dziekariskiej AEl.docx

Zatgcznik 6.6. Podnoszenie kwalifikacji pracownikéw WAEI.docx

Zatacznik 6.7. Wykaz zajeé z otoczeniem gosp.docx

Zatgcznik 6.8. Prace inzynierskie i magisterskie otoczenie gosp.docx

Zatgcznik 6.9. Lista firm biorgcych udziat w programie praktyk .docx

Zatacznik 6.10. Wykaz podmiotédw wspotpraca MT.docx

Zatgcznik 6.11. Kota naukowe wspdtpracujgce z otoczeniem gosp.docx

Zatgcznik 7.1 Mobilnos¢ miedzynarodowa studentéw.pdf

Zatgcznik 7.2 Mobilnos¢ miedzynarodowa pracownikéw.pdf

Zatgcznik 7.3 Wykaz przedmiotéw.pdf

Zatgcznik 8.1.1 Wsparcie studentdw z niepetnosprawnosciami_BON.pdf

Zatgcznik 8.2.1 IDUB1_Finansowanie_Kot _naukowych.pdf

Zatgcznik 8.2.2 IDUB2_PBL.pdf

Zatgcznik 8.2.3 IDUB3_Program_Mentorski.pdf

Zatgcznik 8.2.4 IDUB4_Stypendia.pdf

Zatgcznik 8.2.5 IDUB5_Spdtki_Spin-off.pdf

Zatgcznik 8.2.6 Wykaz studentow kierunku AiR_wyrdznieni medalem OMNIUM.pdf

Zatgcznik 8.3.1 Wykaz_tematéw-PBL_IDUB.pdf

Zatgcznik 8.3.2 Kota naukowe i ich osiggniecia.pdf
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Zatgcznik 8.3.3 BKS_1_Dziatalnos¢ Biura Karier Studenckich.pdf

Zatacznik 8.3.4. BKS_2 BKS DLA BIZNESU - obszary wspolpracy 2021.pdf

Zatacznik 8.3.5 BKS_3 BadaniaPracodawcow.pdf

Zatgcznik 8.9.1 Dziatalno$é RSW AEl.pdf

Zatgcznik 9.1_Plan_zajec.docx

Zatgcznik 9.2_EKOS.docx

Zatgcznik 9.3_USOS.docx

Zatgcznik 9.4_APD.docx

Zatgcznik 9.5_Platforma_zdalnej_edukacji.docx

Zatgcznik 9.6_Plany_studiéw.docx

Zatgcznik 9.7_Platforma_Teams.docx

Zafacznik 9.8_Biuletyn_PS.docx

Zatgcznik 9.9 _Facebook Wydziaty.docx

Zatacznik 9.10_Biuletynie Informacji Publicznej.docxZatacznik 10.1.  Strategia Politechniki Slaskiej,
https://www.polsl.pl/uczelnia/str/

Zatgcznik 10.2. Strategia Wydziatu Mechanicznego Technologicznego,
https://www.polsl.pl/rmt/strategia-wydzialu/

Zatacznik 10.3. Strategia Wydziatu Automatyki, Elektroniki i Informatyki,
https://www.polsl.pl/rau/strategia-wydzialu/

Zatacznik 10.4. Statut Politechniki Slaskiej, https://bip.polsl.pl/statut.aspx

Zatacznik 10.5. Regulamin Studidow, https://www.polsl.pl/rd1-cos/regulamin-studiow/

Zatacznik 10.6. Dokumentacja Systemu SZJK, https://www-
arch.polsl.pl/Inne/SZJK/Strony/dokumentysystemu.aspx

Zatgcznik 10.7. Wydziatowa Ksiega Jakosci (Wydziat Automatyki, Elektroniki i Informatyki),
https://www-arch.polsl.pl/Wydzialy/RAu/Documents/szjk/2017/WKJK 2016 2017.pdf

Zatgcznik 10.8. Wydziatowa Ksiega Jakosci (Wydziat Mechaniczny Technologiczny),
https://euslugi.polsl.pl/Dokument/Find/0de9333e-2acc-4cc7-b51d-8888d26219b2/Wydzial-
Mechaniczny-Technologiczny/Dokumentacja-MT/SZEJK/ksiega-jakosci.pdf
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https://www.polsl.pl/rd1-cos/regulamin-studiow/
https://www-arch.polsl.pl/Inne/SZJK/Strony/dokumentysystemu.aspx
https://www-arch.polsl.pl/Inne/SZJK/Strony/dokumentysystemu.aspx
https://www-arch.polsl.pl/Wydzialy/RAu/Documents/szjk/2017/WKJK_2016_2017.pdf
https://euslugi.polsl.pl/Dokument/Find/0de9333e-2acc-4cc7-b51d-8888d26219b2/Wydzial-Mechaniczny-Technologiczny/Dokumentacja-MT/SZEJK/ksiega-jakosci.pdf
https://euslugi.polsl.pl/Dokument/Find/0de9333e-2acc-4cc7-b51d-8888d26219b2/Wydzial-Mechaniczny-Technologiczny/Dokumentacja-MT/SZEJK/ksiega-jakosci.pdf

Cz. Il. Materialy, ktére nalezy przygotowaé¢ do wgladu podczas wizytacji, w tym dodatkowe
wskazane przez zespdt oceniajacy PKA, po zapoznaniu sie zespotu z raportem samooceny

1. Wskazane przez zespdt oceniajacy prace egzaminacyjne, pisemne prace etapowe, projekty
zrealizowane przez studentdw, prace artystyczne z zajeé kierunkowych (z ostatnich dwdch
semestréw poprzedzajgcych wizytacje).

2. Struktura ocen z egzamindw/zaliczern ze wskazanych przez zespdt oceniajacy zajeé i sesji
egzaminacyjnych (z ostatnich dwéch semestréw poprzedzajacych wizytacje).

3. Dokumentacja dotyczaca procesu dyplomowania absolwentéw wskazanych przez zespoét
oceniajacy.

4. Dokumenty dotyczace organizacji, przebiegu i zaliczania praktyk zawodowych, jesli praktyki
zawodowe sg uwzglednione w programie studiéw na ocenianym kierunku.

5. Charakterystyka profilu dziatalnos$ci instytucji, z ktédrymi jednostka wspodtpracuje w realizacji
programu studiéw, a w szczegdlnosci tych, w ktdérych studenci odbywajg praktyki zawodowe,
jesli praktyki zawodowe sg uwzglednione w programie studidw na ocenianym kierunku
(w formie elektronicznej).

6. Wykaz najwazniejszych osiggnie¢ naukowych/artystycznych (publikacji, patentéw, praw
ochronnych, realizowanych projektéw badawczych), ktérych autorami/twdrcami/realizatorami
lub wspdétautorami/wspodttworcami/wspotrealizatorami sg studenci ocenianego kierunku, a takze
zestawienie ich osiggnie¢ w krajowych i miedzynarodowych programach stypendialnych,
krajowych i miedzynarodowych i konkursach/wystawach/festiwalach/zawodach sportowych z
ostatnich 5 lat poprzedzajacych rok, w ktérym prowadzona jest wizytacja (w formie
elektronicznej).

7. Informacja o zasadach rozwigzywania konfliktdw, a takze reagowania na przypadki zagrozenia lub
naruszenia bezpieczenstwa, jak rédwniez wszelkich form dyskryminacji i przemocy wobec
cztonkéw kadry prowadzgcej ksztatcenie i studentdédw oraz sposobach pomocy jej ofiarom.

8. Informacja o ocenach/akredytacjach kierunku dokonanych przez instytucje zagraniczne lub inne
instytucje krajowe oraz opis dziatan naprawczych i doskonalacych podjetych w odpowiedzi na
zalecenia tych instytucji (w formie elektronicznej).
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