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1. Introduction

Jusqu'd maintenant, deux systémes de coordonnées ont été
utilisés pour la description de la géométrie du LEP. L'un est utilisé
par les théoriciens pour le calcul des paramétres de la machine au moyen
du programme MAD (1}, 1'autre est utilisé par les géométres - Groupe
SURVEY - pour décrire la position de la machine dans 1'espace (2).

L'introduction de la CAD et de son logiciel EUCLID nécessite
ltemploi, pour des raisons numériques et pratiques, de systémes locaux
dont 1'origine est proche de l'eobjet créé. Lors de 1'installation et de
1'alignement des dits objets, ce Ffait pourrait &tre 1la source de
confusions, d'erreurs ou de complications dans l'usage des coordonnées
issues de ces systémes indépendants.

Afin d'éviter ces écueils, une réflexion commune du groupe de
travail CAO-Implantation et du Groupe SURVEY a résulté en certaines
conventions qui sont décrites ci-aprés. Les caractéristiques des
référentiels 4 utiliser sont résumées dans le tableau final.

2. Conventions

2.1. Pour tout objet dont 1l'alignement ou le contr8le feront appel
aux techniques de métrologie ou de topométrie du Groupe SU - tels les
éléments de la machine, les ouvrages, ete. - il est indispensable que le
référentiel EUCLID utilisé lors de 1la création soit rattachable au
systeme global de coordonnées CERN.

2.2. A cet effet, un ensemble d'opérateurs mathématiques de
conversion a été développé. Ces opérateurs permettent le passage entre
les systémes de travail EUCLID et le systéme global CERN.

2.3, Deux types de référentiels EUCLID sont préconisés :

- les systémes "OCTANT" (Figure 1)}, dont 1l'origine est un des
points d'interactions du LEP et dont 1le plan (x y) est
horizontal,

~ les systémes "LOCAUX" (Figure 2), dont l'origine est un point
quelcongue identifié sur le faisceau et dont le plen (x y) est
le plan "machine LEP".

2.4, Les opérateurs de conversion font appel 4 un fichier de
référence de la géométrie du LEP en coordonnées CEREN, géré par le Groupe
SURVEY, qui sera résident dans le VAX. Outre les coordonnées X, Y, Z, ce
fichier comporte aussi les altitudes H, les pentes locales longitudinale
et transversale, le gisement et les pentes par rapport au plan de
référence (XY) CERN.



3. Recommandations

Pour une bonne harmonie des travaux d'installation, il est
recommandé aux buresux d'études de se conformer dés maintenant 4 ces
usages. La description détaillée des opérateurs de conversion ainsi que
le mode d'emploi des routines d'acquisition et de transformation feront
l'objet de publications & venir.

Programme MAD (Methodical Accelerator Design}, F.C. ISELIN,
CERN-SPS.

{2) : Systdme tridimensionnel de coordonnées utilieé au CERN,
J. Gervaise, M. Mayoud, E. Menant, CERN/76-03/SPS/1976.
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