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DESCRIPTION m IJ:e p,rnTrn DES 

IVIACHINES IEP 
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1.1 G6n6ralit6s. 
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2.1 G6neralit6s 
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;: • 5 ?in du mouve1:10nt 

3. Fonctionnement du circuit de servo-m6canisme (Figure 3) 
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3.5 Circuit de s6curit~ 
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Ce circuit est utilise pour placer la vue au dessus de la lampe de pro­
jection. Le~ circuit du moteur et le circuit determinant la c1iroction sont 
representes a la figure 1. 

Pour donner la position du transport de film existent cinq micro­
commutatcmrs 9 un pour chaque vuo ot lm pour la position 11 chango;nent de film" 0 

En plus 9 il y a quatro micro-cornmutateurs pour donnor la direction 
dans laquello lo transport de film doit ctre doplace, quand on passo d 1uno vue 
a une autre 1 E3t deux micro-commutatours do SGCUrito, un B, che,quo fin de course 
du trnnoport do film. 

Comme exemple de la fac;on dont travaillo co circuit, supposons quo 
la vue 3 vienno d 18tre mcsureo et que l'on veuille passer Q lo. vuo 1. 

En position 3 9 nous avons los conditions suivantes : 

lie rnicro-commutgtour de l;osi ti on de la vue 3 est en position 
travail ot uno lmrrpo indiquo q_ue la vuo 3 est au dessus du 
projoctour. 

Tmrn 1es av.tres commutatours de position sont on position ropos. 

Los commutatours do direction des vues 1, 2 et 3 sont en 
position travail, done en position 11 arriore 11 • 

Pour 10, position nchangement de film" il n 1 y a pas do cornmutateur de 
direction, car, a partir de cetto position, le transport de film doit toujours 
se mouvoir dans 12, direction d'ou il ost venu (c 1ost [,,dire en arriere). 

Four changer l'.lOUr 111 vue 1, on pousse le bouton 1. Alors lo +24V 
est appliqu8, Et travers lo comrn.utateur do position 1, au rolais 1 qui es_t un 
relais ~1 auto-maintion .. 

En rnerne temps, lo 24V est applique, a travers lo comnmt2teur de direction 
et le commuti::teur de securite do fin de course: arriere, au relais C et au relais 
11Arriore 11 • 

I,e relais C est un rolais de mise on route, qui cnlevo le 24V du 
frein. Ce frein 13.git diroctornont sur l'axe du motour. 

Lo relais "Arriore 11 applique au moteur la phase nd6qua te pour que 
le transport de film so dop12,ce dnns la direction arriero. 

Q,uand le f:Llm est en position correcte, le commutntour de position 1 
travaillo et coup(} lo 24V du relais l, du rolc:ds C ct du relais "Ar1~iore 11 et 
p2-r la, coupe l'alimontation du moteur. 
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Puisquo le moteur a une certainc: inortio, il pourrait continuer de 
tournor uh instant. Pou:r l 16vitor, uno cono est montee sur l'axe du reducteur. 
Cotto came actionne un commutatour 8. chaquo demitour de l 1axe du reducteur et 
celui-ci applique le 24V sur lo frein qucmc1 lo relais C est c.u ropes. 

Si, par suite d 1un d.ofaut, lo tro.nsport de film ne s 1arrSte pas a la 
vue 1, il continue :'1 se mouvoir jusqu 1 a Stro en fin de course arriere. Alers, 
le cornmut:::ltour 11 fin de course arrioro 11 ost actionne et le 24V ost commute du 
relais "Arriere" au i·elais 11 Avant". En niBme temps, le 24V est applique un 
court instant au frein. 

Si. le changement doit :weir liou vers la v1w 4 au lieu de la vue 1, 
c 1est alors le rolais "Avant 11 qui ost excite. 

1.6 Fin du mouVpJil~~t 

Quand la vue est on position 1, los comruutateurs de direction 2, 3 
et 4, sont taus on position repos ou position 11Avant 11 • 

_?_. FonctionJlflJi10.J}.i du trans_]ort de film 

Le circuit est represente a la figure 2. Il ost utilise pour changer de 
cliche sur une bobine. 

On utilise deux precedes differonts pour deplncer le film : 

a) Le film est entra:tno po.r un cabestan et on obtient ainsi uno 
vitesso maximale de T m/min. 

b) Lo film est entral.ne par la bobine et o.insi on obtiGnt une 
vitesse de 38 b. 114- m/min. Cette vitosse depend de la qw:mtite 
de film so trouvant sur la bobine. 

On trouve, dans ce circuit, cinq micro-conlli1utateurs correspondant 
aux commutnteurs de position du circuit de positionnoment du transport do 
film, et actionnes on m~me temps qu 1eux. De cetto fa9on, on no deplace quo le 
film qui est en position de mesuro. On pout deplo.cor los 01uatre films en m~me 
temps en ci.ctionnant le comrnutatour Xl-X4. 
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Qucnd on vout doplccor lo film, on tourno uno 11 co.mo de comnmndo de 
filL1 11 , so it d::ms lo sens horc:.iro; soi~; drn:m lo sons ;ntihoro.iro. 

la ccJ.mo ost tourneo c'L:.;ns le ::Jens .1110rcciro 11 , lo com1~1utc.tour CM 
est I1 -90V 
-90V a uno electrO·-VC~nno, CG 
ti.ant L· film pl::it. 

Lu rolc'.i 6C npplique le 
lo prossion d 1air qui mo. 

L\; re lr~ui B 
doc conti::.cts mobihrn du rel:cis 

lo -90V dos froins F1 ot et 1 1 0.ppliquo i 1 1un 
L\. • 

l,o ralais A donno le: diroction do du film. Dans 10 cas 
ci-clossus (sons hor::.iro), lo relai;c1 A est c.u ropos, ct1x le commut:t.tcur A n 1ost 
pas nctionnoj lo -90V o.rrivo done ~ C ot do , po.r l 1inte±rn6diniro d 1une diodo 
et d 1un potontiornotre, 2, C Oi3t 1 +cmibrccyngo de c:ibestn.n et E ost 1 1 cmbrayngo 
do bobino. 

Le filn e::it r:lorc; ontr::t:Lno pnr lo c:::~-:iost~m ?i ii v:no v~ tosse v~riablo 
1 1 o.ngle de rotc1tion do he cnmo, clone du --cro.nsformo:cour vnr:wblo 

v~1rLw qui, ii trnvors un trccn3fornn tour 0Jx1issour et un pont rodrosseur, climento 
le rnotour scrv:~lco. Co mo tour ontra:lne toutos 1e:s bo1Jinos et Cilbostmi.s pnr 
l 1 intormodiniro d 1 

.iDn conthmo.nt ft tournor Ll 11 CClI.10 CLO COIJDO.nde de film'i, on remet nu 
repos succossivornont los comEmtc,tours B2 ot J~2, B2 1:m p:isso.ge seulement. 

110 corn:iut:1teur E2 o.pplic:_uo lo -90V sur los rel:::;.is f:l et 1:2, qui r:wnt 
dos rolnis do vitesse. Lo rel,::;,is El conc·_-~tc) lo do 1 1Gmbrny2ge do cabest::-cn c1 
h 1 1 ombr2yngo do bobino E1 et on :::i. entr,cc:J:nenont 2. gro.nde vi tosse. 

Lo CODEffUti1hmr E2 exe;ito r,usoi le relo.is D, qui est tomporiso n 
1 1 ouvcrturc. D r_,ctionno une oloctro-vc.:nne do chni1gemont de pression qui chnngo ln 
pression des gnlots sur :i_,.,_ bobino. D o.p1;liq_uo ,::.ussi -90V sur lo conto.ct mobile 
dos com;_mt;1tutirs :B1 ot B2 . on po.s,so de 
lo conmut:::.teur B2 , pc,r , pc.rrno c,u ropoo. 
c.ppliquo, ii tn:vor;J k «3 contacts du B2, -90V sur 

vitosse h potito vitosse, 
Lo rolais D, 6tc.nt rotnrd6, 

Si on tou:rno Lt co.mo on sc.112 contr:'.i:ro ( :::cntihorr1:Lro), los cor:irTL1.tD.teurs 
CM ot A sont r:ctiormes. Lo co;:c1YJ1tt:ctour A :-::.lincnto lo rolccis A quj_ z~r-:iliquo 

lee ton;::L on ~ 
direction. 

ut nu lieu doc ,-,t F' Lo fil1.~ SU clOI)LlCO done clnns l 1 C!.Utro (_, -- l '--' _ _:il. 

Quo.nc1 12 JLOllV80.U C 
, ' rnrc10nee o. sn 

position d 1 origine: et l:c tonsj_on os 
6 le c tro-v c,nno s, o t a pp liq uo o LWX fru ins. 
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Le circni t est reprosente a lD. 3. 

I,o projoctour et les objoctifs sont montco sur une to.blo riobile, 
mouvemont qui est comrnande on x :::;t on y pe,r dos servo-motours. Ces servo~ 
moteurs sont c0nm1:rndos pe,r un manclw c'. 1)o,lcti sur lo pupitre. 

Le ucncho il bo.lai dofinit ln ~Josition do doux tro.nsform0-tours variables 
(picl;:-off), l 1un cour,mndnnt ln diroctioi1 en x et l'nutrc on y. L'nlimentation 
des trcrnsforrmtm:irs est en 15V, 400 Hz, Los tons:Lom1 do sortie dos trcmsfor­
mateurs sont p::::-o~:>ortionnelles ~:, 1 1 inclinc:,ison du nc'.nche C, bnlc,i et nux cosinus 
dorJ nng'lcs de sr: pro,joctJJ)iJ sur 1:) plc.,n ~c Y' c-·"vG1.; luu LLX81·j x ot y. La 
tension de so::::-ti.o c:Jxime,lo ost do 4V" 

L 1 opercd~eur 
lo moteur br:-•.sse v:L tosEll'J 

choisir ontro hcJ;.to ut bnsso vi.tosEJO' normnlonont, 
est utilise; 011 1Jl'O sur 1 1 intorrupteur placo a 

1 1 cxtr8L1i tG cb.1 m.r:tncl10 8 bnJ..0,i, Oil u·C.ilisc: lo r:1otour [1 ]10.utc V~Ltosso. 

Qu,<>,nc]_ lo ne,ncho b, bnlo.i OElt occ,rto do sc. position de I'epos, lo relais A 
ost excih~. La sortie du trc~nsformc,tour pick-off ost z:cppliqu6o CL trnvors un 
contnct du relnis A et un circ;1i t do corroction do phe,se ~\ 1 1 ontroo c1 'un nmpli~ 
fic~tour SA 12b rnvos o~ il sort de do vitesse . 

Cet c;nplificntour conD10.nde lo mot our po ti to . ' ' 
vi-r~esso c:~ trc.vers lo 

contact du rela:Ls de v:Ltesso B. Une gonor.~.trico to.chymetriquo ost nccouploo 
z;,u r:wteur. Une p~lrtio de lo. tension de sortie, ?:. tro.vers dos contLccts de B et 
de A, ost .joutee, en opposi tLon do ph::::.r3e, nu sign:·tl de reference vitesse" 
Lo gc,in de bouclo olo-;r6 cb co c:Lrcuit de retou::::- nssurc, lo. proportiommlite entro 
h•, vi tesso du no tour et le signcJ. cl 1 Emtree. Des circuits HC do correction de 
phc.se proo.uisont los relc.tions di:; ph:-wo exact0s entrc: 1:::t tmrnion cl 1oxcitntion, 
la tension d' et la tension de retour. 

Lo. tension cl 1 oxci tat ion de llOV ost c.ppliqu6o .=cu no tour bo.sse vi tosse 
pc:,r los conto.cts cles rolccis A et B. Par un con-tc1ct du relnis B, une tension 
d 'excit;J.tion do 30 Volts ent C\ppliq_u6o 0. le~ gcnor;J.trice bL<.sso vitesse : 01 et 
0 2. p,::,r cle contc.cts cks ro1c~iD A ot C 9 24V sont ;::rJpliquos [, l 1 onbrriyo,gc bo.sse 
vi tosDc !O En bc:..ssc v5_tossG, orL lllll.) to11sion 21 1:.:.1 g611Grc:.trico pour co11 .. -J 

pensor le. tension r6siduollc do rotour. 

on choisit la vitesso 6 
1 1oxtr6mite cJ.u nanche il bnlo.iy los rol,'.lis B ot C sont oxcites. 
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Lo rolais B excit6, il s'ensuit c:_uo 

a) IJa sort is de 1 1 amplificateur eot appliquoo au r,10tour 
vitosse 

b) Le signal de retour est sur le~ i_:;·enerc:.trice grande vi tesso 

c) Lo llOV est c:.:fll)liquo au notour vitesse 

d) ,01 et ¢2 sont ,,_ppliqueers [, le. gencrc.trice grando vi t(~sse. 

10 role.is C est excit~, lo Vest conaute do 1 1 

potito vitosso C:. 1 1 vitossc. 

cornmtotcrn.r.::> nt ccux doux oxtro;·cii tos do lee tnJ)le. Quc,nd 
cos cor:wmtccteurs sont b2sculos, on q)Tllique 0, 1 1 .tour, signnl on 
opposition clo nvoc 10, Dortie du transforu::ctour 1 pick-off 1 • 110, tnble 
roviont done en .2rriere, 'C:. ce quo lu co~~·,r.:utntour revicnne nu ropoc:J. 
S:L le l'lanche 0. bnlc:i ost rJ:-dntonu d·:ns El CC pooi ti on, Le h1b1o oscillora lento~· 
L1ont on.trc 1Gs dEYL1:x y)osi t=Lo11s ci-dc::sst.lfJ t> 

Il est identiquo rm fonctionnencmt dcm~1 le~ direction X. Les relcds 
A 1 ot B 1 Ont les ff'.OlUOS fonctions JJOL!.r Y C1UO 
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