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1. INSTALLATION

Trois collimateurs sont installés dans la zone des faisceaux €jectés de LEAR : un horizontal et
un vertical sur le faisceau c2 et un vertical sur le faisceau cl.

Ils sont identiques mécaniquement, le choix de la position de I'axe transversal des masses
déterminant l'utilisation en position horizontale ou verticale du collimateur. Le cablage €électrique
assure l'interchangeabilité entre les collimateurs, les boitiers de commande locale et les chdssis de
contrdle.

Ces collimateurs sont controlés depuis les baraques EP19 (pour le faisceau c2) et EP25 (pour
le faisceau cl).

La position des masses est lue en millimétres, de part et d'autre de 1'axe central, situé théori-

quement a 500,0 mm.

2. SECURITES

Des interrupteurs de fin de course coupent 1'alimentation des moteurs aux positions extrémes
des masses.

Par contre il n'existe pas d'interrupteurs différentiels évitant I'arrivée en contact des masses.
Toutefois le couple disponible des moteurs fait que, en cas de collision des masses , il y a blocage
des moteurs et le mouvement de retour en sens inverse reste généralement possible

(Consommations : Nominale = 260 mA, rotor bloqué = 540mA).

Si tel n'est pas le cas le remede consiste 3, manuellement, faire tourner de quelques tours le
rotor du moteur, dans le sens antihoraire, a I'aide du ventilateur en bout d'arbre (!).

Ce qui nécessite d'accéder au collimateur dans la zone de faisceaux.



3. NOMENCLATURE DES CABLES ET DESIGNATION DE LEURS FONCTIONS.

Céble No Faisceau de la baraque a la commande pour le collimateur
locale

2601421 A cl EP25-blocl moteur 1 V, masse supérieure
2601422 A cl EP25-bloc2 moteur 2 V, masse inférieure
2601423 A c2 EP19-blocl moteur 1 H, masse droite
2601424 A c2 EP19-bloc2 moteur 2 H, masse gauche
2601425 A c2 EP19-blocl moteur 1 V, masse supérieure
2601426 A c2 EP19-bloc2 moteur 2 V, masse inférieure

4. SCHEMA GENERAL DE COMMANDE ET DE CONTROLE D'UN COLLIMATEUR

Voir page suivante.
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SKI & SK4 CONNECTEUR SOURIAU FEMELLE SCEM 08.31.50.160.1

SK2 & SK5 CONNECTEUR BURNDY 8 PINS MALE SCEN=09.31.05.418.1
SK3 & SK8 CONNECTEUR BURNDY 48 PINS NALE SCEN=08.31.05.480.3
SK7 & SK8 CONNECTEUR BURNOY 48 PINS FEMELLE SCEN=08.31.05.484.9

RELY = RELAIS AUXIUAIRES 220V SCEN=06.74.51.410.0 +
SOCLE RELAIS SCEN=06.75.53.485.7

CIAC1B,C2A ET C28 CONDENSATEUR 2uF /1500V

C4 & C5 CONDENSATEUR 1uf /83V SCEM=10.71.01.561.4

F1 & F2 DISJONCTEUR NOTEUR 0.5A SCEN=086.71.02.240.5

Lt SELF DE CHOC fuH SCEN=08.11.77.224.6

SK9 PRISE SECTEUR 220V AVEC INTERUPTEUR ET FILTRE SCEN=08.21.10.300.2

COFFRET 300*200*125 SCEM=05.51.95.130.5

D1,02,03,04 DIODE IN4007 SCEN=08.51.32.210.4

TR1 TRANSFORMATEUR 220V/48V 78VA SCEN=08.71.02.560.8

PD1 PONT DE DIODES SKB1.2/12 SCEM=08.51.33.056.2
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