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1. INTRODUCTION

Ce quadripdle, type SPS-Q50 No. 22, est installé dans la ligne de transfert
entre AA et le PS.

L'objet du présent rapport est de décrire les propriétés magnétiques de cet

aimant au voisinage de son point de fonctionnement.

2.  PRINCIPES ET PRECISIONS DES MESURES

2.1 Systéme de coordonnées et alignement

La figure 1 montre le systéme de coordonnées qui a été utilisé.
La précision de 1'alignement est meilleure que * 0,2 mm.

2.2 Principes des mesures

L'aimant étant alimenté en courant continu, la mesure du gradient
intégré sur la longueur est effectuée avec la bobine & gradient GL1 de

1,6 m de long.

La valeur finale est la moyenne des 4 valeurs obtenues lors de la
rotation de la bobine de 9(°.

t
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avec : Itp = Courant théorique auquel on souhaite faire la mesure.
Imes = Courant effectivement mesuré pendant une rotation de

9(°: I1 doit étre voisin de Iy & £ 1 x 10-3 prés.

Ag = Constante de la bobine de mesure a gradient.
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Intégration de la tension induite dans la bobine &

gradient pendant une rotation de 90°.

2.3 Précisions des mesures

2.3.1 Mesure du courant

3 x 10-",
1 x 10-".

Erreur relative sur les valeurs absolues : €4
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Erreur relative aléatoire



2.3.1 Mesure de [Gdz

+

2 x 10-3.
5 x 10-*,

Erreur relative sur les valeurs absolues : €4 <

I+

Erreur relative aléatoire : ep <
Pour =50 < X < 50 mm et 40 A < 100 A.

MESURES MAGNETIQUES

3.1 Polarités et cyclage magnétique

Les polarités sont indiquées sur la figure 1. L'aimant a été cyclé au

moins 10 fois avec une impulsion de courant :

I min. = O
I max. = 100 A
Pentes = 400 A/s

Durée des plateaux = 1 s.

3.2 Axe magnétique

L'axe magnétique, par rapport & 1'axe mécanique se trouve 3 :

X = -0,03 mm
Y = -0,1 mm

Toutes 1les mesures qui suivent sont effectuées en prenant

magnétique comme référence.

3.3 Courbe de magnétisation

Définition du coefficient de magnétisation :

0,0 I - [a
Ko = Jodz(0,0) & ref. J dzrémanent
I
réf.
31 - [G
‘D) [Gdz(0,0) a I - | dz_ . ot
1

Nous avons arbitrairement choisi : I gf & 50 A.
Ko = 0,05013 T/A a1 =50A
[Gdz rgmanent = 0,01263 T

La figure 2 montre la variation de K en fonction de I.

1'axe
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3.4 Homogénéité du gradient intégré sur la longueur

La figure 3 montre la répartition du gradient intégré sur la longueur

dans le plan médian en fonction de X.

JGdz(X,0)

Eps(X,0) = —o—— - 1
Ps(X,0) = | o 50)

x 100

pour =50 mm < X < 50 mm et Iy = 82 A.
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