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layout de 1'interface de controle 1

1 AVANT PROPOS

Le layout présenté ici , est le résultat d’'une serie de réunions qui se sont
tenues au cours de 1'année 1985

A ces réunions ont participe les spécialistes suivants

Pour le Booster : H.S5CHONAUER
K. SCHINDL

.LAUDET
.METAIS
. VOLKER

Pour le PO

mMX W0

. BARIBAUD
.BENINCASA
.BOBBIO
.BURLA
.GIUDICI

. SKAREK

Pour le CO

in=Tas Bin - Bia - B =2 I =3

2 INTRODUCTION

L'interface de controle de ces "NEW MULTIPOLES" est desormais faite selon les
principes standards de controle £O. En ce qui concerne 1'interface standard,
on utilise la liaison QUAD-SINGLE [version hybride)

Parmi les 96 nouveaux multipéles [aimants), 48 sont alimentés en permanence
par une liaison fixe avec une alimentation. Les 48 autres peuvent etre
connectés sur les 12 alimentations restantes d'aprés les besoins pour les MD
ou tout autre changement (voir tableau chap 5).

Pour le systeme de controle ces 12 alimentations ont toujours le méme nonm,
indépendamment de la charge. Ces connexions seront faltes par les spécialistes
des alimentations.
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3 SCHEMA DE PRINCIPE

Principe de controle des " NEW MULTIPOQLES " du BOOSTER

TIMING QUAD
GFA ACQUISITION TRANSCEIVER
SINGLE
.
PATCH TRANSCEIVER
— 508
GFA HYBRIDE
INTERFACE

ALIMENTATION
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LOOPS ET CHASSIS CAMAC

4 LOOPS ET CHASSIS CAMAC

ORDINATEUR : PSB - LOOP : 1 - [CRATES : 51 54

4.1 CHASSIS CAMAC

GROUPE A
BATIMENT:. BAT
BX . ETD PLS TRAIN
CRATE 54 , RACK 17B , No 300000
BX. FBC
BX ATD
1 2 3 4 5 6 7 8 8 19 23 24 25
T T T T T T - T
g0
—+-+0 0
pwlgulgulguiguigulouiguigu ACC | PR Up| 5CC
ID
No 22
o¢
| T T T | |

1 5 9 13 17 21 25 28
A A A A A A A A + LES No DES ALIM. = AUX No DES SINGLES

4 8 12 16 20 24 28 32
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LOOPS ET CHASSIS CAMAC

DW = DATAWAY-DISPLAY
QU = QUAD

ACC= AUXILIARY-CRATE-CONTROLLER
PR = PLS-RECEIVER

UP = U-PORT

SCC= SERIAL-CRATE-CONTROLLER

GROUPE B
BATIMENT: BAT
BX.ETD TLS TRAIN
CRATE 51 , RACK 60B ,No 302000
BX.FBC
BX ATD
2 3 4 5 6 7 8 8 19 23 24 25
1 T 1 1 T T - 1 T
L
00
Lo o
gulgulguigulgulguiguygu ACC |PR UrP| sCC
ID
No 21
0%
I I O | L]
49 53 57 61 65 63 73 77
A A A A A A A A LES No DES ALIM. = AUX No DES SINGLES

52 56 60 64 68 72 76 80
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4.1.1 POSITION DES SINGLES

LES No DES ALIM.

SINGLE RATACHE AU CRATE 54 (GROUPE A)

RACK 16 C  BATIM :BAT RACK 17 A BATIM :BAT
DIST. AC 220V DIST. AC 380 V
INTERLOCKS POW.SUP.
112 |3 (41516 1|7 18 17118)19]|20121}22123}124
ALIM. 220 V SINGLE ALIM. 220 V SINGLE
§ 110111112113 ,14115]16 25126)27128129130131132
ALIM. 220 V SINGLE ALIM. 220 V SINGLE
0000000000000000000000000 0000000000000000000000000

SINGLE BATACHE AU CRATE 51 (GROUPE B)

RACK 53 C  BATIM. :BAT RACK 60 A BATIM. : BAT
DIST. AC 220 V DIST. AC 380 V
INTERLOCKS POW.SUP.
43150(51152153[54155]|56 65|66|67|68|683|70|71}72
ALIM. 220 V SINGLE ALIM. 220 V SINGLE
57158|59]60161,62|63|64 73174175(76177178]79|80
ALIM. 220 V SINGLE ALIM 220 V SINGLE
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S5 TABLEAU NOMINATIF

EQ.No| NOM D'AIMANT| NUMERO D'ALIM. |LOOP|CRATE;SLOT|CANAL SINGLE RACK
273 |BR1 XS5K 6L4 1 1 54 2 ] 16C
261 [BR1 XS5K 2L4 2 1 54 2 4 16C
249 |BR1 XNO 6L1 3 1 54 2 8 16C
245 |BR1 XNO 4L1 4 1 54 2 12 16C
251 |BR3 XNO 6L1 5 1 54 3 0 16C
247 |BR3 XNO 4L1 6 1 54 3 4 16C
252 |BR4 XNO 6L1 7 1 54 3 8 16C
248 |BR4 XNO 4L1 8 1 54 3 12 16C
263 |BR1 XSK 6L1 3 1 54 4 0 16C
270 |BR2 XSK 6L1 10 1 54 4 4 16C
268 |BR4 XSK 4L1 11 1 54 4 8 16C
267 |BR3 XSK 4L1 12 1 54 4 12 16C
274 |BRZ2 XSK 6L4 13 1 54 5 0 16C
262 |BR2 XSK 2L4 14 1 54 5 4 16C
250 |BR2 XNO 6L1 15 1 54 5 8 16C
246 |BR2 XNO 4L1 16 1 54 5 12 16C
265 |BR1 XSK 4L1 17 1 54 6 0 174
266 |BRZ XSK 4L1 18 1 54 6 4 17A
271 |BR3 XS5K 6L1 18 1 54 6 8 17A
272 |BR4 XSK 6L1 20 1 54 6 12 174
293 |BR1 ONO 4L1 21 1 54 7 0 174
298 |BR1 0SK 6L1 22 1 54 7 4 17A
298 |BR!1 0SK 4L! 23 1 54 7 8 17A
294 |BR1 ONO 6L1 24 1 54 7 12 17A
275 |BR3 X5K 6L4 25 1 54 8 0 17A
263 |BR3 XSK 2L4 26 1 54 8 4 174
297 |BR!1 0SK 2ZL4 27 1 54 8 8 17A
276 |BR4 XSK 6L4 28 1 54 8 12 17A
264 |BR4 XSK 2L4 29 1 54 g 0 17A
300 |BR1 0SK 6L4 30 1 54 9 4 17A
283 |BR3 XSK 11L4 48 1 51 2 0 59C
281 |BR3 XSK 12L4 50 1 51 2 4 58C
257 |BR1 XNO 12L1 51 1 51 2 8 53C
253 |BRt XNO 3L1 52 1 51 2 12 59C
258 |BR2 XNO 12L1 53 1 51 3 0 53C
254 |BRZ XNO 9L1 54 1 51 3 4 59C
259 |BR3 XNO 12L1 55 1 51 3 8 59C
255 |BR3 XNO SL1 56 1 51 3 12 53C
277 |BR1 X5K 8L1 57 1 51 4 0 59C
278 |BRZ X5K 9L1 58 1 51 4 4 59C
285 |BR1 XSK 12L1 53 1 51 4 8 58C
286 |BRZ XSK 12L1 60 1 51 4 12 59C
284 |BR4 XSK 11L4 61 1 51 5 ] 59C
292 |BR4 XSK 12L4 62 1 51 5 4 59C
260 |BR4 XNO 12L1 63 1 51 5 8 59C
256 |BR4 XNO 9L1 64 1 51 ] 12 58C
278 |BR3 XSK 9L1 65 1 51 6 0 60A
280 }BR4 XSK 9L1 66 1 51 6 4 60A
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EQ.No| NOM D'AIMANT| NUMERO D°'ALIM. |LOOP{CRATE|SLOT|CANAL SINGLE RACK
301 |BR1 05K 9L1 67 1 51 6 8 60A
295 |BR1 ONO SL1 68 1 51 6 12 60A
287 |BR3 XSK 12L1 63 1 51 7 g 60A
288 |BR4 XSK 12L1 70 1 51 7 4 604
303 |BR1 O0SK 12L!1 71 1 51 7 8 6O0A
236 |BR1 ONO 12L1 72 1 51 7 12 60A
281 |BR1 XSK 11L4 73 1 51 8 0 60A
283 |BR1 XSK 12L4 74 1 51 8 4 60A
304 |BR1 0SK 12L4 75 1 51 8 8 60A
282 |BRZ XS5K 11L4 76 1 51 8 12 60A
230 |BR2 XSK 12L4 77 1 51 9 a 60A
302 |BR1 0OSK 11L4 78 1 51 3 4 60A

NOM DE L'AIMANT

BR2 ONO 12L1 AIMANT SANS ALIM. —

BR3 ONO 12L1 AIMANT SANS ALIM.

BR4 OND 12L1 AIMANT SANS ALIM.

BR1 05K 2L4 AIMANT SANS ALIM.

BR2 0SK 2L4 AIMANT SANS ALIM.

BR3 05K 2L4 AIMANT S5ANS ALIM.

BR4 0SK 2L4 AIMANT S5ANS ALIM.

BR1 05K 4L1 AIMANT SANS ALIM.

BRZ 05K 4L!1 AIMANT SANS ALIM.

BR3 05K 4L1 AIMANT SANS ALIM.

BR4 05K 4L1 AIMANT SANS ALIM.

BR1 0SK 6L1 AIMANT SANS ALIM.

BRZ 05K 6L1 AIMANT SANS ALIM.

BR3 05K 6L1 AIMANT SANS ALIM.

BR4 05K 6L1 AIMANT SANS ALIM.

BR1 05K 6L4 AIMANT SANS ALIM. TOUS CES AIMANTS PEUVENT ETRE
BR2 05K 6L4 AIMANT S5ANS ALIM. CONNECTES PAR LES SPECIALISTES
BR3 05K 6L4 AIMANT SANS ALIM. ++ A L'UNE DE CES ALIMENTATIONS
BR4 0SK 6L4 AIMANT SANS ALIM. Groupe A No: 21,22,23,24,27,30
BR1 05K 89L1 AIMANT SANS ALIM. Groupe B No: 67,68,71,72,75,78
BR2 05K 3L1 AIMANT SANS ALIM.

BR3 0SK 3L1 AIMANT SANS ALIM.

BR4 0SK 9L1 AIMANT SANS ALIM.

BR1 05K 11L4 AIMANT SANS ALIM.

BR2 05K 11L4 AIMANT SANS ALIM.

BR3 0SK 11L4 AIMANT SANS ALIM.

BR4 0SK 11L4 AIMANT SANS ALIM.

BR1 0SK 12L1 AIMANT S5ANS ALIM.

BR2 0SK 12L1 AIMANT SANS ALIM.

BR3 0SK 12L1 AIMANT SANS ALIM.

BR4 0SK 12L1 AIMANT SANS ALIM.

BR1 0SK 12L4 AIMANT SANS ALIM.

BR2 0SK 12L4 AIMANT SANS ALIM.

BR3 05K 12L4 AIMANT SANS ALIM.

BR4 0SK 12L4 AIMANT SANS ALIM. —
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PARAMETRES DE CONTROLE

A

B

REG A1 N. U 1 1| ReG6 (1! N.U
A2  STAND-BY 2 2 c2 STAND-BY
A3 ON 3 3 C3 ON
Aé RESET 4 4 Cé OK
AS N.U 5 5 c5 UP
46 STAND-BY 6 5 (6 REMOTE
a7 ON__ 7 7 €7 T WARNING
4  RESET s ] ¢4 1 INTERLOCK
STROBE LS BYTE REG A 9 9| EXT IN COMPARATOR SUPPLY VOLTAGE RE6 C
9 0 ” 3 OVER FLOW
10 ,, P cp  WARNING RECTIFIER
Al 2 12 ¢n  RECTIFIER
A2 3 13 €2 D.C CONNECTION
A3 % 14 cn INVERTER
% 5 T c% S-R OVER CURRENT
05 15 ” ;s SR TEMPERATURE
A6 17 17 cis  WATER FLOW
STROBE MS BYTE REG A 18 18| STROBE RE6 C
EXT COMOPEN COLLECTOR SUPPLY YOLTAGE REG A |19 18| MaoE REGISTER €
OV (DIGITAL BOARD) 20 20| ENABLE DELAY-
21 2
STROBE REG B 22 22| STROBE REG D
REG 81 23 23} RE6 D1
g2 % 2 02
B3 25 25 03
84 26 % D4
85 27 27 D5
86 26 % 06
87 29 2 07
8¢ 30 7 Dé
85 CCV 37 #l 0 AQN
810 32 32 00
81 33 33 D1
812 34 012
813 35 35 013
B 136 36 Dl
815 37 37 D15
816 3 % D6
EXT COM OPEN QOLLECTOR SUPPLY VOLTAGE REG B |39 39| EXT IN COMPARATOR SUPPLY VOLTAGE REG D
40 40| MODE REGISTER D
7 41| ENABLE DELAY-D
42 42
OV (DIGITAL  BOARD) 5 OV (DIGITAL BOARD)

CONNECTOR TO TERMINAL OR USER SPECIFIC BOARD
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7 DONNEES DE L'EQU. MODULE

Les alimentations ayant le méme redresseur n'ont donc pas de "OFF". Elles
n'auront donc que les actuations "STANBY" et "ON" et 1les memes quittances.
Cela fait que le protocole standard de controle des alimentations PS5 ne sera
gque partiellement implémenté. CCATRM = STATRM = 2.

EQ.No| NOM D'AIMANT|GROUP|PPMV|SINGL|SCAL!.cont|5SCAL2. acq|MIN -|MAX +|UNIT
245 |BR!1 XNO 4L1 4 H 0.0365 0.0385 49.49143. 43 A
246 |BR2 XNO 4L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49149 43 A
247 |BR3 XNO 4L1 4 H 0.0365 0.0385 43.491489. 45 A
248 |BR4 XNO 4L1 4 H 0.0365 0.0385 49.48145.45) A
249 |BR1 XNO 6L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49149.43 A
250 |BRZ XNO &L1 4 H 0.0365 0.0385 43.489143.43 A
251 |BR3 XNO 6L1 4 H 0.0365 0.0385 49.491483.49 A
252 |BR4 XNO 6L1 4 H 0.0365 0.0385 43.43|45. 43 A
253 |BR1 XNO 9L1 4 H 0.0365 0.0385 49.431459. 45 A
254 |BRZ XNO 9L1 4 H 0.0365 0.0385 43.459149. 438 A
255 |BR3 XNO 39L1 4 H 0.0365 0.0385 43.459143. 43 A
256 |BR4 XNO SL1 4 H 0.0365 0.0385 43.4891483. 43 A
257 |BR1 XNO 12L1 4 H 0.0365 0.0385 43.4891439. 43 A
258 |BRZ XNO 12L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49149. 49 A
259 |BR3 XNO 12L1 4 H 0.0365 0.0385 49.49149. 49 A
260 |BR4 XNO 12L1 4 H 0.0365 0.0385 49.4891439.49 A
261 |BR1 XS5K 2L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49(439.49 A
262 |BR2 XSK 2L4 4 H 0.0365 0.0385 49.48(43.43 A
263 |BR3 XS5K 2L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49143.49 A
264 |BR4 XSK 2L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49(49. 49 A
265 |BR1 XSK 4L1 4 H | 0.0365 0.0385 43.49|49.43 A
266 |BRZ XS5K 4L1 4 H 0.0365 0.0385 49 48143.43 A
267 |BR3 XSK 4L1 4 H 0.0365 0.0385 43.489(459.43| A
268 |BR4 XS5K 4L1 4 H 0.0365 0.0385 43.491459.43| A
269 |BR1 XS5K 6L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49145.43 A
270 |BRZ XSK 6L1 4 H 0.0365 0.0385 43.491459.48] A
271 |BR3 X5K 6L1 4 H 0.0365 0.0385 43 49148.493 A
272 |BR4 XSK 6L1 4 H 0.0365 0.0385 43.4391439.48 A
273 |BR1 X5K 6L4 4 H 0.0365 0.0385 43.48149 43 A
274 |BRZ XSK 6L4 4 H 0.0365 0.0385 43.49(49.43| A
275 |BR3 XSK 6L4 4 H 0.0365 0.0385 49.481435. 439 A
276 |BR4 XSK 6L4 4 H 0.0365 0.0385 43.49145. 43 A
277 |BR1 XS5K 3L1 4 H 0.0365 0.0385 43.43149. 49 A
278 |BR2 XS5K 9L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49149. 49 A
279 |BR3 XS5K §L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49|49. 438 A
280 |BR4 XSK 9L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49149.43 A
281 |BR1 XS5K 11L4 4 H 0.03635 0.0385 49.49149. 49 A
282 |BR2 XSK 11L4 4 H 0.0365 0.0385 43.49145. 48 A
283 |BR3 XSK 11L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49149. 43 A
284 |BR4 XSK 11L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49149. 438 A
285 |BR! XSK 12L1 4 H 0.0365 0.0385 49.49149. 49 A
286 |BRZ XSK 12L1 4 H 0.0365 0.0385 49.43145. 49 A
287 |BR3 XSK 12L1 4 H 0.0365 0.0385 439.49149.49; A
288 |BR4 XSK 12L1 4 H 0.0365 0.0385 43.49|1459.49) A
288 |BR1 XS5K 12L4 4 H 0.0365 0.0385 493.49[49.49] A
290 }BRZ X5K 12L4 4 A 0.0365 0.0385 49.431459.49| A
231 |BR3 XSK 12L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49(49.43] A
292 |BR4 XSK 12L4 4 H 0.0365 0.0385 43.43143.43; A
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EQ.No| NOM D'AIMANT|GROUF|PPMV|SINGL|SCAL1 cont|S5CAL2.acq|MIN -|MAX +|UNIT
293 |BR1 ONO 4L1 4 H 0.0365 0.0385 49.48149. 493

294 [BR1 ONO 6L1 4 H 0.0365 0.0385 49.49149.439 A
295 |BR1 ONO 9L!1 4 H 0.0365 0.0385 49.49|49. 49 A
296 }BR1 ONO 12L1 4 H 0.0365 0.0385 49.491459.48 A
297 |BR1 05K 2L4 4 H 0.0365 0.0385 43.491439.49 A
298 [|BR1 05K 4L1 4 H 0.0365 0.0385 49.48149. 489 A
299 |BR1 05K 6L1 4 H 0.0365 0.0385 49.439|49.49 A
300 |BR1 0SK 6L4 4 H 0.0365 0.0385 49.49149.49 A
jo1 |BR1 05K 9L1 4 H 0.0365 0.0385 43.43]1439.43] A
302 |BR1 058K 11L4 4 H 0.0365 0.0385 43.43143. 43 A
303 |BR1 0SK 12L1 4 H 0.0365 0.0385 43.491489. 49 A
304 |BR1 OSK 12L4 4 H 0.0365 0.0385 43.49149.43 A

8.1 Distribution dans la boucle

Pour le timing distributor on a pour les"LO0P"1,2,4

CANAL 1 BX . TPLS

) 2 BX.TBUI
3 BX.TD
4 BX.STBD

y 5 BX FBC
6 BX.ETD
7 BX.WTD
8 BX. ATD
L

BX.RSC

8.2 Interrupts ACC

Les interrupts des 2 ACC [21,22) sont les suivants:
{1) BX.FBC : Décodage PLS, chargement CCV POW sur lignes NEXT
[2) BX ETD : Envoyer du gquad au single CCV (F25,6A0)

{3) BX.ATD : Acquisition POW et GLOBAUX sur les lignes PRESENT
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8.3 Timing acquisition

Le timing d'acquisition qui déclenche les singles est le méme pour les anciens
et les nouveaux multipdles .

EQU.NUM No3 BX.ARQ LOOP 1, CRATE 20, SLOT 13, PRESET 0

SCHEMA Logp 1
CRATE : 20
SLoT . 13

RACK : 650 BCER

CAMAC

300131

TTL in 0—0—0—0 0 0 0 © RACK 650 BCER
BLOCKING loutg ¢ g 0 0 0 0 0 PULSE REPEATER

| , |

|
104597 104598 104593 104600
RACK 16C RACK 17A RACK 58C RACK 60A

4

—n
'.ﬁ
It 4
—un +—
——0—]—0——1
o

1
b ff
M

LI LR

il 1

—
—d

—— —n ——
7

—n
'_"i
. <

—() —+—
ey e
o 4—
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GFA

Les connexions GFA se font selon
transceivers passant par la matrice

layout de 1'interface de controle

GFA

le mode standard en face avant des singles
de connexion

EQ.MO. GFA 44 * POOL 10
GFAT PATCH
4 % QX0 4
54 |aFG.PoOL 10 |—380344—| GFA !
34 |AFG.gxo 380444
38 |AFG.Qx0 380544— 4 % QX0 8
22 |arc.gxo 12 |—380544- —
46 |AFG. QX0 16 |—380744— 4 * QX0 12
l————-4 * QX0 18
EQ.MO. GFA ADBESSE CAM|acc| PTIM | DcD
GFAT | ¢l v| al1p |E0.No. [EQ. No.
54 |BR AFGPoOL10 | 2{14| 3[11] 8 | 23 20
34 |BR AFGOX0 4 | 2|14 2| 8] 7| 12 28
38 |BR arGoxo 8 | 2\14| 2| 8| 7| 12 27
42 |BR AFGOX0 12 | 2|14| 2{10| 7 | 12 26
46 |BR AFGOX0 16 | 2|14| 2l11] 7 | 12 25
TABLEAU NOMINATIF
RACK 16C RACK 17A RACK 59C RACK 60A
No|No DE |NoM DU |No|No DE |NoM DU |No|No DE |NOM DU |No|No DE |NoM DU
AL|CABLE |GFa AL|CABLE |GFA AL|CABLE |GFA AL|CABLE |GFA
1 |385157\0x0 4 |17|385115|PooL 10|49|385071|gx0 12 |65|385079|P0OL 10
2| - saloxo 4 |18 - 45| - 50|385102|gx0 12 |66| " 67] *
3 | - 78|pooL 10f1s] - 38| - 51|385092|PooL 10|67| " 57|
4| "8 - 20| " 28 - s52|385082| * 68| " 47| -
5 | - 58| - 21 " 18] - 53|385072| g9 - 37| -
g | - 8g| - 22| " 47| - 54385103 70| * e8| -
7 |« 79| - 23 " 37| - 55385093 71| - 58| -
g | - 69| - 24| " 27| - s5¢|385083| - 720+ 48] -
g | - sg] - 25|385074|gx0 12 |57|385073] - 731385110|0%0 4
1ol * 40| - 261385105|p%0 12 |s58|385104] 74|+ |gxo 4
11 30| - 27385095 | PooL 10|59|385094| - 75| = |pooL 10
12| -+ 20| - 28| " 38loxo 16 |60|385084| 76| - loxo s
13|~ 14|ox0 8 |29 69|ox0 16 |611385078\px0 16 |77| *  {0X0 8
14| * 45|ox0 8 |30 s9|pooL 10|62|385009|gx0 16 |78| *  |PooL 10
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Les signaux shunt des alimentations disponibles en face avant des singles
transceivers sont réunis au S0S
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