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1, INTRODUCTION

Ce rapport concerne l'ensemble des impulsions de timing utilisées pour les différentes 
éjections du CPS. Il comporte toutes les modifications éffectuées ces dernières années 
ainsi que les nouvelles impulsions nécessaires pour le fonctionnement des alimentations 
modifiées
(BUMPS et Décharge Capa) du BAT 365.
Celles ci seront mises en service dès cette année au fur et à mesure des modifications 
des alimentations.
Les notes spécifiques à certaines impulsions complexes sont également incorporées 
ainsi que la liste des E.M PTIM, TIM , DCD ,

2. PRINCIPE DES IMPULSIONS DES NOUVELLES ALIMENTA TIONS DES 
EJECTIONS

2Λi____ Alimentations concernées

Dans le cadre de la rénovation des alimentations des éjections , les éléments suivants sont 
concernés :

PR.BSW16 
PR .BSW58 
PR.QKE16 
PR.QKE58

PR DHZl 5
PRDHZ73
PR.BSW31

La solution adoptée lors de la réunion du 10/6/1991 consiste à combiner les différentes 
fonctions en une seule alimentation ( et non en couplage d,une Tekelec et d'une Bump), 
ce qui permet :

- la suppression des alimentations TEKELEC ainsi que Iesfonctions associées.
- la réalisation des éjections à double puise

Le contrôle des alimentations et des timings se fait de la même manière que celui des Septums 
16 et 58 qui a donné toute satisfaction jusqu'à présent.

ejection timing
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2.2, Confirmation des résultats

- les Bumps 16 et 58 ne sont plus pulsés sur les lignes 16 et 58 simultanément.
- il n'y a plus la nécessité de puiser deux fois dans le même cycle ( exceptée la double 
éjection ).
- les QKE 16 et 58 ainsi que la DHZ73 fonctionnent en double PPM et nécessitent deux 
STH.
- les GFA's sont supprimés
- les Timings pour chaque alimentation sont les suivants:

Forwarning (F) warning(W) start(S) measure(A)

- 900 ms 
no

- 15 ms 
no

-7ms(ES)
- 2ms(ED )

O
EJ/2

Train C Train C Train RF Pulse Kicker

ED = éjection double ES = éjection normale

Ily a deux timing d'acquisition : PXA16 et PXA58 ( MEASURE )

LL____ Principe des impulsions de F ORWARNING ( F )

D'une manière générale toutes les impulsions FORWARNING sont en mode PPM et 
sont liées au master d’éjection C par la propriété " Slave "de l'E.M PTIM.

Les chassis Camac utilisés à ce jour sont saturés et ces nouvelles impulsions doivent 
prendre place dans d'autres chassis. La relation Master-Slave ne peut se faire que dans 
un ACC, c'est à dire dans un seul chassis Camac. Pour résoudre ce problème, la 
solution suivante a été adoptée: les impulsions situées dans le chassis Camac 
d'extension ne sont pas " Slave ".

.Elles sont fabriquées dans des GPPCs dont les Starts proviennent d'un GPPC ( Slave 
des éjections) situé dans le chassis du master d'éjection.

2.3.1. Fabrication des FORWARNING ( Opérations 16)

A partir de Timpulsion PX.SPR qui est conditionnée par les lignes " Next OP 16 " 
on déclenche un GPPC Slave du Master d'éjection 16. Cette impulsion PX.SPR 
est située à - 580 ms avant PX.STC ( début du cycle suivant ).

ejection timing
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Les valeurs CCV (fixes) de ce GPPC (PX .SPS 365 C16) sont introduites 
initialement afin d'obtenir des valeurs CCVD (en relation avec le Master) égales 
à 100.

Valeur CCVD = - Val Master + IOO .
Dans le synoptique suivant, l'impulsion PX . SPS 365 C 16 est situé à - 480 ms 
avant PX .STC.

Les GPPC 's FORWARNING ( ex: PX .FBSW 16P) ont des valeurs CCVD fixées 
par rapport à la valeur -900 ms demandée .

Val GPPC (F) - Valeur Master + 580 - Valeur GPPC ( slave) - 900 
(CCVD)

2.3.2. Shema de principe

MASTER C EJECTION 16

PX . STC START
-------------------------------------- 3

PX. TCC CLOCK
-------------------------------------- 3

FROM PLSDl

E.M 1 GPPC 2A PLS
PX.TCC 
----------3
PX.S16C

E.M 2 GPPC 2B PLS

PX.S16PSL
DIS -1

EXT 
GATE

DIS 1305

-1 -1 623 420
OUT OUT

-1 -1 1194 953

-1 -1 1148 725

CAM ClO N2
OUT 11

∖/ ∖/

PX-SPR

- 580 ms

CHASSIS CAMAC

MASTER - SLAVE

NEXT OP 16

1

PLS LINES

5DIS FE16A

2 FE CT FI16A 6

3 FE16S FE16L 7

4 FEl 6D FE16I 8

PX.TCC
GPPC SLAVE

START
E.M 16 GPPC 9B PLS

DIS -1205

CLOCK
-723 -320

-1094 -853

-1048 -625

PX.SPS365C16

PX.FBSW16P 
------- ÷---------  
OUT

- 900 ms

E.M 150 GPPC 2A PLS

DIS 885

403 0

774 433

728 305

CHASSIS CAMAC EXTENSION

PX.TCC

E.M 151 GPPC 2B PLS

DIS 1770

1288 885

1659 1318

1613 1190

PX.WBSWl6P 
--- ⅛----  
OUT

- 15 ms

ejection timing
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2.4, Principe des impulsions de WARNING (W) Ejection 16

Le principe de fabrication des impulsions de WARNING est le même que celui 
des FORWARNING . Le start des GPPC 's est l'impulsion PX . SPS 365 CI 6 
située initialement à - 480 ms.

La valeur demandée pour ces impulsions de FORWARNING est de -15 ms avant 
Rejection ,ce qui donne :

Val GPPC (W) = Val Master + 580 - Val GPPC ( slave ) -15 ms

Ce qui donne par exemple pour rejection FEl 6A :

ValGPPC = 1305 + 580 - IOO - 75 = 1770. voir synoptique précédent

2.5. Principejtes impulsions de START ( S ) Ejection 16

2.5.1. Fabrication des impulsions de START

Ces impulsions doivent être situées à -7 ms pour les éjections simples et à -2 ms pour 
les éjections à double puise ( uniquement pour les Bumps 16 et 58 ainsi que les QKE 
16 et 58 ).
Elles doivent être synchrones avec les master RF d'éjection et utilisent comme dock le 
train RF PS.
Comme dans le cas des Fonvarning et Warning , les GPPC's utilisés sont implémentés 
dans un chassis Camac d'extension et le principe de fabrication est le même, c'est à 
dire que ceux-ci ne sont pas en relation Master-Slave avec le master RF.

Un GPPC , situé dans le chassis Master RF, et Slave de celui-ci, donne l'impulsion 
PX.SPS 365 RFl6 qui sera le Start des GPPC's situés dans le chassis Camac 
d'extension

Les valeurs mises dans le Master RF correspondent à un nombre d'impulsions RF 
donnant un délai de 1 ms entre le start PX.WRF16-1 et l'impulsion de sortie du master 
PX.S16RF.

ejection timing
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La valeur CCV du GPPC slave sera de : Val Master x 3 pour obtenir un délai de 
3 ms afin de délivrer Vimpulsion PXSPS 365 RF16 située à -8 ms.

Pour Vimpulsion PXSBSW16P, deux valeurs sont mises dans deux GPPCs dont le 
choix est fait en fonction de l'éjection simple ou double.

2.5.2. Shema de principe

ejection timing
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2.6.______Timing d'acquisition concernant le Septum 16 et 58 et Alim BAT 365

2.6.1. Description du trigger de mesure de courant ( conv. A/D )

Ces impulsions déclenchent dans l'équipement spécifique la conversion analogique - 
digitale de la mesure de courant.
Elles ne sont produites que s'il y a une éjection 16 ou 58. Elles sont situées à l'instant 
d'éjection. Pour cette raison, dans l'opération "normale" ( éjection simple ), ce sont 
les impulsions du master RF PX.S16RFPSL ou PX.S58RFPSL .

Dans le cas de l'opération avec une deuxième éjection, une seconde impulsion de 
mesure est envoyée en synchronisation ( PXAPS16/2 ) ou( PXAPS58/2 ).
L'ACC n'est pas capable de mémoriser deux valeurs d'acquisition dans le même cycle, 
aussi on choisira la première ou la deuxième mesure en mettant ENABLE ou 
DISABLE PXAPS16/2 ( PXAPS58/2 ).

En effet, si PXAPS16/2 est ENABLE , les valeurs lues à ce moment-là remplacent les 
valeurs mémorisées lors de la première impulsion.

2.6.2. Shéma logique

51813X BAT 356

ejection timing
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2.7.Timine concernant le contrôle des alimentations

Les descriptions suivantes sont valables pour le controle des Septums 16 et 58 Dans le 
courant de Vannée 1992, ce principe sera implenté pour le controle des alimentations du BAT 
365 ( Bumps 16 ,58 QKE 16,58 DHZ15 DHZ73 et Bump 31 )

2.7,1. Description de Vinterrupt no 2 pour les ACC's ( PX.CNPS )

Uinterrupt no 2 des ACC,s - TT Loop 1 Crate 7 ( septums 16 et 58 )
- CPS Loop 1 Crate 35 ( alim BAT 365 .... 1992 ) 

permet à ceux-ci de lire les valeurs de contrôle et de les envoyer via le QUAD aux 
STD concernés situés dans les interfaces spécifiques.

Cet interrupt doit répondre aux critères suivants :

- il doit se produire dans un cycle précédant une opération 16 ou 58 exclusivement

- il doit se produire toujours au moins 50 ms avant les impulsions de F ORWARNING.

- il doit être synchrone de Tinstant d'éjection 16 ou 58.

2.7.2. Diagramme des temps

FE16A FE58S FE16S SE 62

PX.S16PSL

PX.S58PSL

PX.SBI ( conditionnée )

PX.CNPS

(interrupt no 2 ACO

ejection timing
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2.7.3. Shéma logique

EJECTION 16

PX.SBI

EJECTION 58

PX.S16PSL

PX.S58PSL

NEXT OP 16

PX.CNPS

ACC Interrupt no 2

r

NEXT OP 58
ACC TT Ll C7

ACC CPS Ll C35 
( en 1992 )

2.8, Acquisition des valeurs lues par TACC

2.8. !.Description de Γinterrupt d'acquisition

Uinterrupt no 1 des ACCs précités fait :

- l'acquisition des valeurs de courant
- l'initialisation des globales
- la lecture des tables du PLS

On prend comme impulsion PX.STC. Celle-ci vient à chaque cycle ( nécessaire pour 
l'initialisation et la lecture du PLS ).
La tache liée à cet interrupt effectue d'abord l'acquisition des valeurs de courant 
mémorisées dans le cycle précédent car la table PLS n'a pas encore été modifiée. De 
cette facon, quelque soit Tinstant d'éjection, on est certain que les valeurs de courant 
ont été converties et transmises au QST.

S'il n'y a pas eu d'opération 16 ou 58 , les valeurs mémorisées restent inchangées.

La tache lit ensuite le télégramme PLS et prépare la table pour le contrôle ( lignes 
NEXT ).

ejection timing
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2.82. Diagramme des temps

PX.STC Interrupt no 1 ACC

PX.CNPS Interrupt no 2 ACC

CNPS Envoi des valeurs de controle pour 
le cycle suivant ( si EJ 16 ou 58 )

ACQUISITION Trigger de mesure pour la 
conversion A/D

FORWARNING Memorisation des valeurs de 
controle dans l'équipement spécifique 
( cas ou !'ejection suivante est C420 )

C :∖PHILIPPE∖EJTIMING∖EJTIML4.PLT Creation date : 11/2/1992 15:16 Scale ≡ 0.4293 A4 row-1 col≡l
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3, NOTES COMPLEMENTAIRES SUR LE TIMING DES EJECTIONS

3.1, Description des timings des septums 16 et 58

3.1.1. Shéma de principe du timing

TT CAMAC LjI C 7
ACC No 4

ejection timing
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3.1.2. Elaboration des impulsions FSMH16 et FSMH58

L'impulsion de FORWARNING ( 16 ou 58 ) doit arriver 900 ms avant Vinstant 
d'éjection. Elle est dérivée du train C et est slave du master d'éjection concerné.

Suivant le moment d'éjection ( type d'opération ), cette impulsion peut se situer dans le 
cycle en cours ou le cycle précédent.

Comme le montre le shéma logique, le GPPC fournissant cette impulsion reçoit 
comme Start PX.SPR qui est issu de PXFPC + 20 ms, c'est à dire à -580 ms avant 
PX.STC. Ce start est conditionné par l'information des lignes PLS NEXT OP 16 ou 
NEXT OP 58.

L'impulsion PXFSMH est slave du master d'éjection C. Si l'on veut avoir toujours la 
valeur de 900 ms avant l'éjection, la valeur CCV du GPPC PXFSMH 16 ou 58 sera 
dans tous les cas de -900 + 580 = -320 .

Diagramme des temps

FE IGA FE 58S

IOO 300U----- ;
la valeur du master est C 1147 
la CCVD du GPPC sera de 1147 - 
320 = 827 ;PX FSMHlG se produit 
a 827-580= C 247

------------ la valeur du master est C 420 
la CCVD du GPPC sera donc de 
42 0 - 320 =100 ; PX ■ FSriH 16 Se 
proctuF d 4oo - SFo ~ C-

ejection timing
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Shéma logique

3.1.3. Elaboration des impulsions PX.WSMH16 et PX.WSMH58

L'impulsion de Warning PX.WSMH est une impulsion dérivée du train RF PS. Elle se produit 
10 ms avant Vinstant d'éjection. Elle est slave du master d'éjection RF.

Le GPPC WSMH reçoit comme : - dock : le train RF non conditionné 
- start l'impulsion dérivée de la fréquence de 

révolution PX. WRF-11

Le start des GPPCs RF est situé à -1 ms et la valeur mise dans le master RF donne 1 ms de 
délai afin de sortir Iompulsion d'éjection PXS16RF

Puisque le start du GPPC de WSMH est à -11 ms, il suffit de mettre comme CC VD la 
même valeur que le master RF. Ce GPPC étant slave , la valeur CCV dans tous les cas 
devrait être 0.

ejection timing
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3∙2. Elaboration de l'impulsion PX.SDM16

Cette impulsion sert d,interrupt no 1 pour l'ACC 7 - TT Loop 1 Crate 9 situé au batiment 
Y. ( contrôle des alimentations de la ligne FT16).

Interrupt No 1 ACC 7 TT LOOP 1 CRATE 9

SDMlGN

ClOO

SDM16 Spare

SDMlS OUT (next op 16)

SHEMA LOGIQUE
PX WlGC

PX SDMl6 
(517144)

ejection timing



17

3.3, Production des FORYIARNING pour IeAA

3.3.1. Principe des impulsions PX.FLP ( LOOP ) et FDT ( DIRECT )

- Ces impulsions sont toujours situées dans le cycle précédent FE 16A ou Fl 16A.

- Le cycle précédent un cycle de production FE 16A peut être de durée quelconque.

- Le cycle précédent une opération à35 Gev ( FI16 A ) aura au minimum une durée 
de 2.4 s.

Définition FDT = Duree cycle ejection + duree cycle precedent - 2.3 s 
FLP

CYCLES

FDT
FLP C ejection

DUREE

---------------------><_-------------------- ->
cycle precedent cycle ejection

3.3.2. Production de PX.FDT

PX.FPA16A ( EW 13 ) Valeur CCV = C éjection - 23 s
12 s -23 S =-1.1 s soit -1100

PX.FPAI16A (EW 14) Valeur CCV = C éjection - 23 s
2.4 s -23s = 0.1 s soit 100

Les valeurs des GPPCs FDT 16A et FDT 116A correspondent aux cycles 
précédents.Elles sont mises à jour lors d’un changement de super cycle par le 
programme PLSILBS qui attribue la durée de chacun des types de cycle ( ArB,CfD,E)

ejection timing
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Valeurs CCV : FDTI6A = Durée du cycle -1200 
: FDT116A = Durée du cycle - 2400

CCVs FDT16A CCVs FDT116A

Cycles A : 12 s O pas défini
B : 2.4 s 1200 O
C:2.4 s 1200 O
D :12 s O pas défini
E : 4.8 s 3600 2400

Shéma logique

PX.FDT

PTIM GR 7 PTIM GR 2

3.3.3. Production de PX.FLP

PX.FAPI16A (E.M 27) ValeurCCV = C éjection + IOO = 420 + 100 = 520

PX.FLP ( E.M 28 ) Valeur CCV = Durée du cycle - 2400

ejection timing
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Cycles A :1.2 s impossible ( 2.4 s est Ie minimum )
B :2.4 s O
C : 2.4 s O
D : 12 s impossible
E : 4.8 s 2400

Shéma logique

PTIM GR 7 PTIM GR 2

PX.S16C E.M 27 GPPC 15A PLS E.M 28 GPPC 15B PLSSTART OUT ∖ DIS 0
) NO PPM PX.FLPPX.FAPIl6A 0 0CLOCK VAL- 100 NEXT ∖ 0 0EJLIN PX.TCC

>
PX.TCC 232 0 0

ejection timing
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3.41 Commutation et réglage de Iafrequence de révolution FREV

3.4. !.Ajustement de la fréquence de révolution

Le nombre des réglages est de 8 harmoniques pour la fréquence de révolution PS et de 
8 harmoniques pour la fréquence SPS.
Les délais sont des circuits digitaux intégrés dans un module PULSE GATE . Les 
différentes harmoniques sont programmées dans 2 PLS DECODERS ( Harm PS et 
Harm SPS ). Le changement de ces PLSD depuis les consoles doit se faire avec une 
grande prudence.

Il est rappelé que ces réglages sont nécessaires afin que Timpulsion de start 
déclenchant le train RF Gated se situe toujours au milieu de la période RF quelque 
soit Vharmonique utilisée

FRF

START

330nS IOOnS

MAXI MlHL

3.4.2. Principe de la commutation des fréquences de révolution

Les impulsions RF du timing sont synchronisées avec la fréquence de révolution à Taide de 
GPPCs recevant le train de la fréquence de révolution commutée et délayée. Un premier 
GPPC ( W16RF - 11 ) est déclenché par une impulsion dérivée du train C se trouvant a -11 
ms avant l'éjection .

Si, pour une raison ou une autre , le train FREV n'arrive pas , le GPPC ayant reçu un Start 
ne décomptera pas les impulsions ( valeur CCV mis dans le GPPC au cycle précédent ).
Au cycle suivant , dès que la FREV réapparaît, le décomptage s'éffectue avant le nouveau 
Start avec la valeur CCV du cycle précédent, ce qui provoque des impulsions de timing pour 
le septum 16 complètement décalées dans le temps .

Afin de remédier a cet inconvénient ( les GPPCs ne peuvent pas être remis à zéro ) le train 
FREV entrant dans le GPPC assurant la synchronisation avec la RF est désormais 
multipléxé ( train FREV ou train C ) .

ejection timing
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Ce multiplexage se fait dans le module FR Switch . Ily a un module pour l'éjection 16 et un 
autre pour l'éjection 58 .
Un GATE de durée 50 mS est déclenché par l'impulsion Wz 16C arrivant 11 mS avant 
l'éjection . Cette durée tient compte des 11 mS avant l'éjection plus le temps entre 2 éjections 
( cas de la double éjection ) qui est de 30 mS . Pendant la durée de ce gate c'est la FREV qui 
est normalement comptée.
Le GPPC produisant l'impulsion WRF16 - 11 est conditionné également par ce gate . Si 
l’impulsion de sortie se produit pendant le temps de ce gate elle sortira du GPPC et 
déclenchera l'impulsion W16RF -1 qui est le Start des GPPC's RF.

Si le train FREV n’est pas présent, c’est la deuxième impulsion du train C qui sera comptée 
dans le GPPC . Le compteur interne du GPPC aura été remis a zéro , mais l’impulsion réelle 
de sortie est bloquée par le niveau de Gate Externe qui est retombé à zéro .Il n’y a pas de 
Start pour les GPPC’s RF . Le système est prêt pour le cycle suivant.

GATE

FREV

WRF16-1
i i i Iiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii i i i i

3.4.3. Moyens de diagnostique

Un patch-panel regroupant les impulsions nécessaires à la synchronisation entre les 
différents trains de fréquence ( C, RF, FREV ) a été installé dans le rack CRH 116.

Une sortie sur laquelle on peut brancher l'une ou l’autre de ces impulsions est reliée à 
un module PULSE GATE. Une de ces impulsions peut être alors conditionnée par une 
ligne PLS choisi à l’aide du programme suivant :( TT - >RU ( E-M ) TCU en 
indiquant la ligne voulue.

Cette sortie sélectionnée est disponible sur le patch et peut déclencher le scope ou le 
compteur de temps.

ejection timing
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3.4.4. Mesure de jitter

Un demi GPPC a été ajouté dans le timing de l'éjection 16 ( PX.SYNC 16 ) et un autre 
dans l'éjection 58 ( PXSYNC 58 ).

Il s'agit d'avoir pour les deux types d'éjection, deux impulsions à visualiser sur le 
scope : - celle du master RF PXSl 6 RFPSL ( synchrone de la RF )

- l'impulsion PXSYNC 16 ( synchrone de la fréquence de révolution ).

Il est alors possible de vérifier s'il y a ou non du jitter entre ces deux impulsions, ce 
qui signifierait que le réglage des délais par rapport aux harmoniques n'est pas 
correct, ou bien qu'il y a désynchronisation entre la fréquence RF PS et la fréquence 
de révolution du PS ou du SPS.

Remarque

S'il ny a pas de fréquence de révolution FREV, il est possible en débranchant le gate 
externe du GPPC 21A , de mesurer le temps de l'impulsion PXWl 6 RF -11 qui doit 
être alors de 58 ms par rapport à l'impulsion PXW16C.

En rebranchant le gate , l’impulsion PXW16 RF-Il ne doit pas sortir.

ejection timing
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3.4,5. Shéma logique FREV PS Delay Adjust

CRH 119 NIM 1CRH 119 L2 ClO N18

FROM PLSD CAM ClO N7
HARM PS FIG 1

ejection timing
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3.4.6. Shéma logique FREV SPS Delay Adjust

CRH 119 NIM 1CRH 119 L2 ClO N18

FROM PLSD CAM ClO NlO
HARM SPS FIG 2

ejection timing
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3.4.7. Commutation FREV Ejection 16

FIG 3

ejection timing
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3.4.8. Commutation FREV Ejection 58

FIG 4

ejection timing
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SHEMA SYNOPTIQUE DES TIMINGS

4.1. Timing C Ejection 16

PX.STC START
E.M 1 GPPC 2A PLS PX.TCC E.M 2 GPPC 2B PLS PX.S16PSLDIS -1

EXT 
GATE

DIS 1305PX.S16CPX. TCC clock -1 -1 123 420
OUT OUT '

-1 -1 1194 953

FROM PLSDl -1 -1 1148 725

CAM ClO N2
OUT 11

START
E.M 3 GPPC 3A PLS

DIS -11

CLOCK 
l )

PLS LINES

5

6

7

8

-11 -11 ouτ___> p:<.W16C
DIS FEl 6A-11 -11 1

2 FE CT FI16A-11 -11

FEl 6S FEl 6L3

START
E.M 4 GPPC 3B PLS 4 FE16D FE16I

DIS -7)

CLOCK
-7 -7 °u: > P)C.FFT16
-7 -7 i------ > PX.ADM16
-7 -7

START
E.M 5 GPPC 4A PLS

NO PPM

VAL - -32
FE16L

)

CLOCK
ouτ y P>(.SQKE16LEP

f

START
E.M 6 GPPC 4B PLS

°tn^ PX.SQKE58LEPNO PPM

VAL - -32
FE16L

CLOCK

START
E.M 7 GPPC 5A PLS

°uτ PX. ABIP16DlS -5

CLOCK
-2 -10

-ʒ -6

-2 -ɔ

TIMING C EJECTION 16
CRH118 CRATE 508000 Cl

ejection timing
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ejection timing
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ejection timing
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ejection timing
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PX.FAPI16A START
PX.TCC CLOCK

E.M 28 GPPC 15BDIS 00 0o 00 0
START

PX.FPC

PPM GRP 2
OUT

E.M 29 GPPC 16A
CLOCK --------- >

CLOCK --------- >
START E.M 30 GPPC 16B PLS

CLOCK
START

E.M 31 GPPC 20A PLS
NO PPMVAL = 20 OUT

PX.FLP

PX.SPRSTART GPPC FSMHl6

START

CLOCK

E.M 32 GPPC 20B PLS
OUT

TIMING C EJECTION 16
CRH118 CRATE 508000 Cl

ejection timing
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START E.M 150 GPPC 2A PLS
PX.FBSWl6P

SPS365C16 fr°m l2c1N9 OUT2
C TRAIN

DIS 885 P .R
CLOCK 403 0 ι Izn ' *, PY FRRWI £774 433

-—
PX.FBÍ

2728 305 >W16N

START -------------------->
CLOCK --------------------)

E.M 151 GPPC 2B PLS
PX.WBSWl6P

DIS 1770 P.R1288 885 T I z∏ i ~, pγ wrrwi Q1659 1318
PX.WBS

4 I—S1613 1190 Wl 6N

START-------------------- 3
CLOCK --------------------)

E.M 152 GPPC 3A PLS
PX.FQKEl6P

DIS 885 P.R403 DIS T---- ʌ 5-6
PX.FQK

c Izn ʌ_______  PY FOKF1 A774 433 ɔ I τ U J t √∖ ∙ ɪ/ ɪ O6 ʌ----'728 305 E16N

START -------------------- )
CLOCK

E.M 153 GPPC 3B PLS
PX.WQKEl6P

DIS 1770 P.R1288 DIS
1 1 ∕∏ ∖ , PY WΠR,F1 Q1659 1318∖

PX.WQK

"o / yZ 8 ------1613 1190 E16N

START E.M 154 GPPC 4A PLS
PX.FDHZ15P

DIS 885 P.R403 DIS ξ---- ∖ 1-2CLOCK -------------------- τ I λi ʌ______ pγ FΓ>M71 R774 433
PX.FDH

2 ¿----y728 DIS Z15N

START J
CLOCK I

E.M 155 GPPC 4B PLS
PX.WDHZ15P

DlS 1770 P.R128 8 DIS V----ʌ 3-4_3____j 41 )-------- PX. WDHZ151659 1318 I 4 ^----- y1613 DIS PX.WDHZ15N

TIMING C EJECTION 16
CRH115 CRATE 525000 C12

ejection timing
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E.M 156 GPPC 5A PLS
PX.FDHZ73P /**

SPS365C16

START DIS DISDIS DIS
5 } 41 ) ^, ^ PX FDHZ73774 DISCLOCK ʌ I 6 z—x

PX.FDHZ73N

Λ DIS DIS
START E.M 157 GPPC 5B PLS

P P
PX.WDHZ73P ______X x∖ T Q

DIS DISfrom L2clN9 OUT2 7
CLOCK I × DIS DIS

n 1 di 1 , PY WDH7.7^1659 DIS
PX.WDHZ73N

C TRAIN DIS DIS
START E.M 158 GPPC 6A PLS

PX FBSW58P
DIS DIS

CLOCK r ∖ DIS DIS P.R 45-2774 DISr / DIS DIS
START E.M 159 GPPC 6B PLS

PY WR8WSfiP

DIS DIS
CLOCK DIS DIS P.R 45-41659 DISDIS DIS
START E.M 160 GPPC 7A PLS

PX FRcJW31DIS DIS>
CLOCK 'S DIS DIS P.R 42-1774 DIS> DIS DIS
START E.M 161 GPPC 7B PLS

pγ wpςwRiDIS DIS
CLOCK DIS DIS P.R 42-21659 DIS> DIS DIS

TIMING C EJECTION 16
CRH115 CRATE 525000 C12

ejection timing
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E.M 162 GPPC 8A PLS
----------------- PX.FQKE 5 8PPR 45-6

START DIS 885DIS DISCLOCK 774 433728 305
SPS365C16 START ∖J E.M 163 GPPC 8B PLS

PX WOKE58P
DIS 1770from l2C1N9 OUT2 CLOCK DIS DIS PR 45-81659 1318

C TRAIN 1613 1190
START E.M 164 GPPC 9A PLS

)

CLOCK X>

START E.M 165 GPPC 9B PLS
)

CLOCK X>

START E.M GPPC PLS
CLOCK

START 
_____________________ ù

E.M GPPC PLS
CLOCK

TIMING C EJECTION 16
CRH115 CRATE 525000 C12

ejection timing
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4.2, Timjns RF Ejection 16

E.M 37 GPPC 2A PLS PLS LINES
DIS -1 DIS FEl 6A
-1 -1 CT FI16A
-1 -1 FE16S FEl 6L
-ɪ -1 FEl 6D FE16I

rf^1 start E.M 38 GPPC 2B PLS

DIS 9974GATED RF FAST
IOOOO 2776 _2ZZ_____> pχ.i>16RFPSL
3001 4018

9974 9971

START
E.M 39 GPPC 3A PLS

DIS DIS

FAST
-1436 DIS ouτ_____> PX. WPS16
-422 -579

0 -1651

START
E.M 40 GPPC 3B PLS

P.RDIS DIS

FAST
DIS DIS ouτ_____PX. EPLl 6 v—x PX.

10 DIS
21 ------------ 7 √ EPLPX.EPL58DIS DIS

START
E.M 41 GPPC 4A PLS

DIS DIS

FAST
DIS -286 ouτ_____. PX. SRFPBAR
DIS -286

DIS DIS

START
E.M 42 GPPC 4B PLS

DIS -283

EJLI

104

FAST
DIS -2768 ouτ_____. PX.1√LP
DIS DIS

DIS DIS

TIMING RF EJECTION 16
CRHl18 CRATE 517000 C2

ejection timing
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P.R
6 J PX.

E.M 43 GPPC 5A PLS

RF-I

START DIS -9536
FTA 87

DIS -2770 ouτ > PX.WDTFAST DIS DISDIS DIS
START E.M 44 GPPC 5B PLSDIS -955

GATED RF FAST -955 -277 PXJÍBD16N _____V-303 -277
PX.SDMl6S

WBDl 61 J 55 -942
START E.M 45 GPPC 6A PLSDIS 0
FAST DIS 12 ooτ ? PX. SDAMPDIS 12DIS DIS
START E.M 46 GPPC 6B PLSDIS 0>
FAST 0 0 00τ ; PX.?LTT2WBU0 00 0
START E.M 47 GPPC 7A PLSDIS DIS>
FAST -590 DIS > PX. ARFl 6-390 DIS) 0 DIS
START E.M 48 GPPC 7B PLSDIS DIS

CTFAST -73 DIS 011τ ; PX. SDFADIS DISDIS DIS
TIMING RF EJECTION 16

CRH118 CRATE 517000 C2

ejection timing
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RF-I

GATED RF

START
FAST

S’

START 'S>
FAST >

START
FASTl

START
>

FAST -------------------- ⅛

OUT
E.M 49 GPPC 8A PLSDIS DIS

CT
-1 DISDIS DISDIS DIS

OUT
E.M 50 GPPC 8B PLSDIS 0-10 0O 00 0

OUT
E.M 51 GPPC 9A PLSDIS 100 110 -310 10

OUT
E.M 52 GPPC 9B PLSDIS -40-20 -11-12 3-40 30
E.M 53 GPPC IOA PLS

PX.SBFAP

INTERV CAM C8 Nl4
4PX.SKFAl6 1 ____ x

2 L—'

PX.SKFA58

INTERV. CAM C8 Nl4

PX.

SKFA

PX.EKFAl6

PX.EKFA58

PX.016

START '
--------> O
FAST----------)

DIS20000 06000 00 6000

FAST
START E.M 54 GPPC 10B PLSDIS DIS

CT
-1 DISDIS DISDIS DIS

OUT

OUT
PX.APS16

PX.APS58

PX.SBFAS

5
~Λ8 PX.

EKFA6 ʌ-

CAM C8 Nl4
PX.

APS16

TIMING RF EJECTION 16
CRH118 CRATE 517000 C2

ejection timing
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PX.SBSWl6HEP START E.M 57 GPPC 12A PLS 1 MHZ INT CLOCK P.R
nπτ 5 ___  PX.

PX.SDHZ15HEP ------4X

DIS 4000
EXTGATE

FROM GPPC 508101 6000 DIS5000 DIS 6 I 10 1-------------------
PX.SDHZ15HEN Z—× SDHZ15FROM CAM C2 N12 OUT20 4000 _______________-=≤____ FROM CAM ClO N21 POS 14OP 16

___⅛. pχ ς∏H7.7^HRP
PX.SBSW58HEP START E.M 58 GPPC 12B PLS

OUT0 0
EXT GATE

)FROM GPPC 508071 FAST -10 0
1 MHZ INT CLOCK300 00 0 I______

PX.W16RF-1 start
E.M 59 GPPC 13A PLS

:am c

PX.
WBDl6BCT

DIS -975
GATED RF

-955 -277 OUT
>t PX.WBD16BCT

□FAST 82 N22-303 -277 PX.SDMl6S ____7 C-995 -942 FROM CAM Cl Nil OUTl
PX.WBD16/2

START ,. — E.M 60 GPPC 13B PLS FROM CAM C5 NlO OUTlDIS -20
FAST -20 -20 OUT _____________ ⅛. pχ Aς∏∩9ʌ ∙ **O  w∖J »»-20 -20-20 -20

PX.W16RF-11 START E.M 55 GPPC IlA PLS
OUTDIS 0

RF TRAIN FAST 0 °0 0NOT GATED /ɪ 0 0
START E.M 56 GPPC IlB PLS

OUTDIS DIS
H6/12FAST -1 DISDIS DIS* ) DIS DIS

PX.WSMHl6

PX.SCP

4 
PX.SCA

PR

TIMING RF EJECTION 16
CRH118 CRATE 517000 C2

ejection timing
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E.M 63 GPPC 20A PLS
OUTSTART DIS 29922Λ

FAST 30000 8328
RF TRAIN 9003 12054(NOT GATED) 29922 29934

>
>

E.M 64 GPPC 20B PLS
OUT

Wl 6C START E.M 65 GPPC 21A PLSDIS 2
FREVMUX

2 22 2rom N16 2 2
START E.M 66 GPPC 21B PLS

OUTDIS 4766)

FAST V 434 4615434 4615✓ 4766 434

PX.SPS365RF16 
(-8ms)

PX.W16RF-11
(~llms)

PX.W16RF-1
(-lms)

PLS LINESDIS FEl 6ACT FIl 6AFEl 6S FEl 6LFEl 6D FEl 61

START E.M GPPC PLS
OUTFAST

• Z

E.M GPPC PLS

TIMING RF EJECTION 16
CRH118 CRATE 517000 C2

ejection timing
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TIMING RF EJECTION 16
CRH115 CRATE 525000 C12

ejection timing
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TIMING RF EJECTION 16
CRH115 CRATE 525000 C12

ejection timing
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4.3, Timing C Ejection 58

ejection timing
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ejection timing
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PX.STC

PX.TCC CLOCK ----------)
START E.M 84 GPPC 8B PLSDIS-29-17DIS

OUT START
PX

SQKE58HEN

INT CLCXZK IMHZE.M 86 GPPC 9B PLS PX.

SQKE58HENFINO PPM
VAL “ 300 OUT >

START

CLOCK ----------)
START E.M 85 GPPC 9A PLS-320-320-320DIS

OUT PX.FSMH58

CLOCK
E.M 87 GPPC 10A PLSDIS-15-15DIS

PX.SPRCAM C7 N14 CAM C7 N14 POS 11

0uτ PX.SQKEl6HEN

FROM PLSD 13 ∑.CAM ClO Nl4 POSll
INT CLOCK IMHZ

CLOCK
START E.M 89 GPPC IlA PLS-1092-1093-420DIS

OUT

START E.M 88 GPPC 10B PLS
NO PPM

VAL - 500
OUT

PX.SPS365C58

START E.M GPPC PLS
OUT1 Λ

CLOCK ∖
E.M GPPC PLS

PX

SQKE16HENFI

TIMING C EJECTION 58
CRH116 CRATE 519000 C7

ejection timing
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E.M 97 GPPC 15A PLS
PX.BUl-I6

O 9973IOOOO 27753000 40165000 9977

i
I

E.M 98 GPPC 15B PLS
PX.BU1-58

401730101O
E.M 99 GPPC 16A PLS

PX.NBUl6

O 1010 33 410 10
E.M 100 GPPC 16B PLS

PX.NBU58

43 3O

TIMING C EJECTION 58
CRH116 CRATE 519000 C7

ejection timing
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ejection timing
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PX.FDHZ15N

PX.WDHZ15N

PX.FQKE16N

PX.WQKE16N

PX.FDHZ73N

PX.WDHZ73N

TIMING C EJECTION 58

CRH115 CRATE 528000 C14

ejection timing
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4,4, Timing RF Ejection 58

PX.S58RFPSL

PX.WPS58

PX.EPL58
IMHZ

PX.SDHZ15HEN

PX.058
FROM CAM ClO N6 POS 11

OP 58

10

11

12

9

PLS LINES

FEStL
FE58S
FE5∙D
DIS

TIMING RF EJECTION 58
CRH116 CRATE 520000 C8

ejection timing
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E.M 107 GPPC 5A PLS

RF-I

START 05 ouτ > PX.SKFA58FAST 0DIS
START E.M 108 GPPC 5B PLS-3

GATED RF FAST 3 OUT 
_________px EI CFA582- ; DIS

START E.M 109 GPPC 6A PLS OUTl+2OUT PX.ARF58INJ V—χ PX.

o
PROT73FAST 00 ----- y √ ARF 5 8..... . / DIS

START E.M 110 GPPC 6B PLS
OUT 

________ ⅛, px ARF58

450 ANTIP74EXTGATEFAST ∖ -5903000 ______________FROM CAM ClO N9 POS 11
PX,W58RF-11 start

E.M 111 GPPC 7a PLS0
RF TRAIN FAST 40 > PX. WSMH58°

NOT GATED
7 DIS

START E.M 112 GPPC 7b PLSDIS
FE58S10FAST 11260 y PX. SCADISDIS

TIMING RF EJECTION 58
CRH116 CRATE 520000 C8

ejection timing
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ejection timing
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RF TRAIN(NOT GATED)

W58C

FREVMUX

from Nl6

GATED RF

FAST
START E.M 121 GPPC 20A PLS12054903329997DIS

OUT

PLSE.M 122 GPPC 20B

START ---------- 9 E.M 123 GPPC 21A PLS222DIS

FAST
START E.M 124 GPPC 21B PLS4344774434DIS

OUT

E.M 119 GPPC IlA PLS

OUT

PX.W58RF-11(-1lms)

PX.W58RF-1(-lms)

START '
-------> 0 OUT PX.OSG70

START

FAST 00DIS
E.M GPPC PLS

OUTFAST
------------- )

TIMING RF EJECTION 58
CRH116 CRATE 520000 C8

ejection anting
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TIMING RF EJECTION 58
CRH115 CRATE 528000 C14

ejection timing
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TIMING RF EJECTION 58
CRH115 CRATE 528000 C14

ejection timing
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4.5, Timing C Ejection 62

TIMING C EJECTION 62
CRH117 CRATE 518000 C4

ejection timing
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<6. Timing__ C RF Ejection 16!2

TIMING C EJECTION 16/2
CRH117 CRATE 524000 C5

ejection timing
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-ImS

TIMING RF EJECTION 16/2
CRH117 CRATE 524000 C5

ejection timing
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E.M TIM

E.M 68 GPPC 21A PLS
CCV=O PX.

BUl-16/2

E.M 69 GPPC 21B PLS
CCV=O PX.

NBU-16/2

TIMING RF EJECTION 16/2
CRH117 CRATE 524000 C5

ejection timing
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4J, Timins C RF Ejection 58/2

TIMING C EJECTION 58/2
CRH117 CRATE 524000 C5

ejection timing
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PX.

NBU-58/2

TIMING RF EJECTION 58/2
CRH117 CRATE 524000 C5

E.M TIM

E.M 70 GPPC 22A PLS
CCV-30

E.M 71 GPPC 22B PLS
CCV= 4

ejection timing
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TIMING RF EJECTION 58/2 
CRH117 CRATE 524000 C5

ejection timing
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4JL Shéma de cablale des modules non standards

TO CAM C2 N21
EXT GATE 1

FROM CAM ClO N3 POS 11

FROM NIM 1 N19 POS 1

TO CAM C2 N21 START 1

FROM CAM Cl N3 OUT 1

FROM CAM C2 Nl 8 POS 1

TO CAM C2 NlO START 2

TO CAM C2 N7 FAST

TO CAM C2 Nil FAST

FROM NIMl 
N20 POS 4

x GATE OUT

F REV SWITCH

I 5Ô I_____ ______________ — __
i I

—
O Gl INl

Ogi 0_____________0G2
___ ! 56 ms L 

GATE

SPS FREV

GATE

FREV PS

--O G2 θɪ

θɑɜ IN3 
θɑɜ 0

____________ 0G4
-------0G4 Q™1

O INl IN2 0--------

Q_________ out
---------------- F REV
21© IN QlZl

Q_________ out

PX.W16C

FPC

OUT RF-

GATED RF

RF IN

>÷
------------- OR GATE  
------0 INl IN2 Q  

Q OUT

.--------— RF SYNC-----------------  
........0 INIT ST. Q--------

1

OUT

—— SYNC START-------------
—01 ouτ 2Q_____

________ GATED RF----------------  
____ 0 1 OUT 2 Q--------

—Ξ>—--------------------0 IN

N 16

PX.TCC FROM TDR 3
Nl4 POSI

X

X--------------- ! » I TO CAM C2OUT FREVMUX ----N21 POS 9FREV SPS FROM NIMlFREV OUT N18 P0S4
PX.W16RF-1 FROM CAM C2 N21 POS 17OUT RF-I TO CAM C2 Nl3 START 1GATED RF OUT TO CAM C2 N5 FAST

TO CAM C5 Nil FAST
TIMING RF EJECTION 16

CRH 118 CRATE 517000 C2

ejection timing



62

FROM

FROM.

CR-

FROM

FROM

TO C 
EXT

AM C 8 N21 ___

I 5Ö I——
F REV SWITCH

O Gl INl
Ogi 0 -_____________0G2

GATE 1 ʌ

___  56 ms L 
GATE

CDC ΓDΓVCAM ClO N14 POS 11 s* s r

-------0G2 _ ɔɪO g3 IN3
θɑɜ 0_____________ 0G4——0 G4 Gt≡]------------ GATE---------------

NIM 1 Nl9 POS 2

116 TIM MEAS 13

AM 0 8 N21 START 1

CAM 07 N3 OUT 1

GATE

FREV PS

0 INl 1N2 0
Q_________ OUT

----------------F REV--------------------
ps0 IN QSPS<---------

X-

Q_________ OUT

------------- OR GATE------------------ 
-------0 INl IN2 Q--------

Q OUT

_________RF SYNC------------------ 
____ 0 INIT ST. Q--------

PX.W58C

OUT

CAM 08 Nl 8 POS 1 F?-~ y

OUT RF- 
AM 0 8 Nil START 1 <--------------------

GATED RF
AM C 8 Nil FAST <--------------------

--------------------0 STOP

---------  SYNC START-------------
____ 01 ouτ 2 Q_____

________  GATED RF---------------  
____ 0 1 OUT 2 Q-----------------------OlN

AM 08 N7 FAST N 16
RF IN

FROM NIMl 
N20 POS 5

PX.TOC

----------rɪl
OUT FREVMUX_____FREV SPSFREV OUT

X GATE OUT

FROM TDR 1N14 POSI

TO CAM C8N21 POS 9 FASTFROM NIMlN18 P0S5CRH 116 TIM MEAS 14
, PX.W58RF-1 FROM CAM C8N21 OUT 2OUT RF-I TO CAM C8 NlO START 2GATED RF OUT TO CAM C8 N6 FAST

TO CAM C5 N20 FAST
TIMING RF EJECTION 58

CRH 116 CRATE 520000 C8

ejection timing
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ejection timing
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O I G 1

SKFAl6
FDDM CAM C7 NR ∩TTT7

1 X.SKFA58 2 4 PX.SKFA
F KUFl UHFl UO nɔ UUii SKFA/2 3 7-
r KUM UAM U/ Nlfl rU□ io ---------------------------------

EKFAl6
FROM CAM C? NR OUTI ___________________________

5 XEKFA58 6 8 PX.EKFAEKFA/2 7 7
r KUM UAM U I Nlfl rUb ,,■■,

APSl6+APS16/2 9 ∖- PX.APS16+58ΓD∩M r'ΔM Γd NI 1 P∩ζ 1 _______J o"L ΓnUΓf1 <*  AΓrl <> M IM i. J L U*J  ɔ Λ 11APS58+APS58/2 22_____ oι I
Γ KUFj UAM UM NiJ c UO 5

WPS58
>■

12 ∖- PX.WPS58Γ D ∩M ΓħM CO Nl ∩ΠT1 —— —————JWPS58/2
ΓDΠM P PlR-TNl

ɔ' 14_13____ o∣ J>■

CAM C8 N14 CRH116

CABLAGE OIGl

ejection timing
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CAM C7 N14 CRH116
CABLAGE O I G 2

ejection timing
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ejection timing
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OP58

PX.SPR
OIG 3

1 3FROM CAM C8 N22 POSll NEXT OP58 2
6PX.WPS16 4 ∖

LJɔ, „ PX.WPS16/2FROM P.R 36-IN3 5
9o o EKΓA16∕2

?
7 ∖

FROM P.R 38-IN8
FROM CAM Cl N20 OUTl
FROM CAM C7 N2 EXTG 1

FROM P.R 36-IN6
FROM P.R 39-IN8

EKFA58/2 U8 LJ
11PX-SPR 10

OP58 12 13
J L

14 15
WPS58 16 _J 18WPS58/2 Z__________o;

OP58

TO CAM C7 N9 STARTI START GPPC FSMH58
. TO P.R1-IN3 WPS16 + WPS16/2

TO CAM C8 N14 POS7 EKFA/2

TO CAM C7 N5 POS15
TO CAM ClO N21 POS1

TO CAM C8 N14 POS3 WPS58 + WPS58/2

CAM C4 N13 CRH117
CABLAGE O I G 3

ejection timing



68

FROM CAM C2 NlO OUTl

FROM CAM C5 NlO OUTl

FROM CAM C2 N2 OUT2

FROM CAM C8 N8 OUT2

FROM CAM C5 N20 OUTl

FROM CAM C8 N2 OUT2

TO CAM C8 N14 P0S9

TO PR1-IN2

TO CAM C8 N14 POSlO

TO PR21-IN2

CAM C4 N13 CRHl17

CABLAGE O I G 3

ejection timing
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TO P.R14-IN5

Nl3 START2 FSMHl6

C7 N18 POS5INT 2 ACC SMHl 6

CAM C2 N14 CRH118
CABLAGE 0 IGl

ejection timing
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5, ALLOCATION DES REPETITEURS D'IMPULSIONS

5.1. Allocation P.K CRH118

PX APS16 518133 -SβS- 22 82922 ba T 365 -RA3
106

H 125RFIZ 12 RFSURES 106
106

T 367
J 106

PX WLP PR2 1n2 -S 46 71946 R 12
AN89489

DV CDΓDΠ1D 517041 -S6S- 3.3 45505G CR
Î5Î 277996

26
50
25

71782 STOP 200 Ml
PX.WPS16+PX WPS16/2 C 71979 R 16R 10

R 10

Uh
71996 89715 MJ519144 (Γ

TKJT Jl 71926 89521PX.WPS16 51702H
PX ASMH16 517°2h Î2Î 71950 BA

-C INT 2 71925 R 12 8949851702HPX S16RF ? 1

PR 1 PP PP

51708H
PX SKFAlfi

-Sβ^
TMT 7 7

71934INT 18517091PX EKFAl6 S 7 J“ 34

33

R 12

R 12

89765 106

106517061PX SDAMP
J6S 

!sì 71933 89762
INT 30

PX.WDT 517051
k 4 A 32

31
71932 R 13

R 12
233604 τc3 AA

106!3Î 71931 89487
INT 37PR1-IN7 S 2J" 30

29
71783 RI INSTR 1251704HPX WLP !ɪɪ 71929 R 13

CF233605 TC
PR 2 PP PP CRH 118

CABLAGE PR 1-2

ejection timing
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51710H pγ spfas
Î 8 Î 

-I’?.
— INT 12

38

37

71938 89109 BFA

517081 PY SPFAP
S6S

J5S- 71937 89111

PX.SDFA 51707H
9 4 9

_g 3 g_

— INT 13
36 71936 89110

pχ ARF16 517071
S2S

-I1S- 71935 89522 MJ 106
PR 3 PP PP

PX SYNCl6
-S8S- CRH 116

52014BPX APS16+
-S’S- 23

TlM MEAS 682923APS58PX SDM16S 50811h 5≡S- 47 71947
“ Dnl JCJAN-RA389491

PX WBD16N 51705∏ L S- 41

40
42

71941 R 14 PX.WBD16BCTSANS NO .

PX.EKFA 520148
W

-S3S- 71940 R 11
R 11
R 11

89617

520144 PX SKFA
S2 S- 71942

——-------- — 1 V
89768 M I 106

KFA-Ó 1 Ó- 71939
--------------  ΠJ

89616—————— J U
PR 4 PP PP CRH 118

CABLAGE PK 3-4

ejection timing
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r*pu  IlfiTIM MEAS 4 î 8 ? INT 32 15
14

71915 R 16
R 16

PX W16RF-1 '51721H
ςT⅛RT, ΠPPΓ 5∩817tζ <""

ì 7 ÍL

FREV PS L2C10N18 —INT 33ΓDU Tifi TTM MFAS 7
MJ .SUKtb

71916Vx W16RF-'11'517211 J
Ç 6 $

FREV SPS L2C10N18 —INT 38 MILSURES
PX 016 51709H 44 71944 R 10 89534 106RFIORF106

52007H pγ sγa
MJTO?4 2- INT 50 SANS hTOPX.SCP 51711H ɜ L 43 71943 R 10 89502 MJ

$ 2 J INT 31
pγ wçmwifi 517111 :ɪs 49 71949 b;IT 367

PR 5 PP PP

51712H
PY SΠM773WFP

>8 §

20 82920520101
PY SDH773MFN

Hg. BAT 365-RA 3
Γ 365-RA3

520041
PY S∩M71SMFN

>6S

ɪ 5 82915
AN

_____________ BA517121PX SDHZ15HEP >5Î

INT 10 AN51904 H 
PY S∩KF1fiT FN 4 ñ

19 82919508041
PY S∩KF1 fil FP

’3? D A T 365 -RA3INT 3 AN524022 ζTAPT FTlfiΓ∕7 s' J 2 A FREV SPS 13 71913 R 10CRH 116 
TTM MFAS 1 S'

< STRUM.NIMC1N19“"„‘/7/ "5O8O2H
PR 10 PP PP CRH 118

CABLAGE PR 5-10

ejection timing
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____  508148 J 8 J INT 16
8
7

6
45

71908 R 12
R 11

R 11 ∙
PX.ASG02 51713H

89486 MJ 106
T Y A MJ106
KFA

106

p 71907 89497 ba

PX.ATTWBU 51706H

PS NIMCl N20 71906 VI89496 TOP
! 3 L

PX-TRF
71945 R 12 89761
71928 89540

50803HPX FFTl6

r 2 χ∣ 28
5

R 10
R 10

106
106P 71905 89480 » Mv

PR 11 PP PP

508051PX ABIPl6

PÎ 87
11

71987 R14
RlO

IN STRUM.
106

SJ-
’P 71911 89468 mjPP INT 2 9

51813H
PX FSmH16 < _r’P 48

10

71948 BA T 367

106
9 4 9O OO 3 O rP ^z A__ 71910 R12 89545
'I

λ _ 50815H
PX FLP

S
<
) 2
ɔ Oi 1 A 9 71909 R12 89488 MJ 106PR 12 PP PP CRH 118

CABLAGE PR 11-12

ejection timing
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51907H pγ ςpςwι6HFN ? 8

£ 7

à 
î 
î
I 
î

— INT 17
16

24
88
12

82916508101 PY ς∏ςwiGHFP BAT 365 -RA3
T 365 -RA3
JSTRUM.
JSTRUM.

106

508091
ζ 6
5 5 — INT 15

17 _______ 82917
AN
BACRH 116TIM MEAS 2 <cnonnι—508031PX.W16C

508061
PX AATPl f>

C0
? 2

---- INT 4
TRF 71924 R 11

R 10
R 10

AN
IiNIMCl N20 71988 IJ

5 1 71912 8953° MJ
PR 13 PP PP

508221PX WFATT
? 8 — INT 20 1

18

17

71901 R 10
R 11

R 10

89108 TO BFACT
KFA

106

T 365 -RA3
T 365-RA3

£ 7 
? 6
5 5
>4 
ζ 3
S 2
' 1

g_ 71918 89571 τo

517144PY ς∏)Mlfi

C
g_

— INT 19
71917 89539 MJ

508131 pγ ςpςw7i
ó

g_

— INT 28
21 81921

51910HPX.SQKEl6HENFI -------------
50810HPY ζ∩KF1AHFPFT

Q

g_

— INT 9
18 82918

AN
BA

PR 14 PP PP CRH 118
CABLAGE PR 13-14

ejection timing
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508225
Ç s î INT 24 — —
H 22 71922

Rll
89575 TO KFA

508224
? 6 Î

≡5S

INT 23
21 71921

p 11
89574

TCl KFA

KFAPX.WKFA16D 508223
pi 

J3 i 23 71923
R 11

89573

508222PX WKFAl6S
? 2 Î INT 21
≡ιi 19 71919

p 1 ∩
89572 KFA

,, 508227
PX WKFAlfiI

3R 15

INT 26
PP PP

ζ θ S

pi

J5i

>4i

>3i

) 2 J

> 1 Î

2 71902 R 11 89578 τo KFA

508226PX WKFAI 61,

—

INT 25
4 71904 89767 --------------- Mv 106

20 71920 R 11 89576 ∙pQ KFA
I5R 16 PP PP CRH 118

CABLAGE PR 15-16

ejection timing
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LL____ Allocation P.R CRH116

PX.SYNC 58FROM TIM MEAS 12 4H
— —

52003H
7 §

8068
69

71980
MFζIΓRFζ_,, 51703H 35 £ 71788

p×∙wps5β+ 52014EPX.WPS58/2 --------- -S<£_______ ɔ
— INT 55

71969 R 13
CR

89520
12 RF
106

ɪ 3 9- t7 71967 89554 106
T 367PX ASMH58 51≡13c _g2g_ 100 72000 BACRH 116 INT 34 71966

71973

71972

82925

52002HPX.S58RF ----------

520068PX.ARF58 ----------

520091PX.ASG58 ----------
PX.OSG70 520111
PX.ASG70 52009H

PR 21

S8S

-S^

J5S-

-S3S-

S2S

------ 25 ---------

66
PP

73

72

R 13
PP

R 13

R 13

89518 _____________ MJ 106

89503--------------- MJ 106
89551--------------- MJ 106

--------------- BAT 365AN-RAl1
52004H PX.058 -----------S1^

PR 22

70
PP

71970 R 13
PP

0951b 106
CRH 116
CABLAGE PR 21-22

ejection timing
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ejection timing
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rn 519061 ~J
 

O
O

^~
O

 
0-

0

54 71954 R13 89510 M⅛ 106
$ 6 $ INT 4 9

cr, 519051
PY SRSW58LF

!5Î _ 12

51

82912 BAT 365 RA3
T 365 -RA3

50804HPX SOKE 5 RT PP
$ 4 $ INT 8

82914
AN-
BA519041

PY S∩KFSftTΓ.N
Î3Î 14CRH 116

TTM MF ÄR 1 <" TMT 1S

71951 R 11
ANJkdJ J 524122 r 2 i;EJ 58C/2 51902H

PY SSfir
:ɪ? 89766 Mv 106

PR 28 PP PP

J 8 $ INT 4 5
519222

PY WKFASfiS
½2 5853

71958 R 11R 11
89579 TO KFA

10671953 89769J 6 ft" INT 4 4
519221PX WKFA58L ’5^ 57

55

71957 R 11 89611 KFASTART GPPC 51712G
> 4 ? I NT 4 2

82911
508071

PY SRSWSftWFP
ζ_ /PX.SBSW58HEN 519071 _ ?

√ CT-

> 3 9∖ A— ɪ ɪ520102
START ∩PPΓ <z'

< B/IT 365-RA 3
106en 51906H

PY AATPS ft

≡20

’12 71955 R 13

Ab
89512 MJ

-PR 29 PP PP CRH 116
CABLAGE PR 28-29

ejection timing
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ejection timing
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518071
PY !ζ<sMHf!1

P 
;7£_ 94 70947
? 6 ?

(SMH61)
51806HPX SSMH57 μg- 93 70945

518061PX ESE62
(SMH57)70948

>3S- 61 71961 R 12 (SMH61)89542
70946 STOP SPGl

51805HPX SSE62 J
Ì2 iɪr
Î1Î 91 71991 R 12

(SMH57)89541_____________  MJ 106
PR 32 PP PP

51807H pγ .ςpςw6i

CP
) 7

90 71990 S TART>W61ACQMH61SW61MH57
CRH 116

CABLAGE PR 32-33

51807H PX ASMHSE
’2 71581

71950 B
J ɪ Î 71949

PR 33 PP PP

ejection timing
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5.3, Allocation P.R CRH117

PX AAIP16/2 52404h
SβS

56

86

71956 R 12

R 12

89492 MJ 1 Ofi

524041PY ΔRTP 1 f. /7

S6S 

-S5S- 71986 89493 Ml IOfi
9 4 2 INT 46

PX WKFA16/2 52403h -S3 S- 3 71903 R 11 89577 T∩ KPh
524031

PY Wl fiΓ /9
-^2S

INT 4 0
PY ζl/9

-51ÍT

PR 35 PP PP

MJ 106

MJ 106

PX.EKFA16/2

PX.SKFA16/2

PX 016/2

519147 9
—O

9_r>

8

7

6

5
4

S

9 ó

OA__

__ INT 58

64
71964

R 13
89513

52409H

51914G

524091 _ INT 57

52408H

519145 S INT 59
71962524081 5 3 89511

PX.WPS16/2 > 62 R 13

2 Q
__ INT 60

PX.S16/2RF
52407H 1 71995

R 12
89764

PR 36 PP PP

MJ 106

CRH 117
CABLAGE PR 35-36

ejection timing
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PX AAIP58/2 52414H
P

74

75

71974 R 13

R 13

89514 MJ 106

106PX ABIP58/2 ^^4141
P
Î5Î 71975 89504

2 4 ? INT 47
PX HKFΛ5B∕2 52"3" ) 3 63 71963 R 11 89612 KFA
PX W58C/2 524131 W INT 41PX S58C/2 52412H >1Γ

PR 37 PP PP

519148 ɔ 8 ó

INT 62

65
60

71965 R 13
R 10

PX EKFA58/2 52419H

__ 52418H CJ

> SBAD ; §
89515 06

06519140 INT 63 71960 89721PX WPS58/2 ' 524m _A "z

2 2 2 INT 64
52407H 52 71952 R 13 89519 WT TMJ 1 06

PR 38 PP PP CRH 117
CABLAGE PR 37-38

ejection timing
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5.4, Allocation P,R CRH115

PX-WQKEliN

PX-WQKEliP

PX-FQKEliN

PX-FQKEliP 

PX.WBSWliN

PX-WBSWliP

PX-FBSWliN

PX-FBSWliP

PX.WDHZ73N

PX.WDHZ73P

PX.FDHZ73N

PX.FDHZ73P

PX.WDHZ15N

PX.WDHZ15P

PX-FDHZl5N

PX.FDHZ15P

BAT 365
AN-RAOO5
PR 1-4

BAT 365 
AN-RA005 
PR 1-3

BAT 365 
AN-RA005
PR 1-2

BAT 365 
AN-RA005
PR 1-1

BAT 365
AN-RA005 
PR 1-8

BAT 365 
AN-RA005 
PR 1-7

BAT 365
AN-RA005
PR 1-6

BAT 365
AN-RA005
PR 1-5___________CRH 115CABLAGE PR 40-41

ejection timing
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PX-CNPS

pg Lg_ BAT 3i5 
AN-RAOOS

fron care c2 ni4 pos 14 pg " PX-CNPS PK ¿-5

BAT 365
fron can c4 ni3 pos 9

PX-APSli j>-O 0-0 <j PX-APSSB AN-RAOOS
PR 2-4

BAT 365

fron can c4 ni3 pos 3

PX WRSW31 S2507H -S2?- PX.APS16 λn-hauu5
PR 2-3

PX FBSW31 525071 -gɪg- PX.WBSW31

BAT 365
PX.FBSW31 AN-RAO05PR 42 PP PR 2-1

PX.SQKE58N 528148 4β?
PX.SQKE58P 525148

BAT 365 
AN-RAOO

PX SQKE16N 528138

fK J-I
PX.SQKE58

BAT 365PX SQKEliP 525138
-W

PX.SBSW58N 528128

PX.SQKE16 AN-RAOO
PR 3-3

BAT 365PX.SBSW58P 525128
Lg-

PX SBSWliN 528111 -? 2 2 PX.SBSW58 an-ka°u-
PR 3-2

BAT 365PX SBSWitP 525118
Lg-

PX-SBSWli AN-RAOO
PR 3-1PR 43 PP CRH 115CABLAGE PR 42-43

ejection timing
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PX.SBSW31

PX.SDHZ73N

PX.SDHZ73P

PX.SDHZ15N

PX.SDHZ15P

PX.WQKE5ΘP

PX.WQKE58N

PX.FQKE5ΘP

PX.FQKE58N

PX.WBSW5ΘP

PX.WBSW5ΘN

PX.FBSW58P

PX.FBSW58N

528161

S8S-§ 7 g_S6S--S5S- BAT 365 
AN-RA005

52815H

52515H

-S’S-S3S-
PX.SBSW31 PR 3-7

BAT 365

528151

525151

^2S PX.SDHZ73 pp 3_6

BAT 365
AN-RA005

pv enɪnn PR 3~5PR 44 PP
52508H -S8S
52803H

T oJ M BAT 365
AN-RA00 5

525081 -S6S PX.WQKE58

BAT 365528031
Ï -i5S-

52506H s<S PX.FQKE58 AN-RAOO
PR 4-3

BAT 36552ΘO2H

525061 -S2S ........... PX.WBSW58 
PR 4-2

BAT 365528021

IÎ I 9 _ Q O-
PX.FBSW58 an-ra°°

PR 4-1PR 45 PP CRH 115CABLAGE PR 44-45

ejection timing
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6. IMPLANTATION DES CHASSIS CAMAC

6.1, Chassis Camac L2C1

ejection timing
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6.2, Chassis Camac L2 C2

r,r- 1 ^ FPCD --(-200ms)CATED RF
2 - ELFT

— TPLS----  RF
r— Wl6C
— FREV

i
i

I
:

.

ejection timing



88

6.3, Chassis Camac L2 C4

STC
TTC

1 - FPCD —(-200ms)
2 - ELFT —

— TPLS

SSE62

SSE62PSL

ESE62

SSMH57

SSMH61

ASMHSE

SBSW61

EJECTION 62 TIMING C
CRH 117 CAMAC L2C4
CRATE 518000

ejection timing
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6,4, Chassis Camac L2 C5

S16PSL

TCC

W16/2C
FREV
RF GATED

S58PSL

TCC

W58/2C
FREV
RF GATED

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 18 22 23 25
D G G G G G G G G G G G G G G G G G G G ʊ
D P P P P P P P P P P P P P P P P P P P P

O CL/

P P P P P P P P P P P P P P P P P P P O 
R

5
C C C C C C C C C C C C C C C C C C C T

eq 30 32 34 38 40 42 44 46 50 52 54 56 58 60 62 64 66 68 70
mod ɔ * 33 35 39 41 43 45 47 51 53 55 57 59 61 63 65 67 69 71

-WBD58/2

-ABIP58/2
LAAIP58/2

- W58/2C
- WKFA58/2

S58/2C
S58/2CPSL

EJECT 16/2 ET 58/2
CRH 117 CAMAC L2C5
CRATE 524000

ejection timing
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6.5, Chassis Camac L2 C7

STC

TCC

I-FPC  (-600ms)
2 - FPCD (-200ms)
3 - ELFT

-- TPLS

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 18 19 20 22 23 25
D G G G G G G G G G G O G G ACC P GATED U SCC
D

eq 
mod

P 
P
C

71
72

P 
P
C

73 
74

P 
P 
C

75 
76

P 
P
C

77
78

P 
P
C

79
80

P 
P 
C

81 
82

P 
P 
C

83 
84

P 
P
C

85
86

P 
P 
C

87 
88

P 
P 
C

89 
90

I 
G
2

P 
P 
C

97 
98

P 
P
C

99 
100

12
L 
S
R 
E 
C

PULSE 
DISTR

-O1 O- 
-O O- 
-O O-
O O 
O O 
O O 
rθ7 O1
O O

P 
O
R 
T

7

VOIR 
CABLAGE 
OIG 2 —

— NBU16

— NBU58

— BUI-16 WKFA58 -
— BUI-58

SPS365C58

GATE

FROM
PLSD-7

--  WKFA58L 1
--  WKFA58S
--  WKFA58D 3

ouτ (E-M)TCU

SBSW58HEN

SBSW16HEN

WKFA58

SQKEl6HEN

SQKE16HENFI

FSMH58 EJECTION 58 TIMING C
SQKE58HEN SQKE58HENFI CRH 116 CAMAC L2C7

CRATE 519000

ejection timing
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6.6, Chassis Camac L2 C8

^σ,τ,rs τ,τ, 1 - FPCD — (-200ms)----- GATED RF
2 - ELFT —

-- TPLS----- RF
r- W58C
— FREV

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 18 19 20 21 22 23 25
D 
D

eq

G
P

P
C

102

G
P 
P
C

103 
104

G 
P 
P
C

105 
106

G
P
P
C

107 
108

G 
P 
P
C

109 
no

G 
P 
P
C

111 
112

G 
P 
P
C

113 
114

G 
P 
P
C

115 
116

G 
P 
P
C

117 
118

G 
P 
P 
C

119 
120

O 
I
G 
1

FREV
SWITCH

ACC
13

P 
L 
S
R 
E 
C

G 
P 
P 
C

121 
122

G
P
P
C

123 
124

O 
I
G
1

U 
P 
O 
R 
T

SCC
8

SPS365RF58 J

OIG 1 FREV SWITCH
VOIR 

CABLAGE

_ VOIR 
CABLAGE

- W58RF-11

- W58RF-1

OSG70

SDHZ73HEN

WBD58BCT

ASG58
ASG70

EJECTION 58 TIMING RF
CRH 116 CAMAC L2C8
CRATE 520000

ejection timing
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6.7, Chassis Camac L2C10

ejection timing
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6.8, Chassis Camac L2 C12

TCC

SPS365C16

SPS365RF16
RF TRAIN

1
2

FPC

3 - ELFT
FPCD

(-600ms)
(-200ms)

-- TPLS

SBSW31

SDHZ15P
SDHZ73P

SQKE58/1P
SQKE58/2P

SQKE16/1P

SQKE16/2P

SBSW58P

SBSW16/1P
SBSW16/2P

EJECTION 16 TIMING
CRH 115 CAMAC L2C12
CRATE 525000

ejection timing
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6.9, Chassis Camac L2 C14

-------- SPS365C58 I-FPC ---- (-600ms)2 - FPCD (-200ms}-------  TCC 3 - ELFTSPS365RF58 ---------- — TPLSRF TRAIN -----------
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 18 19 20 22 23 25
D

D

eq 
mod

GP PC

185186

G P P C

187 188

G P PC

189 190

G P P C

191 192

GPPC

193194

GPPC

195 196

G P PC
G P P C

203 204

G P P C

205 206

G P PC

207 208

G P P C

209 210

G P P C

211 212

ACC16
P LSR E C

U P O R T
SCC14

SDHZ15NSDHZ73NSQKE58/1NSQKE58/2NSQKE16/1NSQKE16/2NSBSW58/1NSBSW58/2NSBSWl6N
EJECTION 58 TIMINGCRH 115 CAMAC L2C14CRATE 528000

ejection timing
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6J0.Chassis Camac L2 C16

ejection timing
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6.1 !,Chassis NIM

ejection timing
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7. IMPLANTATION DES PACKS DU TIMING

ejection timing
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8. USTE DES EJM QQtNCEBUAULLE. TIMlNQ DES EJECTIONS

8.1. Listi EJL EHM.

! xxxxx X X ! EM ! P !
AUIΠLM • H ∙ VLAlIwRlLOCn : MU.!

! xxxx xxxx - P T 1 M ! DATE ∙tτ> ∏i 1M/. i . .-ɪ__ _ -J:i¿.ui.∣yo¼. ! ɪ • !
! X XXX :26.02.1992. ! 1 ! 1.17!UrUAlt
! xxxxx X X J.PHILIPPE ! ! !

! TT EQU I P M E N T I

!EOI EQUIP.NAME I CAMAC IACC!ACCILOC!MASTER! I

INO! (0.B.NAME) ! INO.IEQ .!SLAVE ! DESCRIPTION
! ! I L! C! NL A! I INO .IRELAT .! !

! 1!PX.S16C ! 2! 1! 2! O! ! ! 3 IMC !Master Reference Cej
! 2!PX.S16PSL ! 2! 1! 2! 1! ! ! 4 IPS 1 !Start Ejection 16.C I

! 3∣PX.W16C ! 2! 1! 3! O! ! ! 5 ISC 1 !Prepulse Cej.11ms I ♦♦♦

! 4!PX.FFT16 I 2! 1! 3! 1! ! ! 6 ISC 1 !Forwaming FT16 i

! 5!PX.SQKE16LEP I 2! 1! 41 O! ! ! 7 ISC 1 !Start SQKE25-5E (T7H5) I

! 6!PX.SQKE58LEP ! 2! 1! 41 1! ! ! 8 ISC 1 !Start SQKE69-49E I

! 7∣PX.ABIP16 ! 2! 1! 5! O! ! ! 9 ISC 1 !ACQ IP before !

I 8!PX.SQKE58HEP ! 2! 1! 5! 1! ! 110 ISC 1 !C discharge QKE I

! 9!PX.AAIP16 I 2! 11 6! O! ! !11 ISC 1 !ACQ IP after I

!10!PX.SQKE58HEPFI ! 2! 1! 6! 1! !12 ! !Délai 49FI I

!11!PX.SBSW58HEP ! 2! 1! 7! O! !13 !SC 1 !Discharge Bump 58 Proton!
!12!SYNC16 ! 2! 1! 7! 1! !14 I !mesure Jitter EJ16 !

!13!PX.FPA16A ! 2! 1! 8! O! !15 !SC 1 !Forwaming PS-AA 16A i

! 14!PX.FPAI16A ! 2! 1! 8! 1! !16 ISC 1 !Forwarning PS-AA 16T !

•15!PX.SBSW16LE ! 2! 1! 9! O! 10 1 !17 !SC 1 !Discharge Bump 16 LE !

! 16!SPS365C16 ! 2! 1! 9! 1! !18 !SC 1 !START BPPC PS365 !

! 17!PX.SBSW16HEP ! 2! 1 ! 10? O! !19 ISC 1 !Discharge Bump 16 HEI !
!18!PX.SQKE16HEPFI ! 2! 1 ! 10! 1! !20 I IDelai 5FI !
!19!PX.SDM16N ! 2! 1!11! O! !21 ISC 1 !Start Deg.Magn.16 Norma !
!20!PX.SOM16S ! 2! 1!11! 1! 122 ! !Start Deg.Magn.16 Spare !
!21!PX.WKFA16 ! 2! 1 ! 12! O! !23 !SC 1 !Warning KFA Op.16
! 22!PX.SQKE16HEP ! 2! 1 ! 12! 1! !24 !SC 1 IC. discharge QKE
!23!PX.SBSW31 ! 2! 1 ! 13! O! !25 !SC 1 !Discharge Bunp 31
! 24 ! PX.FSMH16 ! 2! 1 ! 13! 1! ! 1 !SC 1 !Forwarning SMH16
! 25 ! PX.FDT16A ! 2! 1 ! 14! O! !26 ! IForwarning AA Direct 16A!
! 26!PX.FDTI16A ! 2! 1 ! 14! 1! !27 ! ! " AA " I16A !
! 27!PX.FAPI16A ! 2! 1 ! 15! O! !28 !SC 1 !Forwarning AA-PS I16A
!28!PX.FLP ! 2! 1!15! 1! !29 ! !Forwarning AA-LOOP
! 29!Not used ! 2! 1 ! 16! O! !30 ! I

!30! " ! 2! 1 ? 16! 1! !31 I I

!31!PX.SPR ! 2! 1!20! O! !32 ! !Start GPPC SMH16-58
!32!Not used !
! 33 ! " !
! 34 ! '' !
!35! !
!36! " !

2! 
I 
I
I 
I

1!2O! 
i i
I I
I I
I I

1!
!
I
I
I

! 2
!
I
I
I

! 
!
I
!
I

! 
!
I
!
I

!37!PX.S16RF ! 2! 2! 2! O! ! 1 !MC !Master Counter RF I *

! 38!PX.S16RFPSL ! 2! 2! 2! 1! ! 2 !PS 37 !Start Ejection 16.RF I **

!39!PX.WPS16 ! 2! 2! 3! O! ! 3 !SC 37 !Warning PS-SPS I ♦♦♦

∙4O!PX.EPL16 ! 2! 2! 3! 1! ! 4 !SC 37 !END PHASE LOOP 16
!41!PX.SRFPBAR ! 2! 2! 4! O! ! 5 !SC 37 !
!42∙PX.WLP ! 2! 2! 4! 1! ! 6 !SC 37 !Warning AA-PS

*MC : Master Counter ** PS 1 - PS 37 : Pulse Slave of Eq. number 1 or number
*** SC 1 - SC 37 : Slave Counter of Eq. number 1 or number 37

ejection timing
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! ×x×xx X X ! EM ! P !
! X XX XX ...... --- AUTHOR :N.V∞T-NILSEN ! NO.! !
! xxxx xxxx ! P T ɪ M ! DATE :12.01.1984. ι---→........... !
! X XXX ...... --- UPDATE :26.02.1992 ! 1 ! 1.18!
! xxxxx X X J.PHILIPPE ! ! !

TT EQUIPMENT !

!EQ.! EQUIP.NAME CAMAC Iacciaccilxihaster! !
!N0.! (O.B.NAME) — -•!ID .INO.!EQ.!SLAVE ! DESCRIPTION !
! ; L! C! N! A! ! INO.IRELAT.! !

! 43!PX.WDT 2! 2! 5! O! ! ! 7 !SC#37 !Warning PS-AA op 16.A !
! 44!P×.WBD16 2! 2! 5! 1! ! ! 8 !SC#37 !Warning Beam Diagnostic N!
! 45!PX.SDAMP 2! 2! 6! O! ! ! 9 !SC#37 !Start Damper !
! 46!PX.ATTZWU 2! 2! 6! 1! ! MO !SC#37 ! !
! 47!PX.ARF16 2! 2! 7! O! ! !11 ISC#37 !Fast Measure 16 !
! 48!PX.SDFA 2! 2! 7! 1! ! !12 !SC#37 IERD Trigger !
! 49!PX.SBFAP 2! 2! 8! O! ! !13 !SC#37 !PED Ejection Trig. !
! 50!PX.SKFA16 2! 2! 8! 1! ! !14 ISC#37 !Start KFA op 16 !
! 51!PX.EKFA16 2! 2! 9! O! ! !15 !SC#37 !End KFA op 16 !
! 52!PX.O16 2! 2! 9! 1! ! !16 !SC#37 !Observation op 16 !
! 53!PX.APS16 2! 2!10! O! ! !17 !SC#37 !Acquisition Power Supply !
! 54!PX.SBFAS 2! 2!1O! 11 ! !18 !SC#37 !MSG Ejection Trigger !
! 55!PX.WSMH16 2! 2! 11! O! 11! 2 !19 !SC#37 !Warning SMH16 !
! 56!PX.SCP 2! 2!11! 1! ! !20 !SC#37 !Start Compression Protons!
! 57!PX.SDHZ15HEP 2! 2! 12! O! ! !21 ! !Start Dipole 15 !
! 58!PX.SDHZ273HEP 2! 2!12! 1! ! ! 22 ! !Start Dipole 73 !
! 59!PX.WBD16BCT 2! 2!13! O! ! ! 23 !SC#37 !Warning BD Beam Cur.Trans!
! 60!PX.ASG02 2! 2!13! 1! ! !24 !SC#37 !ACQ Semgrids TT2 !
! 61!Not used 2! 2!14! O! ! !25 ! ! !
1 62!Not used 2! 2!14! 1! ! !26 ! ! !
! 63!PX.SPS365RF16 2! 2!20! O! ! !27 !SC#37 ! !
! 64!Not used 2! 2!20! 1! ! !28 ! ! !
! 65!P×.W16RF-11 2! 2! 21! O! ! !29 ! !Reference Pulse - 11ms !
! 66!P×.W16RF-1 2! 2!21! 1! 1 ! 2 !30 ! !Reference Pulse - 1ms !
! 67!Not used 2! 2!22! O! ! !31 ! ! !
! 68! " 2! 2! 22! 1! ! !32 ! ! !
! 69! I I I I ! ! ! ! !
'70! " I I I I ! ! ! ! !

! 71!PX.S58C 2! 7! 2! O! ! ! 1 !MC !Master Reference Cej !
! 72!PX.S58PSL 2! 7! 2! 1! ! ! 2 !PS#71 !Start Ejection 58 - C !
! 73!PX.W58C 2! 7! 3! O! ! ! 3 !PS#71 !Prepulse Cej - 11ms !
! 74!PX.STNC58 2! 7! 3! 1! ! ! 4 ! !mesure Jitter EJ58 !
! 75 !PX.SQKE58LEN 2! 7! 4! O! ! ! 5 !SC#71 !Start SQKE 69/49E(T7H5) !
! 76!PX.SQKE16LEN 2! 7! 4! 1 ! ' ! 6 !SC#71 !Start SQKE 5-25e !
! 77!PX.SBSW58LE 2! 7! 5' O' 12! 3 ! 7 !SC#71 !Start Bunp 58 LE (T7H7) !
! 78!PX.WBD58S 2! 7! 5' 1' ' !10 ! !Warning Beam Diag.spare !
! 79!PX.ABIP58 2! 7! 6! O' ! ! 9 !SC#71 !Acq. IP before 58 !
! 80!P×.AAIP58 2! 7! 6! 1 ' ! !10 !SC#71 IAcq. IP after 58 !
! 81 !PX.SBSW58HEN 2! 7' 7! O' 1 !11 !SCtf71 !Discharge Bunp 58 Norm. !
! 82!PX.SBSW16HEN 2! 7! 7! 11 ' !12 !SC#71 !Discharge Bunp 16 PBAR !
! 83!PX.WKFA58 2! 7! 8' O' ' !13 !SC#71 !Warning KFA 58 !
! 84 ! PX.SQKE58HEN 2! 7' 8' 1 ' ' !14 !SC#71 !Discharge Q norm. Comp !

ejection timing

* MC: Master Counter - * ** PSff37-PS#71: Pulse Slave of Eq. number 37 or numt>er
*** SC#37-SC#71: Slave Counter of Eq. number 37 or number 71
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! xxxxx X X ! EM ! P
ΛW ∙ ∣∣VΠ a ∏ a ∙SAJ I fW A VWLW ∏∖√

I XXXX XXXX - I P T I M ! DATE :12.01.1984. !----♦...........
! X XXX UPDATE :26.02.1992. ! 1 ! 1.19
! xxxxx X X J.PHILIPPE ! !

J TT E Q U ɪ P MENT

!EQ.! EQUIP.NAME ! CAMAC !ACC!ACC!LOC!MASTER!
!N0.! (0.B.NAME) ! ••!ID .!NO .!EQ .!SLAVE.! DESCRIPTION
! ! ! L! C! N! A! ! INO .IRELAT.!

I 85!PX.FSMH58 ! 2! 7! 9! O!12 ! 3 ! 1 ISC 71 IForwaming SMH58
! 86!PX.SQKE58HENF1! 2! 7! 9! 1! I !17 ! !Délai 69FI
! 87!PX.SQKE16HEN ! 2! 7!1O! 0! ! !18 !SC 71 !Start QKE 5-25
! 88!PX.SQKE16HENFI! 2! 7!1O! 1! ! !19 ! IDelai 25FI
! 891 Not used ! 2! 7!11! 0! ! !20 ! !
! 90! " ! 2! 7!11! 1! ! !21 ! !
! 91! ,' ! 2! 7! 12! 0! ! !22 i !
! 92! " ! 2! 7!12! 1! ! !23 ! I
! 93! " ! 2! 7! 13! 0! ! !24 ! !
! 94! “ ! 2! 7! 13! 1! ! 125 I !
! 95! " ! 2! 7! 14! 0! ! !26 ! !
! 96 ! ∙, ! 2! 7! 14! 1! ! ! 2 I !
! 97!PX.BU1-16 ! 2! 7!15! 0! ! !27 ! !
! 98!PX.BUl-58 ! 2! 7!15! 1! ! !28 ! !
! 99!PX.NBU-16 ! 2! 7!16! O!12 I 3 !29 ! !
!100!PX.NBU-58 ! 2! 7! 16! 1! I !30 i I

!1O1!PX.S58RF ! 2! 8! 2! 0! ! ! 1 !MC !Master Counter RF
! 102!P×.S58RFPSL ! 2! 8! 2! 1! ! ! 2 !PS#101!Start Ejection 58 - RF
! 103!PX.WPS58 ! 2! 8! 3! 0! ! ! 3 !SC#101!Warning PS-SPS PBAR
!104!PX.EPL58 ! 2! 8! 3! 1! ! ! 4 !SC#101!End Phase L∞P 58
! 105 ! PX.SDHZ15HEN ! 2! 8! 4! 0! I ! 5 ! !
!106!PX.058 ! 2! 8! 4! 1113 ! 4 ! 6 !SC#101!Observation op.58
!107!PX.SKFA58 ! 2! 8! 5! 0! ! ! 7 !SC#101!Start KFA58
! 108!PX.EKFA58 ! 2! 8! 5! 1! i ! 8 !SC#101!End KFA58
! 109!PX.ARF581NJ ! 2! 8! 6! 0! ! ! 9 !SC#10l!Fast Meas. 58 injection
!110!PX.ARF58 ! 2! 8! 6! 1! ! !10 !SC#101!Fast Meas. 58
! 111!PX.WSMH58 ! 2! 8! 7! 0! ! •11 !SC#1011 Warning SMH58
!112!PX.SCA ! 2! 8! 7! 1! ! !12 !SC#101!Start Compression PBAR
! 113 ! PX.WBD58 ! 2! 8! 8! 0! i •13 !SCJV101!Warning Beam Diagnost.58
! 114 ! PX.APS58 ! 2! 8! 8! 1! ! !14 !SC#101!Acquisition Pow.supply
! 115 ! PX.ASG58 ! 2! 8! 9! 0! I !15 !SC#1O1!Acqui sit ion SEM GRIDS
!116!PX.ASG70 ! 2! 8! 9! 1! I !16 !SC#101!Acquis. SEM GRIDS TT 70
! 117!PX.SDHZ73HEN ! 2! 8! 10! 0! I !17 ! !Start dipole 73
! 118!PX.WBD58BCT ! 2! 8! 10! 1! I !18 !SC#101!Warning beam diagn.58
!119!PX.OSG70 ! 2! 8!11! 0! ! !19 • SCJVI01 !Observation SG70
! 120!Not used ! 2! 8!11! 1! I !20 i i

! 121 !PX.SPS365RF58 ! 2! 8! 20! 0! ! !21 ! SCJV101 !
!l22!Not used ! 2! 8!20! 1! I •22 i i

! 123! PX.W58RF-11 ! 2! 8!21! 0! ! !23 ! !Reference Pulse -11ms
! 124 ! PX.W58RF-1 ! 2! 8!21! 1 ! 13 I 4 !24 ! !Reference Pulse -1ms
!125! Not used ! 2! 8!22! 0! ! !25 i i

!126! " ! 2! 8!22! 1! I !26 i i

ejection timing

*MC: Master Counter - * **PS 101: Pulse Slave of Eq. number 101
***SC 71∙SC 101: Slave Counter of Eq. number 71 or number 101
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! XXXXX X X
! X XX XX
1 XXXX XXXX
i X XXX
I XXXXX X X

- ! PTIM

I EM I 
---- AUTHOR :N.VOGT-NILSEN ! NO I

P !
.20!

I DATE 
—- UPDATE

:12.01.1984. ι--→-- 
:26.02.1992. ! 1 ! 1 
J.PHILIPPE ! !

I TT EQU IPMENT

I EQ.I EQUIP.NAME i CAMAC Iacciaccilocimaster!
INO.I (0.8.NAME) 1........................ !ID .INO.!EQ.!SLAVE ! DESCRIPTION
I I I LI C! N! A! I INO.IRELAT.I

1127! Illll I ! ! i
1128! Illll I I I !
! 129! I I I I I I I I I
1130! I I I ! I I I I I
1131! I I I I I I I ! !
!132∣ I I I ! I ! I ! !
!133l I I I I I I I I I
! 134! Illll I I I !
!135! I I I I I I I I I
!136l Illll I I I !
!137!PX.SSE62 I 2! 41 5! Ol I I 1 IMC !Master Counter C62
I138!PX.SSE62PSL I 21 41 5! 11 I ! 2 IPS 137lStart Eject SE62
!139∣PX.ESE62 I 2! 41 61 0114 I 5 I 3 ISC 137!End Eject SE62
!140IPX.SSMH57 I 21 41 6! 11 I I 4 ISC 137!Start SMH57
1141IPX.SSMH61 I 21 41 7! 01 I I 5 ISC 1371 Start SMH61 !
! 142!PX.ASMHSE I 21 41 71 11 I I 6 ISC 137!Acq. SMH SE62
!143!PX.SBSW61 I 21 4! 81 01 I I 7 ISC#137!START BSU61 !
!144! Illll I I I I
!145! I I I I I ! I ! I
!146! I I I I I ! I I !
!147! !Illt I I I I
!148! IIIlI I ! ! !
!149l IIIII I I I I
! 150!PX.FBSW16P ! 2112! 2! 01 I 111 i
! 151!PX.WBSN16P I 2!12! 21 11 I ! B I !
I152!PX.FQKE16P I 2!12! 3! 0! I 12 1 !
!153!PX.WQKE16P I 2!12! 3! 1! ! ! 9 ! i
!154!PX.FDHZ15P ! 2'12! 4! 0! I ! 3 I !
!155!PX.WDHZ15P I 2!12I 4! 11 ! 110 ! !
! 156!PX.FDHZ73P I 2!12! 5! 01 I I 4 I I !
I157!PX.WDHZ73P I 2!12l 5! 11 I 111 I I !
!158∣PX.FBSW58P I 2∣12∣ 6! 01 I I 5 I ! !
!159∣PX.WBSV58P I 2!12! 6! 11 I !12 I I
!160!PX.FBSW31 I 2112! 71 0! I I 6 I !
! 161!PX.WBSW31 ! 2!12! 7! Il I !13 I !
! 162!PX.FQKE58P I 2!12∣ 8! 0! I 17 1 !
I163!PX.WQKE58P I 2112! 8! 11 I !14 I !
! 1641 Not used I 2!12! 9! I I !15 I I
11651 Not used I 2112! 91 I I !16 I I
! 1661 Not used ! 2!12!1O! ! I !17 I !
! 1671 Not used I 2∣12∣1O! I I 118 I !

ejection timing

*KC: Raster Counter - ∙*PS 137: Pulse Slave of Eq. number 137
***SC 137: Slave Counter of Eq. ncmber 137



102

! xxxxx X X EM I P !
I X XX XX AUTHOR :N.VOGT-NI LSEN NO ! !
! XXXX XXXX - ! PT I M I DATE :12.01.1984. ----+.......... !
! X XXX UPDATE :26.02.1992. 1 ! 1.20!
! xxxxx X X J.PHILIPPE ! bis !

TT E Q U I P MENT I

I EQ.I EQUIP.NAME I CAMAC IACC!ACC!LOC!MASTER! I

INO.! (0.B.NAME) ! --!ID. INO IEQ.(SLAVE I DESCRIPTION !
! I I LI C! N! Al I INO.IRELAT.I I

! 168!PX.SBSW16/1P! 2!12!11! 01 I I 19! I I

! 169!P×.SBSW16∕2P! 2!12!11 ! 1! I I 20! ! !

! 170!PX.SBSV58P I 2!12!12! 0! I ! 21! ! !
! 1711 Not used ! 2!12!12! 11 I ! 22! ! !

! 172∣PX.SQKE16∕1PI 2!12!13! 01 ! ! 23! I i

! 173IPX.SQKE16/2P! 2!12!13! 1! ! ! 24! ! !
!174!PX.SQKE58/1P! 2!12∣14! Ol I I 25! I !
!175∣PX.SQKE58∕2P! 2!12!14! 1! I I 26! I !
!176IPX.SDHZ15P ! 2!12!15! 0! I ! 27! ! I

!177∣PX.SDHZ73P ! 2!12!15∣ 11 I I 28! I I

!178!PX.SBSU31 ! 2!12!16! 01 I I 29! ! I

H79lNot used ! 2!12!16! 1! I I 30! ! I

! 180!Not used ! 2!12!20l 0! I ! 31! I I

! 1811 Not used ! 2!12!2O! 1! ! ! 32! ! !

! 182!Not used ! 2!12!21! 0! ! ! 33! ! I

!183!Not used ! 2!12121 ! 1! I I 34! ! !

! 1841 Not used I 2!12!22! 0! I ! 35! I !
!185!PX.FBSW58N ! 2!14! 2! 0! ! I 1! ! I

!186!PX.WBSW58N ! 2!14! 2! 1! I ! 7! I I

!187!PX.FQKE58N ! 2!14! 3! 0! ! ! 2! I !
!188!P×.WQKE58N ! 2!14! 3! 1! I I 8! I !

! 189!PX.FBSW16N ! 2!14! 4! 0! I I 3! I !

!190!PX.FDHZ15N ! 2!14! 4! 1! I I 9! ! !
! 191IPX.WDHZ15N ! 2!14! 5! 0! I I 4l I !

!192!PX.FQKE16N ! 2!14! 5! 1! I ! 10! ! I

! 193!PX.FQKE16P ! 2!14! 6! 0! I I 5! ! !

! 194 IPX.WQKE16N ! 2!14! 6! 1! I ! 11! I !
! 195 ! PX.FDHZ73N ! 2!14! 7! 0! I ! 6! ! !

! 196!PX.WDHZ73N ! 2!14! 7! 1! I I 12! ! !

! 197!Not used ! 2!14! 8! 0! I ! 13! I i

! 198!Not used ! 2!14! 8! 11 I I 141 ! I

!199lNot used ! 2!14! 9l 0! I I 151 ! I
1200!Not used ! 2!14! 9! 1! I I 16! I !
! 2011 Not used ! 2!14?10! 0! I I 17! I !
12021 Not used I 2!14!10! 1! I I 18! I !
1203!P×.SBSW16N ! 2?14!111 0! I I 191 ! !

12041 Not used ! 2!14!11! 1! I I 201 ! I

!205!PX.SBSW58/1N! 2!14!12! 0! ! ! 21! I !
1206!PX.SBSW58/2N! 2∙14!12! 1! I I 221 ! I

!2O7!PX.SQKE16/1N! 2!14!13! 0! ! ! 23! ! i

!208!PX.SQKE16/2N! 2!14!13! 1! I ! 24! ! !

!209!PX.SQKE58/1N! 2!14!14! 0! I ! 25! ! !
!210!PX.SQKE58/2N! 2!14!14! 1! I ! 26! I !

! 211 !PX.SDHZ15N ! 2!14!15! 0! I ! 27! I !
I212!PX.SDHZ73N ! 2!14!15! 1! i ! 28! ! !
!213lNot used ! 2!14!16! 0! ! ! 29! I I

!214!Not used ! 2!14!16! 1! ! I 301 I !
!215lNot used ! 2!14!2O! 0! I I 311 I !
!216lNot used ! 2!14120! 11 I I 321 I !

ejection timing
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8,2, Uste E,M TlM

! XXXX X X
! XX X X X X *
I XXXX XXX
I____________ _____ ______

  AUTHOR: J.PHILIPPE.... 1 
! TIM I DATE : 30.03.1987.... I-

NO ! P I

29 11.5 bl• ∙ !

!EQ.! ! CAMAC I TT EQUIPM ENT I
— !

I ! ! L! Cl NI Al DESCRIPTION !

! 30!PX.S16/2C ! 2! 5! 21 Ol EJECTION 16/2 ∙ Master Counter C
— !

!
! 311PX.S16/2PSL ! 2! 5l 2! Il Pulse slave eq.30 I
! 32!PX.W16/2C ! 2! 51 31 01 Warning ejection 16 slave eq.30 I

! 33∣PX.WKFA16∕2 ! 2l 5l 3l 11 Warning KFA slave eq.30 I

! 34!PX.ABIP16/2 ! 21 51 41 01 Acq IP before slave eq. 30 I

! 35!P×.AAIP16∕2 ! 2! 51 41 1! Acq IP after slave eq.30 !
! 36!not used ! 2! 51 51 01 !
! 37!not used ! 2! 5! 51 11 I

! 38! ! 2! 5! 61 0! !
! 39!PX.W16/2RF-1 ! 2! 5l 6! 11 Reference Pulse 16/2 - 1∏t5 I

! 40!PX.S16/2RF ! 2! 5! 7l 0! Raster Counter RF I
! 41 !PX.S16/2RFPSL ! 2! 5! 7! 11 Pulse slave eq.40 !

! 42!PX.WPS16/2 ! 2! 5! 8! 0! Warning PS 16/2 slave eq.40 !

! 43!PX.016/2 ! 2! 5! 8! 1! Observât ion Ej 16/2 slave eq.40 I

! 44!PX.SKFA16/2 ! 2! 5! 9! 0! Start KFA slave eq.40 I

! 45 !PX.EKFA16/2 ! 2! 5! 9! 1! END KFA slave eq.40 I
! 46!PX.WSMH16/2 ! 2! 51101 01 Warning Septum 16 slave eq.40 I
! 47!PX.ARF16/2 ! 2! 5110! 1! Mesure RF slave eq.40 I

! 48!PX.WBD16/2 ! 2! 5∣11! 0! Warning Beam Diag. slave eq.40 I
! 49!not used ! 3! 5111! 11 I

! 50!PX.S58/2C ! 2! 5112! 0! EJECTION 58/2 - Master C :ounte !
! 51 !PX.W58/2PSL ! 2! 5!12! 1! Pulse slave eq.50 I

! 52!PX.W58/2C ! 2! 5!13! 0! Warning Ej.58/2 slave eq.50 !
! 53!PX.WKFA58/2 ! 2! 5!13! 1! Warning KFA slave eq.50 !
! 54!PX.ABIP58/2 ! 2! 5!14! 0! Acq. IP before slave eq.50 !
! 55!PX.AAIP58/2 ! 2! 5!14! 1 ! Acq. IP after slave eq.50 !
! 56!PX.WBD58/2 ! 2! 5!15! 0! Warning BeamDiag. slave eq. 60 !
! 57!not used ! 2! 5!15! 1! I

! 58!not used ! 2! 5!16! 0! !
! 59∣PX.W58/2RF-1 ! 2! 5!16! 1! Reference Pulse OP 58/2 - 1ms I

! 60!PX.S58/2RF ! 2! 5!17! 0! Master Counter RF !
! 61!PX.S58/2RFPSL ! 2! 5117! 1! Pulse slave eq.60 !
! 62!PX.WPS58/2 ! 2! 5!18! 0! Warning PS 58/2 slave eq.60 !
! 63!PX.058/2 ! 2! 5!18! 1! Observation Ej.58/2 slave eq.60 !
! 64!PX.SKFA58/2 ! 2! 5!19! 0! Start KFA slave eq.60 I

! 65!PX.EKFA58/2 ! 2! 5’19! 1! END KFA slave eq.60 !
! 66!PX.APS58/2 ! 2! 5!20! 0! Acq.Power Supply slave eq. 60 !
! 67!PX.ARF58/2 ! 2! 5!20! 1! Mesure RF slave eq.60 I

! 68!PX.BU1-16/2 ! 2! 51211 0! Bunch no. 1 - ej. 16/2 !
! 69!PX.NBU-16/2 ! 2! 5121! 1! Bunches number - ej. 16/2 I

! 7O!PX.BU1∙58∕2 ! 2! 5!22! 1! Bunch no.1 - ej. 58/2 l

! 71!P×.NBU-58∕2 ! 2! 5!22! 0! Bunch number - ej. 58/2 I

ejection timing
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HL____Liste E,M DCD

XXXXX X X ! EM ! P
X XX XX — --- AUTHOR :Julian LEWIS.. ! NO !
XXXX X X X X ∙ I DCD ! DATE :31.01.1986.... I ------ +...........
X
XXXXX

XXX —
X X

--- UPDATE :09.03.1992.... 
μ.Lelaizant

I 4 ! 1.4 
i i

I TT EQUIPMENT !

! EQUI! EQUIP.NAME ! CAMAC ! !
! NO.! (O.B.NAME)
! ;

!.............--! DESCRIPTION !
! L! C! N! !

i i
! 1 !TX.PDT-S16C

! ! ! ! !
! 2!1O! 2! - !

! 2 !TX.PDT-SPSFREV16 ! 2!10! 3! ! !
! 3 !T×.PDT-WKFA16 ! 2!1O! 4! ! Timing pour FT-16 !
! 4 !TX.PD-SDUMP ! 2!1O! 5! - !
! 5 !TX.PDT-S58C ! 2!10! 6! - !
! 6 ! TX.PDT-HARM-PS ! 2!10! 7! ! !
! 7 !TX.P0T-WKFA58 ! 2!10! 8! ! Timing pour FT-58 !
! 8 !TX.PD-ARF58 ! 2!10! 9! - !
! 9 !TX.PD-HARm-SPS ! 2!1O!1O! !
! 10 !TX.PD-INTERV. ! 2!10!11! Intervallometre pour TT !
! 11 !TX.PDT-SDM*SMH16 ! 2!10!12! Demagn.*  SMH16 FT-16 !
! 12 !TX.P0T-SSMH58 ! 2!10!13! Start SMH-58 FT-58 !
! 13 !TX.PD-SPSFREV58 
i i
! I
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
i i
! t
i i
i i
i i
i i

! 1! 9!16! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! i 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! ! 
! ! ! ! !

ejection timing
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9, Listedescablesutilisateurs

PATCH RACK
CRH

NOM PULSE-REP NUMERO DESTINATION NUMERO DESTINATION

1 116 PX.WKFACT PR 14-08 71901 359 R 10 89108 TO BFACT
2 116 PX.WKFAl61 PR 16-07 71902 359 R 11 89578 TO KFA
3 117 PX.WKFAl6/2 PR 35-03 71903 359 R 11 89577 TO KFA
4 116 PX.WKFAl6L PR 16-03 71904 359 R 11 89767 MJ 106
5 116 PX.FFTl6 PR 11-01 71905 359 R 10 89480 MJ 106
6 116 PX.TRF NIMCl N20 71906 359 R 11 89613 TO KFA
7 116 PX.ASG02 PR 11-06 71907 359 R 12 89497 MJ 106
8 116 PX.FDT PR 11-07 71908 359 R 12 89486 MJ 106
9 116 PX.FLP PR 12-01 71909 359 R 12 89488 MJ 106
10 116 PX.FLP PR 12-03 71910 359 R 12 89545 MJ 106

11 116 PX.ABIP16 PR 12-07 71911 359 R 10 89468 MJ 106
12 116 PX.AAIP16 PR 13-01 71912 359 R 10 89530 MJ 106
13 116 PX.FREVSPS NIMCl N19 71913 359 ɔ MJ 106
14 116 PX.FREVPS CAMClO N18 71914 359 R 16 MESURES
15 116 PX.FREVSPS CAMClO N18 71915 359 R 16 MESURES
16 116 PX. PR 71916 359 R 10 89473 MJ 106
17 116 PX.SDM16 PR 14-05 71917 359 R 10 89539 MJ 106
18 116 PX.WKFACT PR 14-07 71918 359 R 11 89571 TO KFA
19 116 PX.WKFAl6S PR 15-01 71919 359 R 11 89572 TO KFA
20 116 PX.WKFAl6L PR 16-01 71920 359 R 11 89576 TO KFA

21 116 PX.WKFA16A PR 15-05 71921 359 R 11 89574 TO KFA
22 116 PX.WKFAI16A PR 15-07 71922 359 R 11 89575 TO KFA
23 116 PX.WKFAl6D PR 15-03 71923 359 R 11 89573 TO KFA
24 116 PX-TRF NIMCl N20 71924 359 R 11 IN 2 TO INSTR
25 116 PX.S16RFPSL PR Ol-Ol 71925 359 R 12 89498 MJ 106
26 116 PX.WPS16 PR 01-03 71926 359 R 10 89521 MJ 106
27 116 PX.S16RFPSL PR 01-05 71782 353 CR 12 TO RF
28 116 PX.FFT16 PR 11-02 71928 359 R 10 89540 MJ 106
29 116 PX.WLP PR 02-01 71929 359 R 13 233605 TO AA
30 116 PX-WLP PR 02-02 71783 353 CR 12 TO RF

EJECTION TIMING

LISTE DES CABLES

ejection timing
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PATCH RACK
CRH

NOM PULSE-REP NUMERO DESTINATION NUMERO DESTINATION

31 118 PX.WDT PR 02-03 71931 359 R 12 89487 TO BFACT
32 118 PX.WDT PR 02-04 71932 359 R 13 233604 TO AA
33 118 PX-SDAMP PR 02-05 71933 359 R 12 89762 MJ 106
34 118 PX-EKFA PR 02-07 71934 359 R 12 89765 MJ 106
35 118 PX.ARF16 PR 03-01 71935 359 ⅛-W----- 89522——-jM-J
36 118 PX-SDFA PR 03-03 71936 359 R 10 89110 Rl CBH
37 118 PX-SBFAP PR 03-05 71937 359 R 10 89111 TO BFA
38 118 PX-SBFAS PR 03-07 71938 359 R 10 89109 TO BFA
39 118 PX-SKFA PR 04-01 71939 359 R 11 89616 TO KFA
40

41

118

118

PX-EKFA

PX.WBD16

PR 04-03

PR 04-05

71940

71941

359 R 11

359 R 14

89617 TO KFA

INSTRU
42 118 PX-SKFA PR 04-02 71942 359 R 11 89768 MJ 106
43 118 PX-SC PR 05-03 71943 359 R 13 89502 MJ 106
44 118 pχ.oi6 PR 05-05 71944 359 R 10 89534 MJ 106
45 118 PX-ATTWBu PR 11-03 71945 359 R 12 89761 MJ 106
46 118 PX-WLP PR 01-07 71946 359 R 12 89489 MJ 106
47
48
49
50

118
118
118
118

PX.WBD16
PX-FSMHie
PX-WSMHie
PX.ASMHl6

PR 04-06
PR 12-05
PR 05-01
PR 01-02

71947
71948
71949
71950

359 R 12
367
367
367

89491 MJ 106 
SEPTAS 
SEPTAS 
SEPTAS

51 116 PX.S58C PR 28-01 71951 359 R 11 89766 MJ 106
52 117 PX.S58/2PSL PR 38-01 71952 359 R 13 89519 MJ 106
53 116 PX.WKFA58L PR 29-06 71953 359 R 11 89769 MJ 106
54 116 PX.ABIP58 PR 28-07 71954 359 R 13 89510 MJ 106
55 116 PX.AAIP58 PR 29-01 71955 359 R 13 89512 MJ 106
56 117 PX.AAIP16/2 PR 35-07 71956 359 R 12 89492 MJ 106
57 116 PX.WKFA58L PR 29-05 71957 353 R 11 89611 TO KFA
58 116 PX.WKFA58S PR 29-07 71958 359 R 11 89579 TO KFA
59 116 PX.WKFA58D PR 30-01 71959 359 R 11 89580 TO KFA
60 117 PX.WPS58/2 PR 38-03 71960 353 R 10 89721 MJ 106

EJECTION TIMING
LISTE DES CABLES

ejection timing
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PATCH RACK 
CRH

NOM PULSE-REP NUMERO DESTINATION NUMERO DESTINATION

61 116 PX.ESE62 PR 32-03 71961 359 R 12 89542 MJ 106
62 117 PX.WPS16/2 PR 36-03 71962 359 R 13 89511 MJ 106
63 117 PX.WKFA58/2 PR 37-03 71963 359 R 11 89612 TO KFA
64 117 PX.016/2 PR 36-04 71964 359 R 13 89513 MJ 106
65 117 PX.058/2 PR 38-04 71965 359 R 13 89515 MJ 106
66 116 PX.S58RFPSL PR 21-01 71966 359 R 13 89518 MJ 106
67 116 PX.WPS58 PR 21-03 71967 359 R 13 89554 MJ 106
68 116 PX.EPL16 PR 21-05 71788 359 CR 12 TO RF
69 116 PX.WPS58+16 PR 21-04 71969 353 R 13 89520 MJ 106
70 116 PX.058 PR 22-01 71970 359 R 13 89516 MJ 106

71 116 PX. PR 71971 359 R 13 89553 MJ 106
72 116 PX.ASG58 PR 22-05 71972 359 R 13 89551 MJ 106
73 116 PX.ARF58 PR 22-07 71973 359 R 13 89503 MJ 106
74 117 PX.AAIP58/2 PR 37-07 71974 359 R 13 89514 MJ 106
75 117 PX.ABIP58/2 PR 37-05 71975 359 R 13 89504 MJ 106
7 6 116 PX.WBD58 PR 24-07 71976 359 R 13 89505 MJ 106
7 7 116 PX.SKFA58 PR 24-01 71977 359 R 11 89770 MJ 106
78 116 71978 359 R 10 89533 MJ 106
79 116 PX.WPS 16 PR 01-04 71979 359 R 16 FAST MESURES
80 116 PX.WPS58 PR 21-04 71980 359 R 16 FAST MESURES

81 116 PX.TRF 71781 353 CR 12 FROM RF
82 116 PX.TREVPS 71786 353 CR 12 FROM RF
83 116 PX.TREVSPS 71785 353 CR 12 FROM RF
84 116 PX. PR 71984 359 R 12 89543 MJ 106
85 116 PX. PR 71985 359 R 12 89544 MJ 106
86 117 PX.ABIP16/2 PR 35-05 71986 359 R 12 89493 MJ 106
87 116 PX.ABIP16 PR 12-08 71987 353 R 14 TO INSTR
88 116 PX.AAIP16 PR 13-02 71988 359 R 14 TO INSTR
89 116 PX. PR 71989 359 R 12 89490 MJ 106
90 116 PX.SBSW61 PR 33-03 71990 359 TRGl TO BSW61

EJECTION TIMING
LISTE DES CABLES

ejection timing
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PATCH RACK
CRH

NOM PULSE-REP NUMERO DESTINATION NUMERO DESTINATION

91 116 PX.SSE62 PR 32-03 71991 359 R 12 89541 MJ 106
92 116 PX.WBD58BCT PR 24-05 71992 359 R 13 89501 MJ 106
93 116 PX.SSMH57 PR 32-05 70945 359 START SPGl
94 116 PX.SSMH61 PR 32-07 70947 359 START SPG2
95 116 PX.S16/2RFPSL PR 36-01 71995 359 R 12 89764 MJ 106
96 116 PX.WPS16+16/2 PR 01-04 71996 359 R 10 89715 MJ 106
97 116 PR 71997 367 R 10 89715 MJ 106
98 116 PX.FSMH58 PR 30-05 71998 367 SEPTAS
99 116 PX.WSMH58 PR 23-01 71999 367 SEPTAS
IOO 116 PX.ASMH58 PR 21-02 72000 367 SEPTAS

101 115 PX.FSBSWl6 PR 40-01 72001 365 AN-RA5
102 115 PX.WSBSWl6 PR 40-03 72001 365 AN-RA5
103 115 PX.FQKEl6 PR 40-05 72003 365 AN-RA5
104 115 PX.WQKEl6 PR 40-07 72004 365 AN-RA5
105 115 PX.FSDHZ15 PR 41-01 72005 365 AN-RA5
106 115 PX.WSDHZ15 PR 41-03 72006 365 AN-RA5
, 0 ^7 115 PX.FSDHZ73 PR 41-05 72007 365 AN-RA5
10& 115 PX.WSDHZ73 PR 41-07 72008 365 AN-RA5

115 PX.FSBSW58 PR 45-01 72009 365 AN-RA5
• ∙ r 11 5 PX.WSBSW58 PR 45-03 72010 365 AN-RA5

* - - lit PX.FBSW31 PR 42-01 72011 365 AN-RA5
'. 1 2 116 PX.WBSW31 PR 42-02 72012 365 AN-RA5
113 11 6 PX.FQKE58 PR 45-05 72013 365 AN-RA5
. . 116 PX.WQKE58 PR 45-07 72014 365 AN-RA5
115 116 PX.SBSWl6 PR 43-01 72015 365 AN-RA5
lit 116 PX.SBSW58 PR 43-03 72016 365 AN-RA5
` ’ 7 116 PX.SQKE16 PR 43-05 72017 365 AN-RA5
118 116 PX.SQKE58 PR 43-07 72018 365 AN-RA5
11 9 116 PX.SDHZ15 PR 44-01 72019 365 AN-RA5
120 116 PX.SDHZ73 PR 44-03 72020 365 AN-RA5

EJECTION TIMING
LISTE DES CABLES

ejection timing
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PATCH RACK
CRH

NOM PULSE-REP NUMERO DESTINATION NUMERO DESTINATION

CABLES PORTANT UNE NUMEROTATION VERTE

11 116 PX.SBSW58HE 82911 365 AN-RA 3 PRl-3 D2K2
12 116 PX.SBSW58LE 82912 365 AN-RA 3 PRl-4 T7H7
13 116 PX.SQKE58HE 82913 365 AN-RA 3 PR1-5 D4K3
14 116 PX.SQKE58LE 82914 365 AN-RA 3 PR1-6 T7H5
15 116 PX.SDHZ15 82915 365 AN-RA 3 PR2-8 DHZ15
16 116 PX.SBSWl6HE 82916 365 AN-RA 3 PRl-I DlKl
17 116 PX.SBSW16LE 82917 365 AN-RA 3 PR1-2 T7H8
18 116 PX.SQKEl6HE 82918 365 AN-RA 3 PR1-7 D2K1
19 116 PX.SQKE16LE 82919 365 AN-RA 3 PR1-8 T7H4
2C 116 PX.SDHZ73 82920 365 AN-R¾ 3 PR2-2 DHZ73

21 116 PX.SBSW31 82921 365 AN-RA 3 PR2-1 D5H1
22 116 PX.APS16 82922 365 AN-RA 3 PR2-3 ACQ
z j 116 PX.APS16+58 82923 365 AN-RA 3 PR2-5 ACQ
24 116 PX.APS58 82924 365 AN-RA 3 PR2-7 ACQ
25 116 PX.ASG70 82925 365 AN-RA 3 PR2-4 SG70
2 6 116 PX. 82926 365 AN-RA 3

PP 22-Z 2 116 PX.ESE62 70946 359 SPGl STOP SMH57
Pr 32-08 116 PX.SSMH61 70947 359 SPG2 START SMH61
: ' P J Z - v 4 116 PX.ESE62 70948 359 SPGl STOP SMH57
.-P J J - v . 116 PX.ASMH57 70949 359 SPGl ACQ SMH 5 7
: ■ F- JJ-vl 116 PX.ABSW61 70950 359 TRGl ACQ BSW61
PP 33-02 116 PX.ASMH61 71581 359 SPG2 ACQ SMH61
PP C3-Oc 116 PX.SRF16PBAR 45005G 359 CRH 125 GPPC TO RF

116 SPARE 71784 353 CR 12 TO RF
116 SPARE 71787 353 CR 12 TO RF
116 SPARE 71789 353 CR 12 TO RF
116 SPARE 71790 353 CR 12 TO RF

EJECTION TIMING
LISTE DES CABLES

ejection timing
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10' LISTE DES IMPULSIONS DE LfINTERVALLOMETRE

add input pulse add input pulse

239 1 PXSTC 239 33 PX.W16RF-11
238 2 PXS16RF 239 34 PXS58RF
237 3 PX.S16C 239 35 PX.S58C
236 4 PX.W16C 239 36 PX.W58C
235 5 PX.ELFT 239 37 PX.WLP
234 6 PX.FFT16 239 38 PX.016
233 7 PXSQKE58 239 39 PX.ETC
232 8 PXSQKE58LEP 239 40 PXS16!2C
231 9 PXSQKE16 239 41 PXS58!2C
230 10 PXSQKE16LEN 239 42 PX.SBSW58

229 11 PX.SBFAP 239 43 PX.WSMH58
228 12 PX.SBFAS 239 44 PXWKFA58L
227 13 PX.SDFA 239 45 PX.WKFA58S
226 14 PX.FLP 239 46 PX.WKFA16/2
225 15 PX.SBSW16LE 239 47 PX.WKFA58/2
224 16 PX.FDT 239 48 PX.FSMH58
223 17 PX.SBSW16HEN 239 49 PX.SBSW58LE
222 18 PX.EKFA16 239 50 PX.SCP+SCA
221 19 PXSDM16 239 51 PX.W58RF-11
220 20 PX.WKF ACT 239 52 PX.W58RF-1

219 21 PX.WKFA16S 239 53 PXSKFA58
218 22 PX.SKFA16 239 54 PX.EKFA58
217 23 PX.WKFA16A 239 55 PX.WPS58
216 24 PX.WKFAI16A 239 56 PX.058
215 25 PX.WKFA16L 239 57 PXSKFA16I2
214 26 PX.WKFA161 239 58 PX.EKFA16I2
213 27 PX.WPS16 239 59 PX.WPS16/2
212 28 PX.SBSW31 239 60 PXS16!2RF
211 29 PX.FSMH16 239 61 PXSKFA58/2
210 30 PX.WDT 239 62 PX.EKFA58/2

209 31 PX.WSMH16 239 63 PX.WPS58/2
208 32 PX.W16RF-1 239 64 PXS58!2RF

ejection timing
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U, UGNES. BLS. EI EJSSIlQtl DECODERS.

EJECT-DECODERS 1992-02-20-10 = 29 = 41

III 
Iil 

Iil 
I 

». I 
III 

III 
III 

III

TX.PDT-SlbC -VETO -CT -FEltS-FElED-FEiE 
TX-PDT-SPSFREVlb-CT -FE 1 E S-FE1 ED--E 1 - I-VEK 
TX-PDT-UKFAie -CT -FElEE-FEiED-FElE--FI IE 
TX-Pd-SDUHP -FIIEA-PEhl -VETO -VETl -VETO 
TX.PDT-S58C -FEDSL--E:EE-FEiSD-VEK -UETO 
TX-PD-HhRH-PS + E40 -EO -EOLI -SWP -FIiE 
TX.PDT-≡KFA58 -FEiSL-FEiEE-sEiSD-VEτC -VETE 
TX.PD-ARF58 -VETO -PBh- -VETO -VEK -VEK 
TX.PD-HARH-SPS -4E0 -EO -EOLI -246 -VETO 
TX.PD-IHTERV. ÷CT -VETO -VETO -VETO -VEK
TX-PDT-SDHtSHHlbtCT tFEl⅛StFElSDtFElSfitFIIGAtFElSLtFEt61-VET 
TX.PDT-SSHH58 tFE58LtFE58StFE58D-VEK -VEK -VEK -VETO -VET 
TX.PDT-SPSFREVSS-FEiSL-FEiED-FEiSS-VEK -VETO ÷VEK -VETO -VET

/ = HEXT t = HEXT

ejection timing
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_ i ∣---∣ o J iʃ:ɪ ∙.,o
CO CO CO -→ OJ '..O —t -∙∙*
lγ∙ ι,∣ "∙ iʃ:ɪ ∕-*X , ∙O o∙∙∣
u.i ∣-∣-∣ ∣-∣-∣(oθ ) ∣∙t∙∙∣ uι
Ll:;; Ll;;. Ll.. >⅛Ji∕ L j Li. ∙l m

ejection timing


