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Calibration des stationsld'observation compactes du faisceau

A cause de leur forme elliptique les stations d'observation compactes

du faisceau ont une sensibilité radiale de

AU
€p = Z;—%gzr AUe% = tension Qiffércntielle.influencé?
(¢V) sur les électrodes radiales(verti-
cales)
Ax = déplecement radial du faisceau
qui est inféricure & leur par rapport ou cenire
sensibilité verticale EC = tension dc¢ somme des 4 signaux
d'électrodes
AU v
& = 3;—%-Er 0y = Déplacement vertical du faisceau
e per rapport au cencre

En outre, a la suite des tolérances inévitables dans la production,
il y a vne différence de sensiblité d'environ 15% d'une ecllipsc & 1l'autre,

Afin d'obtenir une calibration constante dc

= € A = € .,° A s v=1, 2, «.0
VR VR woow (v caractérise lcs électrodes)

€o
il est nécessaire de balancer ces difft'nences dans la scnsibilité des ellipses
par les facteurs d'amplification (AR ct AV) des amplificateurs différentiels
radial et vertical,

Pour assurer cette calibration, on dispose de 4 sondes de test qui,
& 1'aide d'unc méthode de zéro, doivent &tre ajustées de maniére a4 simuler une

certaine position du faisceau (voir Fip. 1),

1. Ajustage des sondes de test

En mettant 1l'antenmne dunu les 4 positions
x=%2,5cm; y=0
x=0 ; y=1%2,5cm
on ajuste les 4 capacités dc test dc sorte qu'elles influencent un signal

sur CF qui égale le signal de différence produit par 1'antenne sur deux



élcctrodes montées vis-a-vis l'unc de 1'autre, Puisqu'il était im-
possible dc.choisir les valew's ClR et . Clv des capacités du trimmer
aussi petites que la valeur de la capacité dc 1'électrodc d'antenne, on
a &té obliyé, pour obtenir un réglaje d zéro, dc choisir la tension de

compcnsation Ul inféricure a U2 du factewr

(@]

Ckr Crv
k=g= =5
1R 1V

Pourvu cue les conditions sous (2a), (2b), (2c) soicnt remplics, cette

méthode dc compensation ne ddpend pas do la tension.
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sondes

On a ado»té les rapports suivants cntrc la position du faisceau

ct lc rapport 4 I

AU [cm]

Ax = ¥ 2 ct
AUV [cm]

Ly = - e 2

Les effets respectifs du faisceau et des sondes sont mesurés avec des

amplificatcurs d'étalonnagc.

a) Pour lc déplacement radial du Taisccau de Ax = 2,5 cm, voir Fig.2a

1, changer Up jusru'da 2 = 100 mV
2. changer A AU, = 125 mV

b) Pour 1lc dénlacement verticel du faisceau de Ay = 2,5 cm voir Fig.2b.

100 mV
125 mV

1. changer U, juscu'a 3

s A n
2. Ohangpr A\[ AUV
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¢)  Branchement du signal de test : voir Fig. 2¢ .

Relais A excité

US changé jusou'da 3 = 100 mV

Résultats : AUP = 160 mV
AUV = 180 mV

Cela signifie que les sondes (probes) simulent un déplacement ra-

dial du faisceau de Ax = 3,2 em et vertical de A4y = 3,6 cm .

3. Calibration des amplificateurs dans 1'amecau

a) Calibration do la symétrie (déviation du point zéro)

Si 1l'on branche le signal de test sur toutes les 4 électrodes

(avec les relais A et B excitds), la symétrie veut 8tre ajustde

dans 1'amplificateur de téte 4 1l'side du potentiométre <ec polarisa-
tion de grille (pour I =100 mV : AV = 0 et AR = 0, crreur < 60db).

b) Calibration des amplificateurs par la méthode de zéro : voir Fig.3

(on n'excite que le relais A ou le relais B)

Le diviseur de tension de 1l'atiénuateur cst construit dc manidre &

donner les rapports de tension suivants :

H H = 0 : H
2 AVR AVV 10 160 180 mV

La tension U, (~ 2 Veff) est fixée de manidre a ne pas saturer les

amplificateurs,
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