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Calibration des stations d'observation compactes du faisceau

A cause de Ieur forme elliptique Ies stations d,observation compactes 

du faisceau ont une sensibilit6 radiale de

Δ U D eR 
⅛ " ∆χ • Σ 

e

qui est Inferieure a Ieur 

sensibilit^ verticale

Δ U 1r, _ eV__
^ Ay • 2e

∆Uθp = tension differcntielle influenc^e 
(uV) sur Ies electrodes radiales(verti- 

cales)
∆χ = deplacement radial du faisceau 

par rapport au centre

∑o = tension do soπme des 4 signaux 
d’electrodes

∆y = Deplacement vertical du faisceau 
par rapport au centre

En outre, a Ia suite des tolerances inovitαbles dan;: Ia production, 

il y a une difference de sensiblite d’environ 15$ d’une ellipse a l,autre. 
Afin d’obtenir une calibration constante dc∙

6^o ~ £ τ> A τι = € ,τ • A .r J v — 1, 2, • • .
v v v v (v Caracterise Ies electrodes)

il est necessaire de balancer ces difft'nences dans Ia sensibilite des ellipses 
par Ies facteurs d’amplification (Λ^ ct A^) des amplificateurs differentiels 
radial et vortical.

Potir assurer cette calibration, on dispose de 4 sondes de test qui, 
a l,aide d’une methode de zero, doivent βtre aju⅛tees de maniere a simteLer une 
certaine position du faisceau (voir Fif,. 1),

1. Ajustage des sondes de test
En mettant l,antenne dans Ius 4 positions

x = ± 2,5 cm ; y = O

x = O ; y = ± 2,5 cm

on ajuste Ies 4 capacιtes dc test de sorte qu,elles ιnfluencent un signal 
sur Cg qui egale Ie signa3. de difference produit par 1,antonne sur deux

m
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electrodes montees vis-a-vis l,une de l,autre. Puisqu’il ctait im­
possible dechoisir Ies valeurs C^ et∙ C^ des Capaoiios du trimmer 
aussi petites qυe Ia valour de Ia capacite de l,electrodu d’antenne, on 
a ete oblige, pour obtenir un reglagc a zero, de choisir Ia tension de 

compensation U^ Infericurc a U^ du facteur

k
⅛ cIGT

‰ cιv

Pourvu que Ies conditions sous (2a), (2b), (2c) soicnt remplies, cette 

mcthode do compensation ne depend pas do Ia tension.

2. Rulatipn ontrc lleιfct du faiscc∙au simuLe par ⅛¾x∙ ant01me ct celui des 
sondes

On a adoρtc Ioe rapports suivants cntro Ia p osition du faisceau 
et Ic rapport Δ Σ

∆x = AUR 2•
[ cm]

et

∆y = ∆Uγ • 2
[cm]

Les effets respectifs du faisceau et des sondes sont mesurcs avec des 
amplificateurs d,etalonnagc.

a) Pour Ie deplacement radial du faisceau de ∆x = 2,5 cm, voir Fig.2a

1, changer U0 jus<^ιu,a Σ = IOO mV
2. changer A^ " ∆U^ = 125 mV

b) Pour Iu dcplacemcnt Vurtical du faisceau de ∆y = 2,5 cm voir Fig.2b,

1. changer U0 jusqu’a Σ = IOO mV
2. Ohangcr A " ΔU^ = 125 mV
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c) Branchement du signal de test : voir Fig. 2c .

Relais Λ excite
U& change jusσu,a Σ = 100 mV

Resultats : ΔU^ = 160 mV
ΔUγ = 180 mV

Cela signifie que Ies sondes (probes) simuJ_ent un deplacement ra­
dial du faisceau de ∆χ = 3,2 cm et vertical de ∆y = 3,6 cm .

3∙ Calibration des amplificateurs dans IJanneau

a) Calibration do Ia Symmetrie (deviation du point zero)

Si l,on branche Ie signal de test sur toutes Ies 4 electrodes 
(avec Ies relais A et B excites), Ta symmetrie peut etre ajustee 

dans l,amplificateur de tete a l'aide du potentiometre Ie polarisa­
tion de grille (pour Σ = 100 nιV : ∆V = 0 et ΔR = 0, orreur < 6θdb).

b) Calibration des amplificateurs par Ia methode de zero : voir Fig,3 
(on n’excite que Ie relais A ou Ia relais B)

Le diviseur de tension de l*attenuateur est construit dc maniere a 
donner Ies rapports de tension suivants :

Σ : ΔVn : ΔV = 100 : 160 : 180 mV K V

La tension Un (~ 2 V __) est fixee de maniere a ne oas saturer Ies G eff,
amplificateurs•
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