
PS/RF/Note 94-12 (Min.) 
9/02/94 

R. Garoby

CPS94-RF #3
Reunion du 8/02/94

Presents : G.P. Benincasa, J. Boucheron, R. Cappi, G. Daems, Y. Deloose, A. Fowler,
B. Frammery, R. Garoby, F. Giudici, D. Gueugnon, S. Hancock, P. Maesen, F. Di Maio, 
G. Metral, A. Nicoud, F. Pedersen, F. Perriollat, J.P. Riunaud, C. Saulnier, C. Serre,
L. Sermeus, C. Steinbach, J.L. Vallet

cc: M. Arruat, J.M. Bouche, G. Cyvoct, W. Heinze, J. Lewis, J.P. Terrier

Ordre du jour:

- Le PLS a 24 users (G. Daems)
- "Mode d'emploi" du nouveau PLS (B. Frammery)

1. Sujets preliminaires

Commentaire relatif au compte-rendu precedent: la liste de documentation communiquee par 
Julian n'a pas ete jointe (Mea culpa !). Elie figure en Annexe 1 des minutes actuelles.

2. Le PLS a 24 users par G. Daems (transparents en annexe 2) puis B. Frammery (transparents 
en annexe 3)

(Suite de la presentation du mardi 1/2). Les 2 exposes se recouvrant largement, les points 
essentiels sont rassemblds ci-dessous.

• Les raisons du choix d'un systeme controle seulement par les users (A2-1 et A3-1)). Rappel du 
principe de la "User Matrix" actuelle (A2-2) et de 1'usage des lignes du telegramme PLS (A2-3): 
le couplage resultant entre les diffcrcnts users complique souvent inutilement le controle des 
machines, et rend 1'emploi d'archives extremement hasardeux.
Le controle uniquement par les "users" est la solution pour esperer disposer (enfin ) d'archives 
dans le futur.

• Proposition (A2-1 et A3-1):
- suppression de la "User Matrix" pour le controle du ppm,
- le ppm a lieu seulement sur le groupe "users", la seule exception correctement justifies

(qualificatif donne par le redacteur) etant les "Destinations".
- le nombre d'users est augment^ notablement (24 dans la phase actuelle de reflexion).



• Effet n6gatif de ce choix: disparition du couplage ! (bien que de nombreux couplages inevitables 
subsistent du fait des paramdtres non-ppm) -> N6cessit£ de preserver une forme de couplage 
selective, qui devrait etre satisfaite par le biais de programmes de copie (A3-7 et 8).

» Structure du nouveau telcgramme PLS (A3-2 et 3), description du fonctionnement des options 
"Destinations" et notion de "double ppm" (A2-4), discussion sur les lignes combinees...

• Exemple de mise en oeuvre des nouveaux concepts dans le cas du PSB (A2-5 et 6, A3-4). 
Discussion nourrie...

• Les 2 possibility pour couvrir les besoins d'informations binaires (type enable/disable) en ppm 
(A2-7, A3-5 et 6):

- en cas d'usage uniquement local -> Output Register rafraichi en ppm par le DSC.
- en cas d'usage distribu6 -> bits spdcifiques dans le t616gramme.

Des discussions ulterieures ont illustre I'ambiguitd de ce choix, et le risque de re-introduction de 
couplages avec 1’emploi de bits specifiques dans le t616gramme. Les recommandations suivantes 
ressortent, par extrapolation de celles de Bertrand (A3-5):

- les bits spdcifiques ne doivent pas avoir des actions archivables (CCV ou gate),
- s'ils sont affectcs a des preselections dans des equipements, ces bits devraient alors faire 

partie intdgrante des CCVs rdtablies par les archives.

En clair, il convient de limiter le plus possible Pusage des bits non-users. Dans cette logique, il 
semble tris souhaitable que les systemes RF du PS comme du PSB ne tiennent compte que 
des users.

Des solutions sont encore a elaborer pour restituer une certaine lisibilite quant aux actions ainsi 
programmees. Les outils correspondants seront bienvenus pour le PSB, mais indispensables dans 
le cas du PS des le debut de 1995 ! (Remarque personnelle, mais sujet non debattu lors de cette 
reunion).

• Proposition de bits "Occurrence" dans le telegramme pour definir le rang de 1'occurrence d'un 
user donne dans le super-cycle pour faciliter le "Single cycle ppm" (A2-8, A3-2).

3. Les differentes generations de telegrammes PLS et leur cohabitation, par F. Di Maio

Trois differents telegrammes PLS vont co-exister au moins temporairement:
1. le telegramme actuel (8 users & 15 groupcs de 8 lignes): maintenu en 94 pour tout le PS et en 95 

pour les equipements TT.
2. un telegramme PLS "ameliore" (24 users & 12(13?) groupes de lignes) distribue par le hardware 

actuel: destine au PSB des le demurrage 94.
3. le nouveau telegrammc PLS du MTG (24 (ou plus) users & X groupes de lignes): utilisable 

seulement debut 95. et uniquement par les systemes equipes DSC & TG8 (?)

CONCLUSION

A 1'heure actuelle la definition des regies d'emploi du PLS est encore inachevde. Il est 
important pour le PS, et cssentiel pour le PSB que ces specifications soient claires dans un tres proche 
avenir (02/94 ’). Dans la negative, les objectifs poursuivis risquent de ne pas etre atteints, faute de 
coherence logique entrc les choix des differents responsables d'equipements.



Prochain rendez-vous : Mardi 15 fevrier 1994
14 h

Grande salle de conference PS

Ordre du jour:

- Les "nouveaux" GFA S et D (W. Heinze)
- Reflexions et recommandations relatives aux GFA (B. Frammery)



Synchronization

Doccumentation:
MTG:

An introduction to the MTG
PS/CO Note 92-19 J.Lewis

Ml G + T G8
ICALEPS/ The new CERN PS timing
PS/CO 93- Vitali Sekolenko + J.Lewi:

TG8
The TG8 specification and overview
Garry Beetham. Gilbert Danns. Juhai) Lewis. Bruno Puccio

The TG8 device driver
J.Lewis
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PPM 24 USERS

Actuellement, le PPM pilote les equipements a travers des groupes de 
lignes elementaires. Un faisceau est defini par un USER que caracterise une 
ligne de chacun des groupes. Une meme ligne peut etre utilisee pour plusieurs 
USERs ce qui etablit un couplage entre ces USERs (benefique ou genant 
selon les cas). Les lignes USERs sont aussi utilisees directement pour 
certaines observations et mesures. La composition du USER est une 
information pour I'utilisateur.

Le PPM propose comporte 24 USERS differents sur lesquels se fait le 
controle des faisceaux : ['operation ne travaille plus sur les lignes 
elementaires. De ce fait les couplages entre USERs n'existent plus et il faut 
disposer d'un programme de copie qui permette de copier selectivement 
(niveau Working sets) ou globalement les parametres d'un USER sur un autre 
(qu’il soit actif ou non dans le supercycle en cours). Cette solution doit 
permettre de re-installer completement un faisceau a partir d'une archive. 
L'archivage se fera par USER, assorti d'une signature ("label") pour 
I'information de I'utilisateur.

bf/7-2-94



PPM 24 USERs

Cependant ce PPM a 24 USERs ne resoud pas certains problemes 
d'equipement (controle d'instrumentation par exemple); une programmation 
uniquement sur USER ne permet pas non plus de resoudre le controle de 
I'injection double-batch (operation multiple d'un meme equipement dans un 
meme cycle avec des settings differents). Pour solutionner ces problemes 2 
types de solution sont proposes :

-1 ) le teleqramme PLS

II comportera en plus des 24 bits USER :
des options editables par I'operation (32) : ces options peuvent etre 

exclusives (comme les anciennes lignes elementaires) ou simultanees. Les 
valeurs par defaut ainsi que les valeurs sur chacun des cycles du supercycle 
sont editees depuis I'editeur PLS.

les lignes combinees (32) editees par un specialiste PLS. II s'agit 
d'equations logiques etablies en fonction des USERS, des options ou d'autres 
lignes combinees.

des lignes d’occurence (16) pour piloter les outils de diagnostic sur un seul 
cycle d'un USER donne du supercycle.

des lignes speciales (16) utilisees pour le sequencement des machines et 
pour le PLS.
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PPM 24 USERs

Remarques:
- Les options et les lignes combinees sont destinees a piloter des 

equipements specialises (RF, instrumentation) au niveau local, en tant qu'outil 
de selection (pas de PPM de valeur).

- L'archivage de I'etat de ces lignes devrait etre fait, ne serait-ce qu'au 
niveau informatif (dans la "signature").

- La realisation de conditions locales qui seraient inconnues des controles 
centraux et qui ne pourraient etre modifiees centralement est a proscrire : elle 
invalide le systeme d'archives et empeche la copie de faisceaux d'un USER 
sur un autre (MD parasites, reglages off-line).

- Le lien entre la ligne PLS et les actions locales se fait au niveau du nom de 
la ligne et non pas de son numero.



PPM 24 USERs

- 2 ) D I/O registers

A I'aide d'un programme d'application et d'un EM approprie (DIO), des "bit­
patterns" pourront etre edites depuis n'importe quelle workstation. Ces bit­
patterns constituent des mots de controle PPM au meme titre qu'une CCV 
d'alimentation ou de timing. Ils sont envoyes vers le(s) DSC(s) concerne(s) qui 
les exploite soit directement dans le cadre d'une tache temps-reel soit pour 
piloter un module qui controle un equipement specifique (ex : le sequenceur 
100 Hz du LIL). L'information contenue dans ces bit-patterns n'est done 
connue que des DSCs auxquels elle est adressee; elle est archivable et 
recuperable sans probleme.

Remarque:
Le choix de la solution depend du nombre d'utilisations de l'information : 

la generation d'un bit necessaire dans un seul DSC (pour controler le gain d'un 
transformateur par exempte) se fera a I'aide d'un I/O register tandis qu'une 
information necessaire a plusieurs utilisateurs dans plusieurs DSCs sera 
traitee par le telegramme PLS (operation double-batch par exemple). La 
coherence des solutions doit etre preservee : la meme solution doit etre 
employee pour tous les equipements d'un meme processus.



PPM COPY

1 - Introduction

Les param&tres d'une machine sont rdpartis dans une sdrie de ’’Working sets” 

qui ne sont pas n£cessairement disjoints comportant des paramdtres PPM et des 

parametres non-PPM.

Le programme Copy permet de copier les parametres PPM d’un, de plusieurs 

ou de tous les working sets d'un USER actif (present dans le supercycle) ou non utilise 

sur un ou plusieurs autres USERs

2 - Execution des fonctions COPY

• Tous les parametres PPM sont copies DSC par DSC

• Les copies se font de fagon asynchrone (sur plusieurs cycles machine).

• L'utilisateur est informe du resultat final:

- OK global

- liste des elements en faute et messages d'erreur.

3 - Selection des parametres a copier depuis les stations

Selection de la commande "Copy" dans le menu "File" du Console Manager:

- Le contexte est li£ & un USER [USER 5]

- Certains Workings sets sont ouverts [INJECTION, MAIN MAGNET]
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