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1. Pannes du run (H. Schonauer)

Malgré la période des orages, le PSB a, pendant ce run, été 
l’injecteur du PS avec un taux de panne très bas : 0,6Z. Les pannes à 
signaler concernent :

1.1 Les alimentations des multipoles MOC et MQS qui donnent des 
difficultés lors des changements de polarité, surtout pendant 
les ME, mais aussi en opération normale.
Les systèmes à cames pour ces changements de polarité devraient 
être révisés ou bien remplacés par des systèmes plus sûrs.

1.2 Le kicker d’éjection ElK qui a déclenché de nombreuses fois au 
cours du run.

1.3 L’intervallomètre Hewlett Packard utilisé pour des mesures de 
timing en MR 94. Cet appareil permet des mesures de temps entre 
deux impulsions lorsqu’il est sur la position "separate” et
des mesures de temps de répétition d’une seule impulsion lorsqu’il 
est sur la position ’’common". Sur cette position "common”, les 
deux entrées Start et Stop sont en liaison et la distribution du 
timing est perturbée si deux impulsions différentes sont connectées. 
Il faut donc toujours s’assurer que,pour des mesures de temps 
entre deux impulsions différentes, le commutateur soit sur la 
position "separate".

En dehors de ces pannes, il faut signaler qu’à la suite d’ennuis 
avec le générateur de fonctions, l’impulsion EBC utilisée par le Varian 
a été remplacée par WTR mais la cause des problèmes n’a pas été éclaircie.

Il faut aussi rappeler à l’équipe d’opération qu’il ne faut pas 
hésiter à appeler le BS de service lors d’une panne difficile à diagnostiquer, 
après ⅛ heure de recherches, et en tout cas avant de changer radicalement 
des paramètres de la machine.



2. Point sur les travaux OAS (B. Frammery)

2.1 Ejection, recombinaison, ligne de mesure (ERM)

La version 3 de l’arbre ERM pour le contrôle d’accès Setting-up 
MD-ME a été présentée. Elle sera lue et commentée par les 
membres du BOC (autres que ceux faisant partie de OAS).

2.2 Signaux analogiques

Les moyens d’accès aux signaux analogiques sont présentés :
2 touch-panels permettront d’affecter 2 x 12 signaux aux 2x4 
traces des deux scopes d’une console. Deux possibilités apparais­
sent pour le groupement des signaux :

i) Présenter à chaque niveau 3 un choix de signaux généraux 
limités à 24 (soit une page) et identiques pour chaque page 
du niveau 3 (proposition : V. Schou).

ii) Présenter un niveau 3 supplémentaire appelé ’’signaux essentiels" 
regroupant sur plusieurs pages les signaux surmultiplexés.
Soit parce qu’ils sont utiles pour surveiller le bon fonction­
nement de la machine, soit parce qu’ils sont à la séparation 
de deux parties de la machine (proposition : B. Frammery).
Les pages de "signaux généraux" seraient alors différentes 
pour chaque partie de la machine et ne comprendraient que 
les signaux se rapportant au niveau 3 concerné.

C’est la proposition 2 (signaux essentiels) qui semble retenir 
le plus d’intérêt.

Des changements sont apportés dans les listes de signaux, change­
ments qui seront présentés à la prochaine réunion OAS.

2.3 Arbres signaux vidéo, généralités, alarmes

L’élaboration de ces arbres par l’équipe OAS est en cours et les 
résultats seront présentés lors d’une prochaine réunion.
Il est précisé que dans l’arbre "alarme", deux indications seront 
fournies :

AγθESi,≡Ξθment : (concernant le faisceau) apparaissant par 
exemple dès que le seuil inférieur d’une efficacité est 
atteint; indication rafraîchie à chaque cycles.

: (concernant le hardware) apparaissant par exemple 
dès que les bits de status d’une alimentation indiquent une 
faute; indication rafraîchie à chaque supercycle.

3. Divers

3.1 Signaux Σ des PUs du transfert (J.P. Delahaye)

De nouvelles PUs devant être construites pour la recombinaison 
et le "transverse feedback", il est prévu de remplacer les PUs 
actuelles par ces nouveaux moniteurs, plus performants mais 
dépourvus d’enroulements produisant le signal Σ .
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Ce signal paraissant indispensable 
envisagé d’utiliser l’électronique 
feedback” afin de le reconstituer.

pour l’opération, il est 
développée par le "transverse

3.2 Beam loss monitors (BLM)

Le projet des BLM du PSB semble dans une impasse à la suite des 
problèmes rencontrés : si les BLM sont trop près de l’aimant, 
ils sont perturbés par le champ magnétique; s’ils en sont trop 
éloignés, il ne sont pas assez directifs et ne permettent pas 
de distinguer les pertes entre les différents anneaux.
D’autre part, dans un rapport récent (HS-RP/023 Addendum 1) 
présentant des relevés d’irradiation dans le Booster, il apparaît 
que les zones les plus chaudes sont IRBl et 8RB2.
Il serait donc intéressant de pouvoir au moins procéder à !’instal­
lation de moniteurs dans ces deux zones ainsi que dans la ligne 
d’injection et dans le transfert où les problèmes techniques sont 
moins ardus.

Action
J.P. Royer

3.3 Contrôle d’alimentations en "Local"

Lors d’une panne de contrôle par l’IBM, le réglage de certains 
éléments en Local - en particulier les dipôles d’injection - est 
assez laborieux car on doit se fier au signal analogique qui 
n’est pas très précis.
Les pannes de l’IBM risquant à l’avenir d’être de plus en plus 
fréquentes, il serait bon pour ces alimentations, soit d’étalonner 
le potentiomètre de contrôle, soit de fournir un instrument de 
mesure du courant crête facilitant le réglage en Local,

J.P. Riunaud
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