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CONVERSION DES CONTROLES 2ème TRANCHE

PROPOSITION POUR LE SYSTEME DES SEXTUPOLES
DES CORRECTIONS A BASSE ENERGIE

E. Asséo, M. Bouthéon, D. Cornuet, M. Lamidon, R. Pittin

Comme pour la proposition pour le système des dipôles horizontaux 
(PS/SM/Note 80-5 du 18.2.1980), cette proposition comporte les 8 chapitres 
suivants.

1. DIAGRAMME FONCTIONNEL (Fig. 1)

Le diagramme fonctionnel ("Block diagram for the new control system 
of the sextupoles") met en evidence que le système complet comporte en 
fait deux sous-systèmes distribués :

- les alimentations de puissance (8 au total),

les amplificateurs de puissance (32 au total).

Les blocs fonctionnels que l’on trouve sur le schéma correspondent 
à des ensembles "hardware" individualisés. Ils sont répartis de part 
et d’autre d’une ligne frontière délimitant les responsabilités vis à vis 
de la fourniture, du montage, des interconnexions et des tests des 
matériels.
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2. PROTOCOLE CONCERNANT LES ALIMENTATIONS DE PUISSANCE

Le protocole adopté est strictement le même pour l’ensemble des 
alimentations de puissance de tous les systèmes des Corrections Basse 
Energie. On retrouve donc le même protocole que pour le système des 
dipôles horizontaux.

a) Le protocole concernant les actuations et quittances 
standardisées est rappelé figure 2.1; il est à noter 
que c’est un protocole standard conforme à la note 
PS/BR/Note 77-54 "Interface de contrôle des alimenta­
tions" de E. Asséo et al.

b) Le protocole concernant les "bits" (ou indicateurs) 
"spécialistes" est rappelé figure 2.2.

3. PROTOCOLE SPECIAL CONCERNANT LES AMPLIFICATEURS DE
PUISSANCE

a) Il est possible d’adopter le même protocole SPECIAL pour 
l’ensemble des amplificateurs de puissance de tous les 
systèmes de Corrections Basse Energie en ce qui concerne 
les actuations et quittances standardisées. Pour cela,
il suffit d’utiliser le protocole du système des sextupôles 
qui diffère de celui du système des dipôles horizontaux par 
l’indicateur "I-Interlock" qui n’est pas nécessairement à 1 
(cf. figure 3).

b) Le protocole concernant les "bits" (ou indicateurs) 
"spécialistes" spécifiques au système des sextupôles 
est donné sur la même figure 3.

4. DENOMINATIONS

Les dénominations utilisées dans cette proposition sont celles 
citées dans la note PS/OP/Note 80-2 de M. Bouthéon.
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5. BRANCHEMENT DES COMMUNS (), TERRE ET ECRANS

La figure 5 montre les options choisies concernant les différents 
branchements des communs, terre et écrans.

6. IMPLANTATION DE L1INSTALLATION

Pour la conversion du système, il est pris en considération 3 phases 
pour l’implantation de l’ensemble du système.

a) L’implantation actuelle (fig. 6.1 et 6.2) montre que trois 
racks sont disponibles pour l’installation du futur système 
de contrôle.

b) Pour assurer la transition avec la phase finale une étape 
transitoire est envisagée^ son câblage aura lieu pendant le 
grand arrêt de 1980 (fig. 6.3, 6^4 et 6.5)?cela est nécessaire 
pour tester en opération la majotité du matériel d’interface 
qui est prévu d’être installé pour cette conversion (nouveaux 
distributeurs, interfaces spécifiques amplificateurs, possibilité 
de ramener de 12 à 10 le nombre de GFA, etc.). Essentiellement, 
pour ne pas perturber l’opération pendant l’année 1981, les 
générateurs de fonctions autonomes sont laissés à leur place 
actuelle avec leur commande via le STAR, ils ne seront déplacés 
qu’en dernier lieu pendant le grand arrêt de 1982.

c) L’implantation finale (fig. 6.6, 6.7 et 6.8) consiste donc à 
répartir les GFA dans les racks CRE 71 et CRE 72 et à libérer 
ainsi le rack CRE 51 qui nuisait à la bonne ventilation des deux 
rangées de racks du système des sextupôles.

d) Le détail d’implantation à l’intérieur des châssis CAMAC est 
fourni figure 6.9.

7. LISTE DU MATERIEL STANDARD (CO)

La liste du matériel est répartie sur les tableaux 7.1 à 7.5.

Le tableau 7.1 donne le matériel SM relatif à la phase transitoire.
Le matériel CO nécessaire pour cette phase transitoire est repéré 
(colonne "remarks") dans les tableaux 7.2 à 7.5 où figure tout le 
reste du matériel.
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8. PLANNING (fig. 8)

Le planning met en evidence l’étalement des installations et des 
tests, ainsi que l’importance d’une mise en route rapide pour que la 
phase transitoire puisse prendre place au grand arrêt 1980.

Le problème du temps de test par le personnel du groupe SM (ainsi 
que certains techniciens du groupe OP) à l’aide de la ’’trottinette" 
et de la "trottinedes" est le même que celui déjà mentionné dans la 
note PS/SM/Note 80-5 relative au système des dipôles horizontaux.
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Figure 2.1



PROTOCOLE DE CONTROLE SPECIAL "CORRECTIONS BASSE ENERGIE"
POUR LES AMPLIFICATEURS
DES SEXTUPOLES

STANDARD UTILISE STANDARD UTILISE
Aj ' NA 1 Q - 0 Cl
^2 ’ NA 2 Q - 0 C2
*3 - NA 3 Q -- 0 C3
^4 • A.RESET u 0 -- OK (NO FAULT) C4
A g - NA s Q -- 1 C5
Â6 - NA 6 a i C6
A? - NA 7 a -- .1 C7
Ag - A.RESET 8 I = EXT. INTERLOCK C8
STROBE ACTUA T/ON 3 EXT IN COMPARATOR SUPPLY VOL TAGE
A g - TEST 1 10 / “ MAINS 220 V C3
A10 - TEST 2 11 / - FUSES CIO
An- TEST 3 12 / - REFERENCE RELAY C11
Ai2- TEST 4 13 / - RESERVE C 12
A13- TEST 5 1L 7 - RESERVE C13
Au- TEST 5 15 / - RESERVE CIA
A iE- TEST T 16 7 - RESERVE CIS
A ig. TEST 8 17 7 - RESERVE C 16
STROBE TEST 18 STR03E STATUS- WORD

EXT COM OPEN COLLECTOR SUPPLY VOLTA 3E 13 MODE REGISTER • C
OV (DIG/TAL BOARD) 20 ENABLE DELAY • C

21
STROBE REFERENCE OUT 22 STROBE MEASURE

23
2A
25
26
27

Pleasure S5V * 28
Pleasure + 2.5V * 23 OV ( RN A LG G BOARD )
Measure + 1V * * 30

31
EXT REP + OUT 32
EXT REP - OUT 33 OAC in • REF r
/NT REP / OUT 34 DAC IN - REF.-
ov (analog BOARD) 35
GATE EXTERNAL REFERENCE 36 COM GATE EXTERNAL REFERENCE
POLARITY REFERENCE IN 37 SHUNT POSITION ,
POLARITY REFERENCE OUT 38 POLARITY INVERTER IN
REFERENCE OUT 33 MEASURE IN
OV (ANALOG BOARD) 40 MEASURE IN -

41
• 42 /■)»/ / O / A / D P) A Q D }

OV (DIGITAL BOARD) 43
(J V ( UlUliAL OLMKU!

NA = Not Applicable

SINGLE TRANSCEIVER HYBRID VERSION

Figure 3.



Figure 5



Figure 6.9



Figure 8
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PLAN 6.1
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